OPTIONEN UND ZUBEHOR

BATTERIEN, UND
B Pufferbatterie
Die Batterie MR-J3BAT dient zur Pufferung der

verstarkers im Inkremental-Modus wird keine
Batterie benotigt.

B Anschlusskabel fiir Pufferbatterie

Wird der Servoverstarker zum Versand aus der
Maschine entfernt, wird dieses Kabel benétigt,
um die Absolutwertdaten im Servoverstarker
zu erhalten. Der Encoder im Servomotor ist
nichtin der Lage, die Daten zu speichern. Bei
Verwendung dieses Kabels bleiben die Daten
erhalten, auch wenn das Encoderkabel vom
Servoverstarker abgezogen wird. Dadurch ist
ein problemloses Abklemmen des Servover-
starkers z.B.zu Wartungszwecken ohne Daten-
verlust méglich.

Bl Diagnosekabel

Zur Nutzung der Diagnosefunktion der Setup-
Software MR Configurator wird dieses Kabel
benotigt.

Das Kabel MR-J3ACHECK kann nur mit den
Servoverstarkern der Serie MR-J3-A verwendet
werden.

B Klemmenblocke

Die Klemmenbl&cke TB-20-EG/TB-26-EG/
TB-50-EG sind Ubergabemodule zur vereinfach-
ten Verdrahtung der E/A-Signale der Servover-
starker.

i Technische Daten TB-20-EG

Typ Ein-/Ausgangsblock

Kandle 8/16

Ausfiihrung Klemmenmodul 20-polig

Anschlussart Schraubklemmen
Servoverstarker MR-J3-B

Anwendung Digitale E/A-Erweiterungskarte
MR-J3-D01

Abmessungen (BxHxT) mm  75x45x52

Bestellangaben Art.-Nr. 212032
MR-J3TBL-CN3-05M-EG;

Verbindungskabel Lange 0,5 m; Art.-Nr.: 212096,

MR-J3TBL-CN3-1M-EG;
Lange T m; Art.-Nr.: 212095

Daten der Absolutwert-Positionserkennung im
internen Speicher. Bei einem Betrieb des Servo-

Klemmenmodul 26-polig

Schraubklemmen
Servoverstarker MR-ES/MR-J3-T

73x81x58

MR-ESTBL-CN1-05M-EG;
Lange 0,5 m; Art.-Nr.: 215135
MR-ESTBL-CN1-TM-EG;
Lange T m; Art.-Nr.: 215137

Batterie Anwendung Art.-Nr.

Speicherung von

MREN Absolutwertdaten

160224

Kabel Anwendung Art.-Nr.
) Speicherung von

MR-J3BTCBLO3M el i wertdatan 160327

Kabel Anwendung Art.-Nr.

MR-3ACHECK MR Configurator 161577
Diagnosefunktion

Zusatzlich sind fur die Klemmenblocke vorkon-
fektionierte Kabel erhaltlich.

TB-26-EG TB-50-EG
Ein-/Ausgangsblock Ein-/Ausgangsblock
50

Klemmenmodul 50-polig
Schraubklemmen

Servoverstarker MR-J3-A
Motion-Controller MR-MQ100, Q170MCPU
Digitale E/A-Erweiterungskarte
MR-J3-D01

102x81x80

215134 212033

MR-J2M-CNTTBLO5M;

Lange 0,5m; Art.-Nr.: 146794
MR-J2M-CN1TBL1M;

Lange T m; Art.-Nr.: 189864
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BEDIENEINHEIT

B Handrad

MR-HDPO1

Das Handrad erzeugt serielle Impulsketten und
dient zur Einstellung von inkrementalen Posi-
tionen.

B Bedieneinheit

Die optionale Bedieneinheit MR-PRUO3 hat
eine Eingabetastatur sowie eine LCD-Anzeige
mit 4 Zeilen a 16 Zeichen.

MR-PU-03 PARAMETER UNIT

Mit dieser Bedieneinheit konnen Dateneinga-

ohne die Setup-Software MR Configurator vor-
genommen werden .

Parametermodus

Uberwachungs-
e MR-J3-CITC]

Diagnosemodus

Alarmmodus Aktueller Alarm, Alarmliste
Testbetriebmodus

Positionstabellenmodus M-Code

Bestellangaben Art.-Nr. 208805

B Setup-Software (MR Configurator)

Die Windows-basierende Setup-Software
erlaubt eine perfekte Abstimmung der Servo-
verstarker und der angeschlossenen Servomo-
toren. Mit der angebotenen Software kann der
Anwender Uiber einen Personal-Computer

ben, Testbetrieb, Parametereinstellungen, usw.

SOFTWARE

Daten MR-HDPO1

25 Impulse/Umdrehung

Aufldsung (100 Impulse/Umdrehung bei
Multiplikation mit4)

Ausgangsspannung Eingangsspannung > 1V

Stromaufnahme Max. 60 mA

Gewicht kg 04

Bestellangaben Art.-Nr. 128728

Die Bedieneinheit MR-PRUO3 kann mit den Ser-
voverstarkern der Serie MR-J3-CJT] verwendet
werden.

Funktionen MR-PRUO3

Grundparameter, Kalibrierparameter, Zusatzparameter, E/A-Parameter

Istposition, Sollposition, verbleibende Sollwert-Wegstrecke, Positionstabellen-Nr., Kumulative Istwertimpulse,
Schleppfehler, regeneratives Last-/Tragheitsverhaltnis, effektives Last-/Tragheitsverhaltnis, Spitzenwert Last-/Trag-
heitsverhéltnis, Istdrehmoment, Position innerhalb einer Umdrehung, ABS-Zahler, Servomotor-Drehzahl, Zwischen-
kreisspannung, Massentragheitsmoment

Anzeige der externen E/A-Signale, Motorinformationen

JOG-Betrieb, Positionierung, erzwungenes Ausgangssignal, Betrieb ohne Motor, schrittweiser Vorschub

Positionsdaten, Servomotor-Drehzahl, Beschleunigungs-/Verzogerungszeitkonstanten, Verweilzeit, Hilfsfunktionen,

unterschiedliche Daten Gberwachen, Diagnose-
funktionen ausfiihren, Parameter eingeben und
sichern und Testlaufe durchfiihren.

Funktionen MR Configurator

Batch-Anzeige, Anzeige von E/A-Schnittstellensignalen, High-Speed-Uberwachung, grafische Darstellung

Parametereinstellung, Operandeneinstellung, Tuning, Anzeige der Anderungsliste, Anzeige von Detailinformatio-

Anzeige der Ursache von Drehfehlern, Anzeige von Systeminformationen, Anzeige der Tuning-Daten, Anzeige der

JOG-Betrieb, Positionierung, Betrieb ohne Motor, erzwungenes Ausgangssignal, Programmbetrieb mit einfacher

Uberwachung
Parameter nen, Konvertierung, Parameterkopie
Diagnosemodus Absolutwertdaten, Einstellung Achsenname, Verstérkerdiagnose
Alarmmodus Alarmanzeige, Alarmliste, Anzeige der Alarmursache
Testbetriebmodus p "

rogrammiersprache.
Erweiterte Funktion Maschinenanalyse, Einstellung des Verstarkungsfaktors, Maschinensimulation
Sonstiges Automatikbetrieb, Hilfefunktion, Projekt- und Datenverwaltung
Bestellangaben Art.-Nr. 217710
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