Temposonics®

Magnetostriktive lineare Positionssensoren

- GB-M / GB-T SSI
Datenblatt
— Sensorelektronik samt Sensorelement austauschbar

—Flaches & kompaktes Sensorelektronikgehduse
— Elektrischer Anschluss stufenlos drehbar
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MESSVERFAHREN

Die absoluten, linearen Positionssensoren von MTS Sensors basieren
auf der proprietdren, magnetostriktiven Temposonics® Technologie

und erfassen Positionen zuverldssig und prézise. Jeder der robusten
Positionssensoren besteht aus einem ferromagnetischen Wellenlei-

ter, einem Positionsmagneten, einem Torsions-Impulswandler und
Sensorelektronik zur Signalaufbereitung. Der Magnet, der am bewegten
Maschinenteil befestigt ist, erzeugt an seiner jeweiligen Position ein
Magnetfeld auf dem Wellenleiter. Zur Positionsbestimmung wird ein
kurzer Stromimpuls in den Wellenleiter geleitet, welcher ein radiales
Magnetfeld erzeugt. Die kurzzeitige Interaktion beider Magnetfelder 16st
einen Torsionsimpuls aus, der den Wellenleiter entlang lauft. Wenn die
Ultraschallwelle das Ende des Wellenleiters erreicht, wird sie in ein elek-
trisches Signal umgewandelt. Die Geschwindigkeit, in der sich die Welle
ausbreitet, ist bekannt. Daher ldsst sich anhand der Zeit, die zwischen
dem Auslosen des Stromimpulses und dem Empfang des Riicksignals
vergeht, eine exakte, lineare Positionsmessung bestimmen. So entsteht
ein zuverldssiges Positionsmesssystem mit hoher Genauigkeit und
Wiederholbarkeit.

GB-M / GB-T SENSOR

Robust, beriihrungslos und verschleiBfrei — Temposonics® Positi-

onssensoren sind duBerst langlebig und liefern beste Messergeb-

nisse im rauen Umfeld von Industrieapplikationen. Die hohe Qualitat

des von MTS Sensors hergestellten Wellenleiters bildet die Grundla-

ge flr prazise Messungen. Der Positionsmagnet wird am Kolbenbo-

den des Hydraulikzylinders befestigt und gleitet beriihrungslos iiber
das Sensorelement mit dem innenliegenden Wellenleiter.

DREH MICH.

Der elektrische Anschluss kann
stufenlos um 360 Grad gedreht
und wie gewiinscht ausgerichtet
werden —auch im Anschluss an
die Montage.

Temposonics®

GB-Series

PROGRAMMIER MICH.
Die Setzpunkte, Start- und End-
position der Messstrecke, kdnnen
kundenseitig programmiert und
so individuell angepasst werden,
z.B. mit dem Programmier-Kit.

Torsions-
Impulswandler

Positionsmagnet (Magnetfeld)

Stromimpuls erzeugt
ein Magnetfeld

Magnetostriktives
Messelement
(Wellenleiter)
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Magnetfelds des
Positionsmagneten
generiert einen
Torsionsimpuls

Der Wandler
erfasst die
akustische
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Der Torsionsimpuls
breitet sich aus

Die Position wird anhand
der Laufzeit ermittelt

Abb. 1: Laufzeit-basiertes magnetostriktives Positionsmessprinzip

Der GB-M / GB-T Sensor erweitert die GB-Produktserie. Sein kompak-
tes Gehduse lasst sich leicht montieren, auch wenn nur wenig Platz
zur Verfligung steht. Dank der hohen Temperaturbestandigkeit mis-
sen z.B. keine MaBnahmen zur Kiihlung des Sensors getroffen wer-
den. Das erspart Ihnen Zeit- und Arbeitsaufwand. Weitere Vorteile des
GB-M / GB-T Sensors sind:

WECHSLE MICH.

Das Sensorelement samt Sen-
sorelektronik kann, wenn ndtig,
bei geschlossenem Hydraulik-
kreislauf ausgetauscht werden.
Das erspart Ausfallzeiten und
Wartungskosten.
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TECHNISCHE DATEN

Schnittstelle SSI (Synchron Serielles Interface) — Differenztreiber nach SSI Standard
Datenformat Bindr, Gray
Programmierung Programmierung der Setzpunkte iiber optionales Zubehor?
Bluetooth®-Version 2.1
MessgréBe Position
| Messwete
Auflésung Min. Auflésung 5 pm
Zykluszeit Bis 3,7 kHz, abhangig von der Messlénge
Linearitét < 0,02 % ES. (Minimum +60 pym) typisch
Messwiederholgenauigkeit < 0,005 % ES. (Minimum +20 pym) typisch
Betriebstemperatur -40...+90 °C, Option: -40...+100 °C
Schutzart IP67 bei sachgerechter Kabelsteckerinstallation
IP68 bei Kabelausgang
Schockpriifung 100 g (Einzelschock) IEC-Standard 60068-2-27
Vibrationspriifung 159 /10...2000 Hz IEC-Standard 60068-2-6 (ausgenommen Resonanzstellen)
EMV-Priifung Elektromagnetische Storaussendung geméaB EN 61000-6-4

Elektromagnetische Storfestigkeit gemaB EN 61000-6-2
Der Sensor entspricht den EG-Richtlinien und ist C €gekennzeichnet.

Magnetverfahrgeschwindigkeit Beliebig

Sensorelektronikgehduse ? Edelstahl 1.4305 (AISI 303)

Sensorstab Edelstahl 1.4306; 1.4307 (AISI 304L)

Messldnge 25...3250 mm

Betriebsdruck 350 bar, 700 bar Spitze (bei 10 x 1 min)

Einbaulage Beliebig

Montagehinweise Beachten Sie hierzu die technischen Zeichnungen und die Betriebsanleitung

(Dokumentennummer: 551631)
Elektrischer Anschluss

Anschlussart M12 (8 pol.) Geratestecker A-codiert
M16 (7 pol.) Gerétestecker
Kabelausgang

Betriebsspannung +24 VDG (-15/+20 %)

Restwelligkeit <028V

Stromaufnahme 90 mA typisch

Spannungsfestigkeit 500 VDC (0 V gegen Gehduse)

Verpolungsschutz Bis -30 VDC

Uberspannungsschutz Bis 36 VDC

1/ Programmierung iiber drahtlose Bluetooth-Technologie wird ab einer Betriebstemperatur von typisch +55 °C deaktiviert
2/ Bei der Option E] (-40...+100 °C) und der Option @ (Programmierung Uber drahtlose Bluetooth-Technologie) wird ein Deckel aus Aluminium eingesetzt
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http://www.mtssensor.de/fileadmin/medien/download/Manual_GB/Operation_Manual_GB-Series_Analog_551511_DE.pdf
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TECHNISCHE ZEICHNUNG

M12 Gerétestecker (Beispiel: mit flacher Flanschflache)

Sensorelektronik-

gehiduse Nullzone Messldnge Totzone
M12 Geratestecker 39 40 ‘ 25...3250 63,5
= L
n 14
o
o =
3 T I
s
r—] Flansch:
§ M18x1,5-6g
25 4,1

M16 Geratestecker (Beispiel: mit Flansch mit Dichtleiste)

Sensorelektronik-

. gehduse Nullzone Messlidnge Totzone
M16 Geratestecker 39 40 ‘ 95...3950 63,5
2,5
2 =
[sr]
- 14
o o
[t} o
% < < | l;
P s
Flansch:
%'-16 UNF-3A
25 0254
Kabelausgang (Beispiel: mit flacher Flanschfldache)
Sensorelektronik-
gehause Nullzone Messldnge Totzone
39 40 25...3250 63,5
o
&
n_14
cbb«
A
‘/ 0] o
— \\ % <> < | l;
\\ (]
Flansch:
M4 (3x) ’ M18x1,5-6g
H 25 4.1
S ‘

Alle Mafe in mm
Sofern nicht anders angegeben, gelten die Allgemeintoleranzen nach DIN 1SO 2768-m
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ANSCHLUSSBELEGUNG
M12 Geratestecker
D84 Pin Funktion
1 Takt (+)
2 Takt (-)
3 Daten (+)
oego 4 Daten (-)
900 5 Nicht belegt
6 Nicht belegt
7 +24 VDC (-15/ +20 %)
8 DC Ground (0 V)

M16 Geratestecker
D70 Pin Funktion
1 Daten (-)
2 Daten (+)
00 8 Takt (+)
0o O) : Takt ()
09/ +24VIDC (~15/ +20 %)
6 DC Ground (0 V)
7 Nicht belegt
Kabelausgang
Kabel Funktion
GY Daten (-)
PK Daten (+)
YE Takt (+)
GN Takt (-)
BN +24 VIDC (-15/+20 %)
WH DC Ground (0 V)
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GANGIGES ZUBEHOR - weiteres zubehér siehe Broschilre [J 551444

Positionsmagnete

Standard Ringmagnet
Artikelnr. 201 542-2

Material: PA-Ferrit-GF20

Gewicht: Ca. 14 ¢
Betriebstemperatur: -40...+105 °C
Flachenpressung: Max. 40 N/mm?
Anzugsmoment fir M4-Schrauben:
1Nm

Kabelsteckverbinder?

Ringmagnet 0D25,4
Artikelnr. 400 533

Material: PA-Ferrit

Gewicht: Ca. 10 g
Betriebstemperatur: -40...+105 °C
Flachenpressung: Max. 40 N/mm?

Optionale Installations-Hardware

0-Ring
Artikelnr. 401 133

Material: Fluoroelastomer
75 = 5 Durometer
Anwendung: Flansch M18x1,5

0-Ring
Artikelnr. 560 315

Material: Fluoroelastomer
75 £ 5 Durometer
Anwendung: Flansch 34'-16 UNF

~ 60

@20
M12x1
=

M12 (8 pol.) Kabeldose gerade
Artikelnr. 370 694

Gehduse: GD-ZnAL / IP67
Anschlussart: Schraubanschluss;
max. 0,75 mm?

Kontakteinsatz: CuZn

Kabel-@: 4...9 mm
Anzugsmoment: 0,6 Nm

Kabel

~57

20

M12 (8 pol.) Kabeldose gewinkelt
Artikelnr. 370 699

Gehause: GD-ZnAL / 1P67
Anschlussart: Schraubanschluss;
max. 0,5 mm?

Kontakteinsatz: CuZn

Kabel-@: 6...8 mm
Anzugsmoment: 0,6 Nm

M16 (7 pol.) Kabeldose gerade
Artikelnr. 370 624

Gehduse: Zink vernickelt
Anschlussart: Loten
Kontakteinsatz: Buchsen (Ag)
Kabelklemme: PG9

Kabel-@: 6...8 mm
Anzugsmoment: 0,6 Nm

~54

—
L]
018

~38

20,5

M16 (7 pol.) Kabeldose gewinkelt
Artikelnr. 560 779

Gehduse: Zink vernickelt
Anschlussart: Loten
Kontakteinsatz: Buchsen (Ag)
Kabel-@: 6...8 mm
Anzugsmoment 0,6 Nm

T

Kabel
Artikelnr. 530 052

Abmessungen: 3 x 2 x 0,25 mm?
Kabel-@: 6,4 mm

Material: PUR-Ummantelung; orange
Betriebstemperatur: -30...+80 °C
Paarweise verdrillt, geschirmt

Alle Male in mm

G Y
Akl
QSR

Kabel
Artikelnr. 530 112

Abmessungen: 4 x 2 x 0,25 mm?
Kabel-@: 7,6 mm

Material: Teflon®-Ummantelung; schwarz
Betriebstemperatur: -100...+180 °C
Paarweise verdrillt, geschirmt

3/ Beachten Sie die Montagehinweise des Herstellers beim Anschluss der Gegenstecker

Kabel
Artikelnr. 530 113

Abmessungen: 3 x 2 x 0,25 mm?
Kabel-@: 7,2 mm

Material: Silikon-Ummantelung; rot
Betriebstemperatur: -50...+180 °C
Paarweise verdrillt, geschirmt

Programmier-Werkzeuge

Programmier-Kit
Artikelnr. 254 590


http://www.mtssensors.de/fileadmin/medien/download/Accessorie/Accessories_Industrial_Sensors_551444_DE.pdf

BESTELLSCHLUSSEL
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20 21

13 14 15 16 17 18 19
s L]

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
(efs] [ ] LTI Jm LTI

o [Baiom
[6][B] stab

Basissensor fiir Flansch »M« und Flansch »T«
@ Flansch mit flacher Flanschflache, M18x1,5-6¢
Flansch mit Dichtleiste, %'-16 UNF-3A

u Messlédnge

X x| x [ x || m]0025...3250 mm
Standard Messlange (mm) *

Messlénge Bestellschritte

[1]
e |

25... 500 mm 5 mm
500... 750 mm 10 mm
750...1000 mm 25 mm

1000...2500 mm 50 mm
2500...3250 mm 100 mm

n Anschlussart

D8] 4|Mi2 (8 pol.) Gerdtestecker
D7) 0 |M16 (7 pol.) Gerdtestecker
X || X | PUR-Kabel (Artikelnr. 530 052)

(geeignet fiir max. Betriebstemperatur von +80 °C)

HO1...H10 (1...10 m)
Siehe ,,Géngiges Zubehor* fiir Kabel-Spezifikationen

[ T][x][x] Teflon®-Kabel (Artikelnr. 530 112) T01...T10 (1...10 m)

Siehe ,,Gangiges Zubehor” fiir Kabel-Spezifikationen

[V ][ x][x] silikon-Kabel (Artikelnr. 530 113 ) VO1...V10 (1...10 m)
Siehe ,,Géngiges Zubehor* fiir Kabel-Spezifikationen

H Betriebsspannung

[1] +24 VDC (-15/+20 %)

ey

S (14) (15) (16) (17) (18) (19) = Synchron Serielles Interface
Datenldnge (Feld Nr. 14)

[1] 25 bit

[2] 24 it
Codierung (Feld Nr. 15)

Bindr

@ Gray

*/ Neben den Standardmesslangen weitere Langen in 5 mm-Schritten erhaltlich
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Ausgang (Fortsetzung)

Aufldsung (Feld Nr. 16)

0,005 mm

0,01 mm

0,05 mm

0,1 mm

0,02 mm

Filter (Feld Nr. 17)

Kein Filter

Mittelwertfilter 2

Mittelwertfilter 4

Mittelwertfilter 8

Ausfiihrung (Feld Nr. 18, 19)
@ Messrichtung vorwérts, asynchrone Messung
1 | Messrichtung riickwarts, asynchrone Messung
0 || 2 | Messrichtung vorwérts, synchrone Messung
@E Messrichtung riickwarts, synchrone Messung

o etigisamperaty
[H] -40...+100°C
[s] -40...+90°C

“ Programmierung

@ Uber Kabelverbindung
@ Uber drahtlose Bluetooth-Technologie

[en][=]leo [~ ][]

[=][eo]re ][]

==

LIEFERUMFANG
—~——
.- GB-B:  GB-M/GB-T: Zubehor separat bestellen.
Sensor  Sensor
0-Ring

Betriebsanleitungen & Software finden Sie unter:
www.mtssensors.com
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