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MELSERVO-J3 4 3-phase 400 V AC
Series S: Drive Safety compatible

B: SSCNET Ill compatible

1.3 Terms related to Safety

1.3.1 Stop function for IEC 61800-5-2

@ STO function (Refer to IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
STO function is integrated into the MR-J3-BSafety. STO is a stop function
used to shut down energy to motors which exert torque. The MRJ3-BSafety
electronically cuts off power supply in the servo amplifier.
The purpose for this safety function is as follows.
- Uncontrolled stop according to stop category 0 of IEC 60204-1
- Designed to prevent unexpected start-up

(@ SS1 function (Refer to IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.3 Safe stop 1 time delayed)
SS1is a function which initiates the STO function when the previously set
delay time has passed after the servo motor starts decelerating. The delay
time can be set with MR-J3-D05 safety logic unit.
The purpose of this safety function is as follows. SS1 function can be rea-
lised by combining MR-J3-BSafety with MR-J3-D05.
- Controlled stop according to stop category 1 of IEC 60204-1

1.3.2 Emergency operation for IEC 60204-1

(@ Emergency stop (Refer to IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.2 Emergency Stop)
Emergency stop must override all other functions and actuation in all oper-
ation modes. Power to the machine driving part, which may cause a haz-
ardous state must be either removed immediately (stop category 0) or
must be controlled to stop such hazardous state as soon as possible (stop
category 1). Restart must not be allowed even after the cause of the emer-
gency state has been removed.

@ Emergency switching off (Refer to IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.3 Emergency
Switching OFF)

Removal of input power to driving device to remove electrical risk and to
meet above mentioned safety standards.

2 Safety Instructions

This chapter deals with your own safety and the safety of the equipment oper-
ators. Please read this chapter carefully before beginning with the mounting
work.

In this manual special warnings that are important for the proper and safe use
of the products are clearly identified as follows:

2.3 Correct Use

The MELSERVO MR-J3-BSafety servo amplifier and MR-J3-DO05 safety logic unit
may only be used within specific operating limits (voltage, temperature, etc.,
refer to the chapter "Technical data” of the Instruction manual). It may only be
used by qualified personnel and only at the machine at which it was mounted
and initially commissioned by qualified personnel in accordance with the
instruction manual of the servo amplifiers MR-J3-BSafety and safety logic unit
MR-J3-D05

Mitsubishi Electric Co. accepts no claims for liability if the equipment is used in
any other way or if modifications are made to the device, even in the context
of mounting and installation.

DANGER

Before starting installation wait for at least 15 minutes after the power
supply has been switched off. The capacitor is charged with dangerous

high voltage for some time after power off.

CAUTION

The MR-J3-BSafety servo amplifier and MR-J3-DO05 safety option comply
to the EMC Directive 2004/108/EC and the relevant requirements of
EN61800-3:2004 (Second environment/PDS Category "C3"). The MR-J3-
BSafety servo amplifier and MR-J3-D05 safety option are therefore only
suitable for use in an industrial environment and not for private use.

2.5 Residual risk

Machine builders are responsible for all risk evaluations and all associated
residual risks. Below are residual risks associated with the STO/EMG function.
Mitsubishi is not liable for any damages or injuries caused by the residual risks.

DANGER

2.3.1 For UL/CSA Applications

This servo amplifier is designed to comply with UL 508C and CSA C22.2 No.14
standard. For further details for complying with UL/CSA standard please refer
to the Instruction manual of the servo amplifier MR-J3-BSafety and safety logic
unit MR-J3-D05.

2.4 General Protective Notes and Protective Measures

CAUTION

Observe the protective notes and measures!

DANGER:
A Personnel health and injury warnings.
( ) Failure to observe the precautions described here can result

1 About this Document

This english document is the original mounting instruction.

1.1 Documentation for the MELSERVO safety servo
amplifier MR-J3-BSafety and safety logic unit MR-
J3-D05

This manual describes the mounting of the MR-J3-BSafety servo amplifier and

the MR-J3-DO5 safety logic unit.

The following manuals contain further information about the devices:

@ MR-J3-BSafety/MR-J3-D05 servo amplifier Instruction manual,

Art.no.: SH(NA)030084

@ Servo Motor Instruction Manual (Vol. 2), Art.no.: SH(NA)030041

These can be obtained free of charge from our website at

www.mitsubishi-automation.com.

If you have any questions concerning the programming and operation of the
equipment described in this manual, please contact your relevant sales office
or department.

In addition mounting protective devices also requires specific technical skills
which are not detailed in this documentation.

1.2 Function of this Document

This manual instructs the technical staff of the machine manufacturer and/or
the machine operator on the safe operating of the MR-J3-BSafety servo ampli-
fier and MR-J3-D05 safety logic unit.

This manual does not provide manuals for operating the machine in which
safety servo system is, or will be integrated. Information of this kind will be
found in the operating manuals for the machine.

Rated Rated Rated
symbol 0[‘;?\5? t| Symbol Oﬁ(%" eyl OH(W}R in serious health and injury hazards.
10 0.1 100 1 11k 1
20 0.2 200 2 15k 15 CAUTION:
40 04 350 35 22k 22 3 .
60 06 500 5 — — \. Equipment and property damage warnings.
70 0.75 700 7 — — I( ) Failure to observe the precautions described here can result

in serious damage to the equipment or other property.

2.1 Safety Persons

The MR-J3-BSafety servo amplifier may only be mounted by safety persons.

Safety persons are defined as persons who ...

@ have undergone the appropriate technical training. Please note appropri-
ate technical training is available from your local Mitsubishi Electric office.
Please contact your local office for locations and schedules.

@ have been instructed by the responsible machine operator in the opera-
tion of the machine and the current valid safety guidelines and

@ have access to the operating manuals of the MR-J3-BSafety servo amplifier
and MR-J3-D05 safety logic unit and have read and familiarised themselves
with them and

@ have access to the operating manuals for the protective devices (e.g. light
curtain) connected to the safety control system and have read and familiar-
ised themselves with them.

2.2 Applications of the Device

MR-J3-BSafety servo amplifier complies with the following safety standards, is

backwards compatible with MR-J3 series and can be used with either the MR-

J3-D05 safety logic unit, with certified safety relays, or safety PLCs. It can be

used

@ inaccordance with EN ISO 13849-1 PLd (EN 954-1 Category 3®)

@ inaccordance with IEC 61508 SiL 2

@ in accordance with IEC 61800-5-2 SiL 2

@ in accordance with I[EC 60204-1 Stop Category 0

@ Only valid for the assumption of conformity until 29.12.2009. From then on it will
be only EN ISO 13849-1.

Please observe the following items in order to ensure proper use of the

MELSERVO MR-J3-BSafety servo amplifier and MR-J3-D05 safety logic unit.

@ Safety components and systems may only be installed and commissioned
by qualified and skilled personnel.

@ All safety-related components (switches, relays, PLCs, cabling, etc.), the
control cabinet and fault considerations and exclusions must comply with
the requirements of EN 1SO13849-1 (EN954-1) and EN ISO 13849-2 up to
the minimum level of certification being targeted. Please refer to the safety
standards for additional information and requirements.

@ When mounting, installing and using the MELSERVO MR-J3-BSafety servo
amplifier and MR-J3-DO05 safety logic unit observe the standards and direc-
tives applicable in your country.

@ The national rules and regulations being applied to the installation, use
and periodic technical inspection of the MELSERVO MR-J3-BSafety servo
amplifier and MR-J3-D05 safety logic unit, are in particular:

- Machinery Directive 98/37/EC (from 29.12.2009 Machinery Directive
2006/42/EC)

- EMC Directive 2004/108/EC

- Low-Voltage Directive 2006/95/EC

- Work safety regulations/safety rules

@ Manufacturers and owners of the machine on which a MELSERVO MR-J3-
BSafety servo amplifier and/or MR-J3-DO05 safety logic unit is used are
responsible for obtaining and observing all applicable safety regulations
and rules.

@ Itisimperative that the notices, in particular the test notices of the manuals
be observed.

@ Thetests must be carried out by specialised personnel or specially qualified
and authorised personnel and must be recorded and documented to
ensure that the tests can be reconstructed and retraced at any time by third
parties.

@ Installation and wiring must also be in accordance with the safety stand-
ards being targeted.

@ The STO function (Safe Torque Off), as described in [EC 61800-5-2, only pre-
vents the servo amplifier from supplying energy to the servo motor. It does
not guarantee, that the shaft of the servo motor will not rotate due to exter-
nal or unforeseen forces. If an external force acts upon the drive axis, addi-
tional safety measures, such as brakes or counter-weights must be used.

® The MR-J3-BSafety servo amplifiers fulfil the requirements to conducted
emissions at the mains connections in the frequency range from 150 kHz to
30 MHz.

(Bases for the evaluation: Product standard EN 61800, adjustable speed
electrical power drive systems, Part 3: EMC)

@ The SS1 function only guarantees the delay time before STO/EMG is
engaged. Proper setting of thls delay time is the full responsibility of
the company and/or individ responsible for i Il and com-
missioning of the safety related system. The system, as a whole, must
pass safety standards certification.

@ When the SS1 delay time is shorter than the required servo motor de-
celeration time, if there is a failure in the forced stop function, or if
STO/EMG is engaged while the servo motor is still rotating, the servo
motor will stop with the d| ic brake or fr li

@ For proper wiring, and adj thomughly read the
manual of each individual safety related component.

@ Be sure that all safety related switches, relays, sensors, etc., meet the
required safety standards. The Mitsubishi Electric safety related com-

d in this I are certified by TUV Rheinland as
meetmg the requirements of EN ISO 13849-1 Category 3, PL d, EN 954-
1 Category 3 and IEC 61508 SIL 2.

@ Safety is not assured until safery-related components of the system
are comp Is lled or adj

©® When replacmg a MR-J3- BSafefy servo amplifier or safety logic unit,
confirm that the new parts are exactly the same as those being re-
placed. Once installed, be sure to verify the performance of the safety
functions before commissioning the system.

@ Perform all risk assessments and safety level certification to the ma-
chine/system as a whole. It is reccommended that an external govern-
ing body, such as TUV Rheinland, oversea final safety certification of
the system.

@ To prevent acc lation of multiple failures, perform a failure check
at regular intervals as deemed necessary by the applicable safety
standard. Regardless of the system safety level, failure checks should
be performed at least once per year.

@ Iftheupper and lower power transistor in the inverter bridge have fail-
ure simultaneously, the servo motor may move maximum of 0.5 rota-
tion.

2.6 Disposal

Disposal of unusable or irreparable devices should always occur in accordance
with the applicable country-specific waste disposal regulations (e.g. European
Waste Code 16 02 14).



3 Product description 3.2 MR-J3-DO5 safety logic unit 4 Mounting/Dismantling 5 Electrical Installation and Wiring

3.1 MR-J3-BSafety servo amplifier 3.2.1 Function description Mounting direction and clearances DANGER
The safety logic unit MR-J3-DO05 realises forced stop function when itis used in
: g combination with the Safe Torque Off (STO) function of MR-J3-BSafety servo CAUTION @ Cutoffall phases of the power source externally before starting the in-
3.1.1 Function description amplifiers. One safety logic unit supports forced stop for 2 axes. The MR-J3- stallation or wiring work, thus avoiding electric shock or damages to

-J3- i i i - D05 is also compatible with emergency stop deceleration function of MR-J3- N N — . " N N
* :crrhoT S’\)/llz:r?:w k\3/isaa Leighsser;:z; :;ﬁléﬂ(:crz;eocuesl‘i\eestjvg?ﬂrsnsacrﬁ;%i\rf;%?fiisc ?:e BSafety servo anﬁplifiers. gency siop ® The equip must be din the specified direction. Otherwise, ° ;hefp roduct. ffth dwaitf . il
) A > N A : afault may occur. efore wiring, turn off the power and wait for 15 minutes or more unti
5|gn§I, and trangmlts electric current to aservo motor in orderAto produce Safety functions of the MR-J3-DO05 at a glance: @ Leave specified clearances between the servo amplifier and control the charge lamp turns off. Then, confirm that the voltage between P(+)
motion pfO.DOV'“O”aL'fO the commanq §|gna|. The command signal repre- @ Safe Torque Off (STO) according to EN 61800-5-2 box inside walls or other equipment. and N(-) is safe with a voltage tester and others. Otherwise, an electric
sents a desired velocity, torque or position. . @ Safe Stop 1(SS1) according to EN 61800-5-2 @ The MR-J3-BSafety servo amplifier and the MR-J3-D05 safety option shock may occur. In addition, always confirm from the front of the ser-
i (Tshfowjﬁ}?sif?g:E% fir:cgliloﬁ:ljer—]:x(eera?se;rs]tseagf;alneti:?rfng:r&liﬁc())ufz @ Emergency Off (EMG Off) according to IEC 60204-19.2.5.4.3 unit can only be mounted in a electrical cabinet. Do not install servo vo amplifier whether th.e.charge lamp is off or not.
disconnecting the servo amplifier galvanicga’lly from t)P;e input power sup- @ Emergency Stop (EMG Stop) according to IEC 60204-19.2.5.4.3 ‘"f'P”ﬁe’ and servo motor which has been damaged or has any parts ® Ground the servo amplifier and the servo motor securely.
ply. Safe stop 1 (S51) function can be realised by adding the MR-J3-D05. missing.
@ A load side encoder can be used for reading a position feedback signal in 3.2.2 System configuration diagram @ Do not block the intake/exhaust port of servo amplifier and servo mo-

order to realise full closed position feedback. By parameter setting the con- MR3-CIS MR-J3-D05 tor which has a cooling fan. CAUTION
trol modes Magnet [ ] l/!/her! using heat g?nerating eguipm'em‘ such as the regenerative op-
- fully closed control Power mr(':‘ictm' tion, mstal;_;l.:en] wi t:' f;'f” c;:r:;:der ation of heat generation so that the @ Use the servo amplifier in the environment within the general specifi-
- semi closed control supply required) gr“’gr;iic;ab'e to ° ier:o”ag:p ifier is no Ic"f' ected. dicul Hin th tverti cations described in the instruction manual of the servo amplifier.
— dual feedback control — :mgm C’:lsl t‘;irect(l?::'vo amplitier on a perpendicular wallin the correct verti- Never use th;prodm;’tl inareas :/ith dust, oily smoke, conductive d;'ft;;
o . X . CN8A y corrosive or flammable gas, vibrations or impacts, or expose it to hi
can be selected. For de_talled information about _conflguratlon and set-up e —— 8 o @ When installing the unit in a control box, prevent drill chips and wire ten: e:":!ture con':ensagon ';" ;lir:d':zndrr’air’: Ifthe r:(‘;uc:i’s usexﬁn
of these control functions refer to the Instruction manual of the servo CN8B STO switch fragments from entering the servo amplifier P! r " 4 ' - IT the pi !
amplifiers MR-J3-BSafety and safety logic unit MR-J3-D05 = - . . | . such a place described above, electrical shock, fire, malfunction, dam-
. MR-DO5UDLCIM @ Prevent oil, water, metallic dust, etc. from entering the servo amplifier deteriorati b d
cable  cng ——i— through openings in the control box or a cooling fan installed on the age, or deterioration may be caused. = . . .
3.1.2 Operating elements il @® When drilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
b P 9 cel '"g,' . . . not enter ventilation slits. Such an accident may cause fire, failure or
@ When installing the control box in a place where there are much toxic malfunction
CN10 o gas, dirtand dflst, conductan qirpurge (force clea.n air into the control @ Donot toucl; the conductive parts of the product directly.
o [~ box from outside to make the internal pressure higher than the exter- ® While power is on or for some time after power-off, do not touch the
= STO start/ nal pressure) to prevent such materials from entering the control box. e . .
servo amplifier, the servo motor or the regenerative brake option as
— é‘,’ Forced ston2 L] P @ Fix the MR-J3-BSafety servo amplifier and the MR-J3-DO5 safety logic they are ,::” and you may get burnt 9 P
b orced sto| N . - s s .
Se:o = (EM2) P — switch unit by using fixing screws on the upper and lower fixing holes of the @ The MELSERVO MR-J3-BSafety servo amplifier fulfils the EMC require-
devices. . . .
ments in accordance with the product standard EN61800, Adjustable
—© System safety level: ISO 13849-1 PL d (safety category 3) @ When the MR-J3-DO05 safety logic unit is used in combination with the speed ;'I,ecrric;Ipowel:lxlirive :yzreml;cParts- EII'AC s
MR-J3-BSafety amplifier connect the safety logic unit with the servo @ Mounting in accordance with EN 502'74 : )
3.2.3 Operating elements amplifier by using the STO cable MR-DOSUDL and connected to connc- @ Electricalinstallation in accordance with EN 60204-1
(@‘ ﬁ' M - :’t"or C:,Vf alt servo :"',5" fier side and the CN8A or CN8B connector at @ The voltage supply of the device must be capable of buffering brief
. H € safety logic unit sige mains voltage failures of 20 ms as specified in EN 60204-1.
% .
PN ToP :
No. | Name Description < Control box * Control box Power terminals
. The 3-digit, seven-segment LED shows 2 Z Symbol Signal
© | Display the servo status and alarm number. H 7 —
L1,L2,L3 Main circuit power supply
swi o Wiri llowance
W —
® Rotary axis Used to set the axis number of the e - or more iring al L11,L21 Control circuit power supply
setting servo amplifier. ° Sewo;mp“f'er 80mm NO Brake unit
i 1 a )
switch : S p . o?"“,*;‘:e - o?,r:(;r,‘e Servo amplifier P C,D Regenerative brake option/Brake unit
W2-1 is used to perform the test oper- >
sw2 ation mode by using MR Configurator — uv,w Servo motor output
3] ! ! Test o;Tera- (Setup software). No. | Name Description P1,P2 _
tion selec- .
102 ; h SW2-2 is spare. Used to monitor all safety signals of PE Protective earth
tion switch | (g 's\ire to set to the "Down” position). Q@ | statusLED the MR-J3-DO05. vl
@ For version with 400 V: P+; @ For version with 400 V: N-
A SW1
" 40 mm
e Q‘N ormore®
NOTE Rotary Used to set the delay time for Safe /
For further details on servo amplifier's display indication and switches' settings : switches | Stop1 (SS1) for a controlled deceler- //////////// 7 7
please refer to the instruction manual MR-J3-BSafety and safety logic unit MR- sw2 | fordelay | ation of the servo motor beforethe | 77T *
J3-D05. S servo motor is de-energised. BOTTOM

® 120 mm or more for MR-J3-BSafety servo amplifiers in the range 11 kW-22 kW as
rated capacity.

o= $ time
o | (o)
3

Rotary switches (SW1 and SW2) setting and delay time at A/B-axis [s]

B-axis
L] 14 2.8 5.6 9.8 30.8
) 0 1 2 — 3 4
1.4 —_ 5 —_ 6 7
‘é 2.8 8 —_ 9 A
< 5.6 — B C
9.8 D E
30.8 F

Set the same setting for SW1 and SW2.



1-phase 200-230 V AC for MR-J3-100]S-MR-J3-7001S

EMG stop
RAT switch OFF ON mc
@ = =
Trouble MC K

Servo amplifier Servo motor

1-phase
200-230V AC

D Encoder Encoder

L [ cable
Lot C

* Sink logic

Main circuit
power supply

Forced stop 2*

Trouble*
storr
-9
STO2* [ = !
I ‘
24VDC
v Door N ", Open

3-phase 200-230 V AC for MR-J3-100JS-MR-J3-35000S
3-phase 380-480 V AC for MR-J3-601S4-MR-J3-20001S4

EMG stop
RA1 switch OFF ON

MC
- o0 = o
Trouble MC K

3-phase
200-230V AC Transformer** Servo amplifier Servo motor
NFB | |  MC _[CNP1
—x ;
or x|
—x !
3-phase
380-480 VAC
D Encoder
o CN2 cable Encoder
* Sink logic Lz [HH
**For version with 400 V [
Main circuit
power supply Forced stop 2* [cN3 CN3 24VDC
E/Jl— EM2 jpoc f
IDOCOM| DICOI
RA1

Trouble*

STO1*

STO2*

NOTE

When using the Safe Torque Off (STO) function, turn off STOT and STO2 at the
same time. STO1 and STO2 must be turned off after the servo motor is stopped.

3-phase 200-230 V AC for MR-J3-50001S or MR-J3-7000]S
3-phase 380-480 V AC for MR-J3-350C1S4-MR-J3-7001S4

EMG stop
RA1 switch OFF  ON LS
T Power supply
<@ = T i
Trouble MC SK ?afncoollng
3-phase @
200-230V AC Transformer** Servo amplifier Servo motor
JE e S N it
or . [
—x 19 L2 Built-in regen. U ¢ =
— 10 |, brake resistor o
3-phase
380-480 VAC
*Sink logic ON | N2|  Encoder Encoder
**For version with 400 V P [:“‘HME:H
p AR
BU
Main circuit N
power supply  Forced stop 2* [CN3 Cooling fan
‘:/——’E EM2
DOCoM| CN3 24VDC
lbacon I
storr | D
ik ALM —ﬁ Trouble
R
WL

3-phase 200-230 V AC for MR-J3-11KOS-MR-J3-22KOS
3-phase 380-480 V AC for MR-J3-11K(JS4-MR-J3-22K(1S4
EMG stop

RA2  RAI switch OFF  ON M
Thermal oo = =
relay Trauble MC SK Power supply
3-phase of cooling
200- Trans " fan
230V AC ransformer Servo amplifier [y oic | Servomotor (™
NFBO| | omMc e brake

—X —

or —x o
i J{ o

—x Z|
3-phase
380-480 VAC

Regenerative |
resistor |

. CN2 Encoder
*Sink logic |: Encoder
**For version with 400 V Hcable H >Bu

Cooling fan
Main circuit Thermal relay*
power supply Forced stop 2* [CN3 CN3 24VDC OHS1] OHS2
’—/4? EM2 lpocow f
iDocou DicOM|
RA1
ALM
sTO1* 5 B f
n Trouble* 24V DC
sTo2* +—b + :
Iy S —
24VDC 4 ¢ e
,, —» Open

In case you would like to use source logic interface, please refer to the follow-
ing wiring diagrams.

Source type digital input interface DI-1 (CN3)
Servo amplifier

Approx. 5,6 kQ

Switch
I DICOM
{
24VDC+10%,
200 mA

<
Appr.5 mA
VCes 1.0V
ICEO < 100 pA

Source type digital input interface STO (CN8)
Servo amplifier

Approx. 5,4 kQ

%

STO1+
STO2+

\r Switch
n
{F

<
Appr.5 mA 24VDC+10%, T—
VCEs = 1.0V 200 mA
ICE0 =< 100 pA

Source type digital output interface DO-1 (CN3)
Servo amplifier
If polarity of diode

is reversed, servo
amplifier will fail

Voltage drop in
the servo ampli-
fier: =26V

24V DC %10 %,
200 mA

Source type digital output interface TOF (CN8)
Servo amplifier

24V DC+10 %,
200 mA

Voltage drop in

MR-J3-350B]4-MR-J3-5000S(4) |

MR-J3-70001S(4)

o

I

[L]e[u]PJcTu]v]w]

MR-J3-11KIS(4)-MR-J3-22KB[](4)

[o]fe

B (o

the servo ampli- TE
fier: <26V Li | L2 | Ls e U | v [ W
o P4 P C N (‘39 E)
PE
Terminal signal layout
MR-J3-1001S— MR-J3-200C1S
MR-J3-10001S MR-J3-35001S
CNP1  CNP2 CNP3 Comb ion with servo motor
MR-J3- | HF- | HF- | HF- | HC- | HC- | HF- HA-
Os | mpO | kO | spO | RPO | upO | JPO | LPO
CNP1 <o oy[d
Jo s o8 | 053 | 053/ | _ — — — —
] 13 | 13
105 208 23 23 — — — — —
CNP2 18 il 40B 43 43 — — — — —
AU 60B(4) | — — [s152@)] — — | 534 —
ONP g4 708 | 73 | 73 — — | 2 | 73 —
Slo oL
: § 81/ 7340,
P 1008 | — = o | T | T || T
2 =) 1217201/
=
Ay 2008(4) | — | — | 1520y 110533/ 152 125033((‘2)/ -
] 202(4)
e/l ] 350B4) | — | — 3?531(‘/” 203 | 202 [3534)| —
221/ | 353/ | 352/
MR-J3-60C1S4- MR-J3-2000154 500B(4) | — — | so24 | s03 | so2 |503@ | s02
MR-J3-10001S4 SoiaY
ONPI ONP2  CNP3 7008(4) | — — | 7020 | — — — 7017 rg\y)/
L1 P+ 801(4)
12K1(4)
nKB@ | — = - — | = | = |nkma
NP1 NP1 11K2(4)
15K1(4)
15KB@4) | — — — — — — | 15K1M(4)
CNP2 CNP2 | ;ggg;
25K1
CNP3 CNP3 2KB(4) | — - - - - [ 22K1IM@)
22K2(4)

@ The servo motor HF-JP734 can be used only for 400 V servo amplifier version
(MR-J3-1000154).

NOTE

For detailed information about configuration and wiring of compatible servo
motors refer to the servo motor instruction manual (Vol. 2).




6 Signals

6.1 Signal arrangement

) Servo amplifier  CN5 (USB
STO 1/0 signal ervoamplier connector)
connector CN8 O
. Connector for
Load side encoder the front axis of
connector CN2L CN1A SSCNET il
(When using serial encoder) cable.
Connector for
the rear axis of
CN1B SSCNET Il
cable.
(When using ABZ phase
pulse encoder)
[\
The frames of the CN2,
CN2L and CN3 connectors

are connected to the PE
(earth) terminal ( @ ) in
the servo amplifier.

Additional output signals (enabled by internal parameter)

8 Transport and storage

CAUTION

Transport the products correctly according to their weights.
Stacking in excess of the specified number of products is not

m q

9.1.3 Servo amplifier (400 V AC, 22 kW or smaller)

MR-J3-C1S4
Item 60B | 200B | 500B | 11KB | , .o
100B | 350B | 700B | 15KB

Main circuit power supply

3-phase 380-480 V AC, 50/60 Hz

Do not carry the servo motor by the cables, shaft or encoder.

Do not hold the front cover to transport servo amplifier. The servo am-
plifier may drop.

Install the servo amplifier in a load-bearing place in accordance with
the instruction manual.

Do not climb or stand on servo equipment. Do not put heavy objects on

Symbol | Device
RD Ready
DB Dynamic brake interlock
1/0 signal
/ S'gnaccgnnemr SA Speed reached
[T [ TLC Limiting torque
L2626 ZsP Zero speed
on ?D\Z T N
= ocor | 7 | ym WNG Warning
MO1 ——{MO2 [ BWNG Battery warning
6 pron| 16 faim CDPS Variable gain selection
LA LAR =5
z v ABSV Absolute position erasing
L8 1is |18 fier
2 5 e
0 e | 0 o 7 Maintenance and Service

Motor encoder
connector CN2

7.1 Inspection items

DANGER

equipment.

For detail

o inf
infor

on the opti

| battery's transportation and
handling refer to the instruction manual of the servo amplifiers MR-J3-
BSafety and safety logic unit MR-J3-DO05.

When you keep or use it, please fulfil the following environmental conditions.

@ Before starting maintenance and/or inspection, turn off the power of
the MR-J3-BSafety servo amplifier and wait for 15 minutes or more un-
til the charge lamp turns off. Then, confirm that the voltage between
P(+) and N(-) is safe with a voltage tester and others. Otherwise, an
electric shock may occur. In addition, always confirm from the front of
the servo amplifier whether the charge lamp is off or not.

@ Any person who is involved in inspection should be fully competent to
do the work. Otherwise, you may get an electric shock. For repair and
parts replacement, contact your sales representative.

CAUTION

@ Do not test the servo amplifier with a e insul re-

Condition
Environment
Servo amplifier Servo motor
o . 0°Cto+55°C 0°Cto+40°C
peration . .
Ambient (non-freezing) (non-freezing)
temperature Storage —20°Cto +65 °C -15°Cto+70°C
g (non-freezing) (non-freezing)

. Operation | 0% RH or less 80 % RH or less
Ambient P (non-condensing) (non-condensing)
humidity -

Storage 90 % RH or less (non-condensing)
Atmosphere Indoors (no direct sunlight). Free from corro-
P sive gas, flammable gas, oil mist, dust and dirt
Altitude Max. 1 000 m above sea level
59m/sorlessat1o | Refertosafety h
o 055 Hz instructions in the
Vibration A preamble of the
(directions of X, Y "
servo amplifier
and Z axes) N .
instruction manual

All other items are identical with section 9.1.1

9.2 MR-J3-DO05 safety logic unit

Item

Specification

Control power supply

24V DC, 500 mA

Connectable axis

2 axis, independently controlled

Shut-off input (Safety devices)

4 points (2 points x 2 axis), source/sink
logic compatible

Shut off release input (restart
devices)

2 points (1 points x 2 axis), source/sink
logic compatible

Safety functions b

Safe Torque Off (STO) acc. to

ENIEC 61800-5-2

Safe Stop 1 (SS1) acc. to

ENIEC 61800-5-2

EMG STOP, EMG OFF acc. to

ENIEC 60204-1

Response time

10 ms or less Safe Torque Off (STO)

Safety Standards

ENISO 13849-1 PL d/EN 61508 SIL 2/
EN 62061 SIL CL 2

Expectation of the average time
for a dangerous failure to occur

MTTFd = 100 [years]

Effectiveness of fault monitor-
ing of a system or subsystem

DC =90 [%]

Average probability of danger-
ous failures per hour

PFH =1.01x 107 [1/hour]

Delay time setting

0s5,145,2.85,9.8530.8s,+2%
(additional for axis A: 5.6 s)

sistance), or it may become faulty.

@ Do not disassemble and/or repair the equipment on customer side.

It is recommended to make the following checks periodically:

(@ Check for loose terminal block screws. Retighten any loose screws.

@ Check the servo motor bearings, brake section, etc. for unusual noise.

® Check the cables and the like for scratches and cracks. Perform periodic
inspection according to operating conditions.

@ Check that the connector is securely connected to the servo amplifier.

(® Check that the wires are not coming out from the connector.

(® Check for dust accumulation on the servo amplifier.

@ Check for unusual noise generated from the servo amplifier.

Check the servo motor shaft and coupling for misalignment.

7.2 Parts having service lives

The following parts must be changed periodically as listed below. If any part is
found faulty, it must be changed immediately even when it has not yet
reached the end of its life, which depends on the operating method and envi-
ronmental conditions. For parts replacement, please contact your sales repre-
sentative.

9 Technical Data

9.1 MR-J3-BSafety servo amplifier

9.1.1 Servo amplifier (200 V AC, 750 W or smaller)

MR-J3-0IS
Item
108 | 208 | 40B | 60B | 70B
Main circuit 1-phase or 3-phase 200-230 V AC, 50/60 Hz
Power Control circuit 1-phase 200-230 V AC, 50/60 Hz
supply Interface 24V DC, £10 % (required current capacity:
200 mA, including CN8 connector signals)

9.3 Dimensions

Control system

Sine-wave PWM control/current control
system

Safety functions according
to EN IEC 61800-5-2

ENISO 13849-1 PL d/EN 61508 SIL 2/
EN 62061 SILCL 2

Expectation of the average
time for a dangerous failure
to occur

MTTFd =100 [years]

Effectiveness of fault moni-
toring of a system or subsys-
tem

DC =90 [%]

Part name Life guideline

Smoothing

capacitor 10 years®

Rela Number of power-on and number of
Servo 4 forced stop times: 100 000 times
amplifier -

Cooling fan 10 000 to 30 000 hours (2-3 years)

Absolute position Refer to section 12.2

battery (instruction manual)

Average probability of dan-
gerous failures per hour

PFH =1.01x 107 [1/hour]

Response time

8 ms or less for Safe Torque Off (STO)

6.2 1/0 devices

Input signals
Symbol | Device Connector | Pin
EM2 Forced Stop 2 20
l}} Upper stroke limit (FLS) 2

CN3

DI2 Lower stroke limit (RLS) 12
DI3 Proximity dog (DOG) 19
STO1- STO input signal 1 negative-side 3
STO1+ STO input signal 1 positive-side Ng 4
STO2- STO input signal 2 negative-side 5
STO2+ STO input signal 2 positive-side 6

Output signals
Symbol | Device Connector | Pin
ALM Trouble 15
MBR Electromagnetic brake interlock 13
INP In-position (Positioning completed) 9
LA Encoder A-phase pulse 6
LAR (Differential line driver) 16
LB Encoder B-phase pulse CN3 7
LBR (Differential line driver) 17
Lz Encoder Z-phase pulse 8
LZR (Differential line driver) 18
MO1 Analog monitor 1 4
MO2 Analog monitor 2 14
TOF1 TOF1 (Torque Off Feedback 1) output ng 8
TOF2 TOF2 (Torque Off Feedback 2) output 7

Power supply
Symbol | Device Connector | Pin

5
DICOM Digital I/F power supply input T
DOCOM | Digital I/F common CN3 3
1

LG Monitor common P
SD Shield Plate

@ Affected by ripple currents, etc. and deteriorates in characteristic. The life of the
capacitor greatly depends on ambient temperature and operating conditions.
The capacitor will reach the end of life in 10 years of continuous operations in nor-
mal air-conditioned environment. (Surrounding air temperature of 40 °C (104 °F)
or less)

9.1.2 Servo amplifier (20

0V AC, 1 kW-22 kW)

Item

H
f— W — D

Servo amplifier W([mm] [ H[mm] | D[mm] | Weight [kg]
MR-J3-10015/20015 40 1680 | 135@ 08
MR-J3-40015/6001S 40 1680 | 170® 10
MR-J3-70015/10007S 60 1680 | 185@ 14
MR-J3-600154/1000154 60 1680 | 195@ 17
MR-J3-200015(4)/35000S 90 1680 | 195@ 210239
MR-J3-3500154/50000S(4) | 130 250 | 2000® 46
MR-J3-700015(4) 172 300 | 2000@ 6.2
MR-J3-11KOIS(4)-22KOS@4) | 260 400 | 2000@ | 18(199)

@ without battery MR-J3-BAT mounted

@ MR-J3-22KIS/MR-J3-22KS4

© MR-13-350005

@ Without connectors
Safety logic unit W[mm] | H[mm] | D[mm] | Weight [kg]
MR-J3-D05 225 192 86 02

MR-J3-[JIS
100B 350B 700B 15KB
200B 500B 11KB 22KB

Main circuit power supply

3-phase 200-230 V AC, 50/60 Hz

All other items are identical

with section 9.1.1
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Servoverstarker und
Servomotoren

Typenschild

MITSUBISHI
MODEL MR-J3-1085

AC SERVO
— Modellbezeichnung

Leistung

PH200-230V 50Hz l«——— Zuldssige Spannungsversorgung

1PH200-230V 60Hz
1.3A 1PH 200-230V_50/60Hz
OUTPUT: 170V 0-360Hz 1.1A
SERIAL : A34230001

«——— Ausgangsnennstrom

Seriennummer

AL UITSUBISHI ELEGTRIC GORPORATION
Bt S

Modellbezeichnung
MR-J3-10BS O

L

Mitsubishi Code Spannungsversorgung

AC Servover- Ohne | 3-phasig 200V AC oder 1-phasig 200 V AC
starker Serie -

MELSERVO-J3 4 3-phasig 400V AC

S: Integrierten Sicherheitsfunktionen
B: SSCNET Il kompatibel

1.3 Bestimmung der Sicherheitsbegriffe

1.3.1 Stoppfunktionen der Norm IEC 61800-5-2

(@ Funktion STO (siehe IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
In den MR-J3BSafety ist die Funktion ,sicherer Halt” (STO - Safe Torque Off)
integriert. Diese Funktion schaltet den Servomotor stromlos und daher
sicher ab, ohne den Servoverstarker galvanisch von der Spannungsversor-
gung trennen zu mussen.
Diese Sicherheitsfunktion beinhaltet:
- Stillsetzen gemaR Kategorie 0 der |EC 60204-1
- Unerwartetes Wiederanlaufen wird verhindert

@ Funktion SS1 (siehe IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.3 Safe Stop 1 zeitverzdgert)
Wenn die Abbremsphase des Servomotors beginnt, wird tiber die Funktion
#Safe Stop 1” (S51) nach Ablauf einer voreingestellten Verzégerungszeit
die Funktion STO ausgel6st. Die Verzégerungszeit wird an dem Sicher-
heitsmodul MR-J3-D05 eingestellt.
Diese Sicherheitsfunktion kann durch Kombination von MR-J3-BSafety mit
MR-J3-BO5 realisiert werden. Diese Sicherheitsfunktion beinhaltet:

- Sicher Giberwachtes Stillsetzen gemaf Kategorie 1 der IEC 60204-1

1.3.2 Notfallhandlungen der Norm IEC 60204-1

(@ NOT-HALT (siehe IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.2 NOT-HALT)
Die Funktion NOT-HALT muss tiber allen anderen Funktionen und Ablau-
fen die oberste Prioritit haben. Der Antriebsteil der Maschine, von dem
eine Gefahr ausgehen kann, muss unverzliglich abgeschaltet werden
(Stopp-Kategorie 0) oder muss sicher und kontrolliert gestoppt werden
(Stopp-Kategorie 1) um den geféhrlichen Zustand so schnell wie moglich
zu beenden. Auch nach Beseitigung der Ursache flr den NOT-HALT darf
die Maschine nicht selbstdndig wiederanlaufen.

(@ NOT-AUS (siehe IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.3 NOT-AUS)
Zur Vermeidung einer Gefdhrdung durch elektrische Spannung und zur
Erfullung der zuvor erwédhnten Standards wird die Spannungsversorgung
der Antriebseinheiten vollstandig abgeschaltet.

2 Sicherheitshinweise

Dieses Kapitel behandelt Aspekte, die fiir Ihre Sicherheit und die Sicherheit des
Systembedieners relevant sind. Lesen Sie das Kapitel aufmerksam durch,
bevor Sie mit der Installation beginnen.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerat wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:

2.2 Anwendung des Gerits

Der Servoverstarker MR-J3-BSafety erfiillt die folgenden Sicherheitsstandards,
ist zu den Servoverstérkern der Serie MR-J3-B abwértskompatibel und kann
sowohl mit dem Sicherheitsmodul MR-J3-D05, als auch mit zertifizierten
Sicherheitsrelaismodulen oder Sicherheits-SPS eingesetzt werden.

Der Einsatz erfolgt...

® in Uberelnstlmmung mit der EN ISO 13849-1 PL d (EN 954-1 Kategorie 39)
@ in Ubereinstimmung mit der IEC 61508 SiL 2

@ in Ubereinstimmung mit der IEC 61800-5-2 SiL 2

@ in Ubereinstimmung mit der IEC 60204-1 Stopp-Kategorie 0

@ Nur gliltig unter Annahme der Konformitét bis 29.12.2009. Danach gilt aus-
schlieBlich die EN ISO 13849-1.

2.3 BestimmungsgemaBer Gebrauch

Betreiben Sie den Servoverstarker MR-J3-BSafety und das Sicherheitsmodul
MR-J3-D05 nur innerhalb der zuldssigen Grenzwerte (Spannung, Temperatur
usw., siehe auch Technische Daten sowie Typenschild auf dem Gerét). Die
Gerate diirfen nur durch speziell geschultes Personal und nur an der Maschine,
an der die von speziell geschultem Personal unter Berlicksichtung der Bedie-
nungsanleitung zum Servoverstarker MR-J3-BSafety und zum Sicherheitsmo-
dul MR-J3-D05 montiert und urspriinglich in Betrieb genommen wurden,
betrieben werden.

Bei unsachgemaBer Verwendung oder Modifizierungen des Geréts akzeptiert
Mitsubishi Electric Co. keine Schadensersatzanspriiche, auch wenn sie die
Montage oder Installation betreffen.

GEFAHR

Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von
mindestens 15 Minuten ein, damit sich die Kondensatoren nach dem
Abschalten der Netzspannung auf einen ungefihrlichen Spannungswert

entladen konnen.

@ Der Testbetrieb darf ausschlieBlich von spezialisierten oder speziell
geschulten und autorisierten Personen ausgefiihrt werden. Die Aufzeich-
nung und Dokumentation des Testbetriebs hat so zu erfolgen, dass er jeder-
zeit von Drittpersonen rekonstruiert und nachvollzogen werden kann.

@ Die Montage und die Verdrahtung muss entsprechend den fur den spezifi-
schen Einsatzfall gtiltigen Sicherheitsvorschriften erfolgen.

@ Die Funktion ,Sicherer Halt” (STO - Safe Torque Off)) dient entsprechend
der IEC 61800-5-2 nur dazu, den Servomotor sicher von der Betriebsspan-
nung zu trennen. Sie verhindert nicht, dass die Motorwelle durch externe
und unbeabsichtigte Krafteinwirkung weiter dreht oder wiederanlauft. Soll
das Drehen der Motorwelle durch externe Krafteinwirkung sicher verhin-
dert werden, sind Zusatzeinrichtungen, wie eine Bremse oder ein Gegen-
gewicht notwendig.

@ Der Servoverstarker MR-J3-BSafety erfiillt in Bezug auf die Aussendung von
leitungsgebundenen Stérspannungen im Frequenzbereich von 150 kHz
bis 30 MHz die EMV-Anforderungen fir drehzahlveranderbare elektrische
Antriebe entsprechend der Norm DIN EN 61800, Teil 3.

ACHTUNG

Der Servoverstiirker MR-J3-BSafety und das Sicherheitsmodul MR-J3-D05
erfiillen die EMV-Richtlinie 2004/108/EG und die relevanten Anforderun-
gen der Norm EN 61800-3 (zweite Umgebung/ PDS-Kategorie ,,C3“). Der
Servoverstdrker MR-J3-BSafety und das Sicherheitsmodul MR-J3-D05
sind daher nur fiir den Einsatz im industriellen Umfeld und nicht fiir den

privaten Gebrauch geeignet.

2.5 Restrisiken

Der Anlagenbauer ist fiir die Risikobeurteilungen und alle daraus resultieren-
den Restrisiken verantwortlich. Nachfolgend sind alle Restrisiken der Funktio-
nen STO (Sicherer Halt) und EMG (NOT-AUS/ NOT-HALT) aufgefihrt. Eine
Haftung durch Mitsubishi fir auftretende Schaden oder Verletzungen,
bedingt durch diese Restrisiken, ist in jedem Fall ausgeschlossen.

2.3.1 UL/CSA Zertifizierung

Dieser Servoverstarker ist den Standards UL 508C und CSA C22.2 Nr.14 ent-
sprechend konzipiert worden. Weitere Einzelheiten zur UL/CSA Zertifizierung
finden Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstarkers MR-J3-BSafety
und des Sicherheitsmoduls MR-J3-D05.

2.4 Generelle Schutzhinweise und SchutzmafBnahmen

ACHTUNG

VN GEFAHR

Beachten Sie die Hinweise und MaBnahmen!

Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
Code | leistung | Code | leistung | Code | leistung
W] kW] kw] X
10 0,1 100 1 11k 1 GEFAHR:
20 0,2 200 2 15k 15 6 . Warnung vor einer Gefahrdung des Anwenders
40 04 350 35 22k 22 ) Nlchrbeachtung der Vorsicht
60 06 500 5 — — kann zu einer Gefahr fiir das Lebens oder die Gesundheit des
70 075 700 7 — — Anwenders fiihren.
1 Zudiesem Dokument A ACHTUNG:
. \. Warnung vor einer Gefahrdung von Gerdten
Dieses Dokument ist die Ubersetzung der englischen Originalinstallationsan- ( ) Nichtbeachtung der Vorsicht Bnah
leitung. kann zu schweren Schiden am Geriit oder anderen Sachwer-
ten fiihren.

1.1 Dokumentation fiir den MELSERVO Safety Servo-
verstarker MR-J3-BSafety und das Sicherheitsmo-
dul MR-J3-DO5

Diese Anleitung beschreibt die Installation des Servoverstarkers MR-J3-BSa-
fety und des Sicherheitsmoduls MR-J3-D05.
Folgende Handblicher enthalten weiterfiinrende Informationen zu den Geraten:

@ Bedienungsanleitung fiir MR-J3-BSafety/MR-J3-D05, Art.-Nr.: SH(NA)030084ENG
@ Bedienungsanleitung fiir Servomotoren (Vol. 2), Art.-Nr.: SH(NA)030041ENG

Sie konnen kostenfrei von unserer Internetseite www.mitsubishi-automation.de
heruntergeladen werden. Sollten sich Fragen beziiglich Installation und Betrieb der
indieser Installationsanleitung beschriebenen Gerate ergeben, zbgern Sie nicht, Ihr
zustandiges Verkaufsbiiro oder einen Ihrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

Des Weiteren setzt die Installation von sicherheitstechnischen Geréten ein
besonderes Fachwissen voraus, das nicht in diesem Dokument beschrieben ist.

1.2 Funktion des Dokuments

Diese Dokumente unterweisen die technischen Mitarbeiter des Maschinen-
herstellers und/oder den Bediener der Maschine uber die sichere Installation
des Servoverstarkers MR-J3-BS und des Sicherheitsmoduls MR-J3-D05. Sie
beinhalten keine Handbiicher zur Bedienung der Maschine, in die das sicher-
heitstechnische System integriert ist oder integriert werden soll. Diese Infor-
mationen finden Sie in den Bedienhandbtichern der Maschine.

2.1 Sicherheitsgeschulte Personen

Der Servoverstarker MR-J3-BSafety darf ausschlieBlich durch sicherheitsge-
schulte Personen installiert werden. Voraussetzungen, die sicherheitsge-
schulte Personen erfiillen missen, sind...

@ die Teilnahme an einer entsprechenden Schulung,

(Die Schulungen werden in den lokalen Niederlassungen von Mitsubishi
angeboten. Die genauen Schulungstermine und -orte erfahren Sie in unse-
rer Niederlassung in Ihrer Umgebung.)

@ die Einweisung uber die Bedienung der Maschine und die aktuell giiltigen
Sicherheitsbestimmungen durch den verantwortlichen Bediener der
Maschine,

@ der Zugriff auf alle Handbucher des MR-J3-BSafety und der MR-J3-D05, sie
gelesen zu haben und mit deren Inhalt vertraut zu sein und

@ der Zugriff auf alle Handbucher fur die Schutzeinrichtungen (z.B. Lichtvor-
hang), die an das sicherheitstechnische Uberwachungssystem angeschlos-
sen sind, sie gelesen zu haben und mit deren Inhalt vertraut zu sein.

Beachten Sie flir einen sachgerechten Einsatz des Servoverstarkers MR-J3-BSa-

fety und des Sicherheitsmoduls MR-J3-DO05 folgende Punkte:

@ Sicherheitseinrichtungen und sicherheitstechnische Uberwachungssyste-
me durfen ausschlieBllich durch sicherheitsgeschulte Personen montiert
und in Betrieb genommen werden.

@ Alle Sicherheitseinrichtungen (Schalter, Relais, SPS, Verdrahtung usw.), der
Schaltschrank und alle Risiko- und Fehlerbeurteilungen mussen die Anfor-
derungen der EN ISO13849-1 (EN954-1) und EN 1SO 13849-2 erfiillen und
mindestens den flr die Zertifizierung notwendigen Performance Level
erreichen. Beachten Sie die entsprechenden Hinweise und Anforderungen
der Sicherheitsstandards.

@ Beachten Sie bei der Montage, der Installation und dem Betrieb des
MELSERVO Servoverstarkers MR-J3-BSafety und des Sicherheitsmoduls
MR-J3-DO05 die landesiiblichen Standards und Vorschriften.

@ Beachten Sie hinsichtlich der Installation, des Betriebs und der periodi-
schen Wartung des MELSERVO Servoverstarkers MR-J3-BSafety und des
Sicherheitsmoduls MR-J3-D05 die nationalen Vorschriften und Bestim-
mungen, insbesondere
- die Maschinenrichtlinie 98/37/EC (vom 29.12.2009 Maschinenrichtlinie

2006/42/EC),
- die EMV-Vorschrift 2004/108/EC,
- die Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EC und
- die Arbeitsschutzvorschriften/ das Arbeitsschutzgesetz.

@ Der Hersteller und der Eigentiimer der Maschine, in der der MELSERVO Ser-
voverstarker MR-J3-BSafety und/ oder das Sicherheitsmodul MR-J3-D05
betrieben wird, sind fiir die Beschaffung und Einhaltung aller anwendba-
ren sicherheitsrelevanten Vorschriften und Bestimmungen verantwortlich.

@ Beachten Sie unbedingt alle Hinweise, insbesondere die speziellen Hin-
weise zum Testbetrieb in den Handblichern.

@ Die Funktion SS1 (Safe Stop 1) legt nur die Verzégerungszeit bis zum
Ansprechen der Funktionen STO und EMG fest. Es liegt einzig und al-
lein in der Verantwortung des Unternehmens und/oder der fiir die
Montage und Inbetriebnahme der sicherheitsrelevanten Einrichtun-
gen beauftragten Person, die Ve it korrekt ei Il
Das System als Ganzes muss die Zertifizierung gemdB aller Sicher-
heitsanforderungen bestehen.

@ Ist die Verzogerungszeit von SS1 kiirzer, als die Verzégerungszeit des
Servomotors und es tritt beim Sofort-Stopp ein Fehler auf oder beim
Drehen des Servomotors wird STO/ EMG ausgelost, dann wird der Ser-

mit der dy ischen Motorbremse gestoppt oder léduft aus.

@ Lesen Sieunbedingt vor der M Verdrah oder Justierung je-
der Sicherheitseinrichtung sorgfiltig dessen Bedienungsanleitung.

@ Vergewissern Sie sich, dass alle verbauten Sicherheitseinrichtungen,
wie Sicherheitsschalter, -relais, -sensoren usw., die geforderten Stan-
dards erfiillen. Alle von hi Electric geliefe k

ten Sicherhei -
ponenten sind vom TUV Rheinland gemdB den Anforderungen der
Normen EN ISO 13849-1 Kategorie 3, PL d, EN 954-1 Kategorie 3 und
IEC 61508 SIL 2 zertifiziert.

@ Sicherheit ist nur gegeben, wenn alle Sicherheitseinrichtungen der An-
lage volistidndig montiert und justiert sind.

@ Vergewissern Sie sich vor A h des Servoverstdrkers MR-J3-BSa-
fety oder des Sicherheitsmoduls, dass die neuen Gerdte exakt den vor-
handenen entsprechen. Priifen Sie nach dem Austausch der Gerdte

die Funktion der Sicherh bevor Sie die
Anlage w:eder fur den Betrieb iibergeben.

@ Fiihren Sie alle Risikob ilungen, sowie die Er des Perfor-
mance Levels mit der Maschine/ Anlage als Ganzes durch. Es wird emp-
fohlen, die Konformitdt der Anlage iiber ein unabhdngiges Institut,
wie den TUV Rheinland zertifizieren 2u Iassen

@ Um Fehlfunkti der Sicherh durch Mehrfachfeh-
ler auszuschlieBen, sollten Sie an der Anlage den Normvorgaben ent-
sprechend regelmdBige Fehlerpriifungen durchfiihren. Unabhdngig
vom Performance Level sollte die Fehlerpriifung mindestens einmal
im Jahr statt finden.

@ Sind der obere und untere Leistungstransitor der Inverterbriicke gleich-
zeitig defekt, macht der Servomotor maximal eine halbe Umdrehung.

itseinrich

2.6 Entsorgung

Entsorgen Sie unbrauchbare oder irreparable Geréte entsprechend den gulti-
gen Abfallentsorgungsbestimmungen lhres Landes (z. B. AVV-Schlussel
gemal der Europaischen Abfallverzeichnisverordnung: 16 02 14).



3 Produktbeschreibung 3.2 Sicherheitsmodul MR-J3-D05 4 Montage/Demontage 5 Verdrahtung

3.1 Servoverstirker MR-J3-BSafety 3.2.1 Funktionsbeschreibung Einbaurichtung und Abstinde GEFAHR
Das Sicherheitsmodul MR-J3-D05 ermdglicht die Sofort-Stopp-Funktion,
wenn diese mit der Funktion ,sicherer Halt" (STO) des Servoverstdrkers MR-J3- ACHTUNG @ Schalten Sie vor der Il die Versor f des Servo-

3.1.1 Funktionsbeschreibung

@® Von einer Ubergeordneten Steuerung erhalt der Servoverstarker MR-J3-

BSafety tiber das synchrone Hochgeschwindigkeitsnetzwerk (SSCNET I11)
Kommandosignale, die verstérkt werden und als Strom einen Servomotor
antreiben. Der Servomotor fiihrt daraufhin Bewegungen aus, die propor-
tional zu den Komandosignalen sind. Das Kommandosignal beinhaltet die
Drehzahl, das Drehmoment und die Position, die geregelt werden soll.
Der Servoverstarker MR-J3BSafety verflugt Uber die integrierte Funktion
STO (Sicherer Halt). Diese Funktion schaltet den Servomotor sicher ab,
ohne den Servoverstarker galvanisch von der Spannungsversorgung tren-
nen zu missen. Uber das zusitzliche Sicherheitsmodul MR-J3-D05 ist auch
die Funktion SS1 (Safe Stop 1) verfugbar.

Ein zusatzlicher Encoder bzw. Wegaufnehmer direkt an der bewegten Last
dient dazu, die aktuelle Position der Last an den Servoverstarker zuriick zu
melden. Damit erhalt man einen geschlossenen Regelkreis fiir die Positio-
nierung. Mit Parametern kann man die folgenden Regelungsarten auswah-
len:

- Regelung mit lastseitig angebrachtem Encoder
- Regelung mit Motor-Encoder
- Regelung mit doppelter Riickfiihrung

(Motor-Encoder und lastseitiger Encoder)
Weitere Informationen zu Konfiguration und Einstellung der Regelungsar-
ten finden Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstarkers MR-J3-
BSafety und des Sicherheitsmoduls MR-J3-D05.

3.1.2 Bedienungselemente

o6

= |

BSafety kombiniert wird. Ein Sicherheitsmodul unterstiitzt den Sofort-Stopp
von max. 2 Achsen. Das Sicherheitsmodul MR-J3-D05 ist auch mit der NOT-
HALT-Abbremsfunktion des Servoverstéarkers MR-J3-BSafety kompatibel.
Sicherheitsfunktionen der MR-J3-D05 im Uberblick:

@ Sicherer Halt (STO) geméaf EN 61800-5-2

@ Safe Stop 1(S51) gemaB EN 61800-5-2

@ NOT-AUS (EMG-Off) gemaRB IEC 60204-19.2.5.4.3

@ NOT-HALT (EMG-Stop) gemaf IEC 60204-1 9.2.5.4.3

3.2.2 Systemkonfiguration

MR-J3-C05 MR-J3-D05
Leistungs-
schiitz
(nicht
bendtigt) Anschluss an
r-—=a >
CN8A Eﬂg
Spannungs- L 5 CN8B STO-Schalter
versorgung MR-DOSUDLCIM i
Kabel N9 —— L —
CN10
™
~
STO-Start-/
Riicksetz-
Sofort-Stopp 2 L taster
(EM2) =
Servomotor

Performance Level des Systems: ISO 13849-1 PL d (Sicherheitskategorie 3)

3.2.3 Bedienungselemente

CN9

SW2_SW1

@ Die Geridte diirfen nur in der
@ Halten Sie die vorgeschriebenen Abstdnde vom Servoverstdrker zur

@ Der Servoverstirker MR-J3-BSafety und das Sicherheitsmodul MR-J3-

@ Verdecken Sie keine Luftein- und -ausldsse an Servoverstdrkern und

@ Montieren Sie Gerdte oder Optionen mit einer hohen Wiiri wick-

@ Montieren Sie den Servoverstdrker nur auf einer senkrecht stehenden

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspidne oder

@ Verhindern Sie den Eintritt von Ol, Wasser, Metallstaub usw. durch die

® Wird der Schaltschrank in einer Umgebung mit dtzenden Gasen,

@ Befestigen Sie den Servoverstidrker MR-J3-BSafety und das Sicher-

@ Verbinden Sie den Servoverstirker MR-J3-BSafety mit dem Sicher-

bl

Richtung iert wer-
den. Andernfalls kann ein Fehler auftreten.

Innenwand des Schaltschranks oder zu anderen Geriiten ein.
D05 kénnen nur in einem elektrischen Schaltschrank montiert wer-
den. Montieren Sie keine Servoverstirker und Servomotoren, die de-

fekt sind oder bei denen Teile fehlen.

Servomotoren, in denen ein Kiihlliifter vorhanden ist.

verstdrkers und andere externe Spannungen aus.

@ Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von
mindestens 15 Minuten ein, bis die Anzeigeleuchte ,CHARGE” erlo-
schen ist. Vergewissern Sie sich danach mit einem Spannungstester
oder dergleichen, dass der Sp t an den KI (P+) und
(N-) auf einen ungefdhrlichen Wert abgesunken ist. Andernfalls be-
steht die Gefahr eines elektrischen Schlages. Uberpriifen Sieimmer zu-
erst, ob die Anzeigeleuchte ,CHARGE" an der Frontseite des
Servoverstdrkers aus ist.

@ Erden Sie Servoverstdirker und Servomotor vorschriftsmdBig.

lung, wie z. B. Bremswiderstdnde, so, dass der Servoverstdrker von der
Wirmeausstrahlung nicht beeinflusst oder geschddigt wird.

Fléiche und achten Sie auf die korrekte vertikale Ausrichtung.

Drahtreste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstdrker gelan-
gen und so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

Liiftungsschlitze des Schaltschranks oder durch einen an dessen Dek-
ke montierten Liifter.

Schmutz oder Staub aufgestellt, versorgen Sie den Schaltschrank iiber
ein geschl Rohrlei von auBBerhalb mit sauberer
Kiihlluft, die im Schaltschrank einen hoheren Luftdruck erzeugt, damit
keine Stdube, Gase usw. in den Schaltschrank eindringen kénnen.

heitsmodul MR-J3-D05 mit Schrauben an den dafiir vorgesehenen
oberen und unteren Befestigungséffnungen der Gerdite.

heitsmodul MR-J3-D05 iiber das STO-Kabel MR-DO5UDL, wenn beide
Geriiteg i i werden sollen. Der Anschluss erfolgtam
Servoverstirker iiber den Steckanschluss CN8 und am Sicherheitsmo-
dul iiber den Steckanschluss CN8A oder CN8B.

ACHTUNG

@ Betreiben Sie den Servoantrieb nur unter den Umgebungsbedingun-
gen, die in der Bedienungsanleitung des Servoverstirkers aufgefiihrt
sind. Der Servoantrieb darf keinem Staub, Olnebel, keinen dtzenden
oder entziindlichen Gasen, starken Vibrationen oder Schiléigen, hohen
Temperaturen und keiner Kond oder Feuch i
werden. Sollte das Ger:dt trotzdem unter diesen unzuldssigen Umge-
bungsbedingungen betrieben werden, so besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlags, von Feuer, von Beschddigungen oder einer er-
héhten Alterung der Geridite.

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspiine oder
Drahtreste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstdirker gelan-
gen und so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

@ Beriihren Sie keine spannungsfiihrenden Teile des Servoverstirkers,
wie z. B. die Anschlusskl oder Steckverbind

@ Beriihren Sie den Servoverstdrker, den Ser oder den op
len Bremswiderstand nicht wihrend oder kurz nach dem Betrieb im

p fiihrenden Zi d. Die le erhitzen sich stark, es be-
steht Verbrennungsgefahr.

@ Der MELSERVO Servoverstirker MR-J3-BSafety erfiillt die EMV-Anfor-
derungen fiir drehzahlverdnderbare elektrische Antriebe entspre-
chend der Norm DIN EN 61800, Teil 3: EMV.

@ Die Montage muss der Norm EN 50274 entsprechen.

OBEN @ Die elektrische Verdrahtung muss der Norm EN 60204-1 entsprechen.
Schaltschrank * Schaltschrank @ Die Spannungsversorgung muss in der Lage sein, entsprechend der
7 7 Norm EN 60204-1 kurze Spannungsausfille von 20 ms zu puffern.
Nr. | Bezeichnung Beschreibung °
-
Dreistellige 7-Segment-LED zur ° =40mm Verkabelungsfreiraum Leistungsklemmen
© | Anzeigefeld Anzeige des Servostatus und des . " -
Alarmcodes. Se"’ov;/marker 80 mm Bezeichnung | Signal
SW1 — =10mm -7 Z-=10mm Servoverstarker L1,L2,13 Spannungsversorgung Leistungskreis
) Stations- godjerschalter zuLEinSsteIIung defk Nr. | Bezeichnung Beschreibung = L11,L21 Spannungsversorgung Steuerkreis
tationsnummer des Servoverstarkers. i i i i
nummer © | LED-Anzeige Zeigt alle Sicherheitssignale des NO Optionale Bremseinheit
Sicherheitsmoduls an.
Bei Betrieb mit der Setup-Software MR- SW1 P@, CD Optionale(r) Bremswiderstand/ Bremseinheit
iWZ h Configurator wird mit SW2-1 der Test- e UV, w Servomotorausgang
3] ! ! uhsvra g betrieb ausgewahlt. 2] b @ o Hiermit wird die Verzégerungszeit o1 P2
T2 'SI'Cestal;eetrrieb SW2-2 ist ohne Funktion und sollte sich T Verzo- | fir die Funktion SS1 (Safe Stop 1) - —
in der unteren Stellung befinden. gerungs | eingestellt, um den Servomotor vor PE Schutzleiter
PRy SW2 | zeit dem Abschalten kontrolliert abzu-
() t“‘n bremsen. /// @ Bei der 400-V-Version: P+; @ Bej der 400-V-Version: N-
HINWEIS o UNTEN
Weitere Einzelheiten zu den angezeigten Daten und den Schaltereinstellungen © =120 mm bei Servoverstarkern MR-J3-BSafety mit eine Nennleistung von 11 kW-
finden Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstdrkers MR-J3-BSafety und Drehschaltereinstellungen (SW1 und SW2) und Verzégerungszeit fiir die 22 kW.
des Sicherheitsmoduls MR-J3-D05. Achsen Aund B [s]
Achse B
L] 1,4 2,8 5,6 9,8 30,8
) 0 1 2 — 3 4
14 —_ 5 —_ 6 7
fo 2,8 8 — 9 A
a
S| 56 — B C
9,8 D E
30,8 F

Die Einstellung von SW1 und SW2 ist identisch.



Anschluss 1~, 200-230 V AC fiir MR-J3-1000S-MR-J3-7001S

NOT-HALT-
RA1 Taster AUS  EIN mc
fropts z
Fehler MC K

Servoverstarker Servomotor

N S S—
1-phasig
200-230VAC

Encoder- Encoder

Lo kabel
Lot

* Negativ
schaltende Logik

Spannungsversorgung  Sofort-
Leistungskreis topp 2*

Fehler*

sTo1* |
o f

STO2* [ T B

24vDC ot

" —» Offnen

Anschluss 3~, 200-230 V AC fiir MR-J3-100]S-MR-J3-3500]S
Anschluss 3~, 380-480 V AC fiir MR-J3-60154-MR-J3-2000154

NOT-HALT-
RAT Taster AUS  ON mc
<@ = =
Fehler MC sk
3-phasig Transformator** X
200-230V AC Servoverstarker Servomotor
NFB

—x

!
oder
3-phasig
380-480 VAC

Encoder-

Encoder
* Negativ schal-
tende Logik
** Bei 400-V-Version [

Spannungsversorgung  Sofort-

Leistungskreis Stopp 2* CN3 CN3 24VDC
I:/Jl— EM2 Ipoc f
IDOCOM| DICOM!| RAT
ALM Fehler®
STO1*
STO2*
24VDC

Tdr N . —» Bffnen

L [ Kabel
Lat C

HINWEIS

Bei Nutzung der Funktion ,sicherer Halt” (STO) miissen die Signale STO1 und
STO2 gleichzeitig abgeschaltet werden. STO1 und STO2 kénnen abgeschaltet
werden, wenn der Servomotor still steht.

Anschluss 3~, 200-230 V AC fiir MR-J3-50001S oder MR-J3-70001S
Anschluss 3~, 380-480 V AC fiir MR-J3-35001S4-MR-J3-70001S4

NOT-HALT-
RA1 Taster AUS EIN

Spannungs-
versorgung
Fehler Lifter O

Transformator**

3-phasig
200-230V AC
NFB

—x

Servoverstarker

Servomotor

@
e
z

—x !
oder

3-phasig
380-480 VAC

* Negativ schaltende Logik o N2 Encoder— Encoder
** Bei 400-V-Version pi | [ kabel
P2 | A H )

Spannungs-
versorgung Sofort-
Leistungskreis ~ Stopp 2*

bacor |

ALM ﬁ Fehler*

) @ ) N —

STO2* [

Anschluss 3~, 200-230 V AC fiir MR-J3-11K(IS-MR-J3-22K(S
Anschluss 3~, 380-480 V AC fiir MR-J3-11K[JS4-MR-J3-22K(1S4

NOT-HALT-
RA2 RA1 Taster AUS EIN
ﬁ
Thermo-
relais Fehler SK Spannungs-
. . versorgung
§O%I1ESIQ Transformator** Lifter
230V AC Servoverstarker Servomotor Q
NFB | | MC  JTET_ ] N~
X1 |
—X - Z|
oder
3-phasig
380-480 VAC Optionaler |
Bremswider-

Encoder
* Negativ schaltende Logik Encoder-
** Bei 400-V-Version \abel

Liifter
Spannungs- Thermo;
versorgung Sofort- schalter
Leistungskreis Stopp 2* CN3 CN3 24V DC
/— i EM2 Ipoc: }
ipocon Dico!
RA1
ALM
STO1*

Fehler* 24VDC

B

Falls Sie eine Verdrahtung in positiv schaltender Logik realisieren wollen,
beachten Sie bitte die folgenden Schaltbilder.

Digitale Eingdnge DI-1 in positiver Logik (CN3)
Servoverstérker

Ca. 56 kQ

Schalter

DICOM

n
i+

24V DC+10 %,

200 mA

Ca.5mA
Vces=1,0V
ICEO < 100 pA

Digitale Eingdnge STO in positiver Logik (CN8)
Servoverstérker

Ca.54kQ

%

STO1+

Schalter
STO2+

Ca.SmA 24VDCi10%,
200 mA

Vces=1,0V
ICE0 < 100 pA

Digitale Ausgiange DO-1 in positiver Logik (CN3)

Servoverstarker

Falsche Polaritat
der Diode beschadigt
den Servoverstarker,

Spannungsabfall
im Servoverstér-
ker: =2,6 V

24V DC 10 %,

200 mA

Digitale Ausgange TOF in positiver Logik (CN8)
Servoverstarker

24V DC 10 %,

200 mA
Spannungsabfall
im Servoverstér-
ker: =2,6 V

Klemmenbelegung

MR-J3-70001S(4)
1

MR-J3-350C154-MR-J3-500015(4) |
[

[L]e[u]PJcTu]v]w]

MR-J3-1001S-
MR-J3-1000]S

MR-J3-200C1S
MR-J3-35001S

MR-J3-11KCIS(4)-MR-J3-22KC1S(4)
[P = & 1o

]
0 i
S
TE
1= L4 L2 L3 |LujLs| U W

PE

CNP1 CNP2 CNP3

CNP1 <o oy[d

CNP2 |7

o

CNP3

*llo o ofJooc=—]

7 7

PO
gk

MR-J3-60C154-
MR-J3-100C154

MR-J3-20000S4

CNP2  CNP3

(0]

CNP1

CNP2

CNP3

Verwendbare Ser en
MR-J3- | HF- | HF- | HF- | HC- | HC- | HF- | HA-
Os | MPO | kpO | spO | RPO | upn) | JPO | LPOI
053/ | 053/
108 13 13 - i - -
08 | 23 | 23 — — 1 — | — —
28 | 43 | 43 - [ e g —
50B@ | — | — |515@] — | — | @ | —
708 | 73 | 73 — — [ 72 | 73 —
_ _ 81/ _ | 734y _
1008(3) 102(4) 103(4)
12172017
2008(4) | — — | 1520y 11%33/ 152 12503;(44))/ -
202(4)
301/
35080) | — | — | g | 203 | 202 (3330 —
2217 | 353/ | 352/
S004) | — | — | sonter | o | so | 503G | s02
601(@)/
70084) | — | — |7o20 | — | — | — |7ommuy
702
801(4)
12K1(4)
KB | —  — - — | = | — |nkiM@
11K2(4)
T5K1(4)
KB | — | — — — | = | = |1skim@)
15K2(4)
20K1()
25K1
2K8() | — - - - | - — | 22k1M@)
22K2(4)

@ Der Servomotor HF-JP734 kann nur mit einem 400-V-Servoverstarker (MR-J3-
10001S4) eingesetzt werden.

HINWEIS

Weitere informationen liber die Konfiguration und die Verdrahtung kompatib-
ler Servomotoren finden Sie in der Bedienungsanleitung fiir Servomotoren
(Vol. 2).




6 signale Zusatzliche Ausgangssignale (aktivierbar durch interne Parameter) 8 Transport und Lagerung 9.1.3 Servoverstirker (400 V AC, bis 22 kW)

Symbol | Operand MR-J3-[IS4
6.1 Signalleitungen RD Bereit I\ ACHTUNG Merkmal 60B | 2008 ‘ 5008 ‘ 11KB ‘ SPIT
5 CN5 (USB-
STO-E/A-Signal- Mr AnscLluss) DB Automatisches Schalten der dynamischen Motorbremse ° den Sie firden T, die richtigen Hebevorrichtungen, um 3 1006783 5061700641 SKB
anschluss CN8 - E/A-Signalanschl Ver t pannungsversorgung .
necy / 'g"ca a_:,nsc uss SA Drehzahl erreicht Beschiidi b ,r ’ Leistungskreis 3-phasig 380480V AC, 50/ 60 Hz
Vs EnlEEE TLC Drehmomentbegrenzung ® Stapeln Sie die verpackten Servoverstdrker nicht héher als erlaubt. Alle anderen Merkmale stimmen mit Abschnitt 9.1.1 iiberein.
=1 7 Stllstandsdrehzahl @ Heben Sie den Servomotor nicht an den Anschlusskabeln, an der Mo-
o el e llistandsdrehza torwelle oder am Encoder an. . .
. D: 3 D“j 13 WNG Warnung @ Halten Sie den Servoverstdrker wihrend des Transports nicht an der 9.2 Sicherheitsmodul MR-J3-D05
o MBR - Frontabdeckung fest. Der Servoverstdirker konnte fallen. Merkmal Daten
MO1 e IMO2 [ BWNG | Batteriewarnung @ Montieren Sie den Servoverstiirker an einer tragfihigen Wand ent- SV ————
6 ficom | 15 | am CDPS Variable Verstarkung sprechend den Vorgaben der Bedienungsanleitung. n?n 9 9 gung 24V DC, 500 mA
Anschluss CN1A A YR 7 - — @ Klett der treten Sie nicht auf die Geriite. Stellen Sie keil h
Lastseitiger Encoder flr SSCNET - 3 ZB I v ABSV Loschen der absoluten Position etern o i’ ;Zf:’;e’;:;te aurdie Gerdre. Steflen Slefeine sciweren Anzahl der gesteuerten Achsen | 2 Achsen, unabhéngig steuerbar
CN2L . — | 'BR b . " — —— — —
(Bei seriellem Encoder) hergehenden 2z 5| R ® Angaben iiber Transport und Handhabung der optionalen Batterie Sicherheitseingange fiir Sicher- | 4 Eingange (2 Eingénge x 2 Achsen),
Anschiuss ON1B | o 12 o 7 Wartu ngu nd Instandhaltu ng finden Sie in der Bedienungsanleitung der Servoverstirkers MR-J3- heitseinrichtungen positive oder negative Logik
Kabel derfol- rcom |——| em2 |— BSafety und des Sicherheitsmoduls MR-J3-D05. Sicherheitseingénge fir Wieder- | 2 Eingange (1 Eingang x 2 Achsen),
genden Achse. (] i anlaufeinrichtungen positive oder negative Logik
/ 71 UberprUfungs')unkte Beachten Sie die folgenden Bedingungen fiir Lagerung und Betrieb. @ Sicherer Halt (STO) gemat
Motor-Encoder- Bedingun -5-;
Anschluss CN2 GEFAHR Umgebung E _ gung ENIEC61800-52
- ervoverstarker Servomotor . ; . @ Safe Stop 1(SS1) gemaB
2 0°C bis 155 °C 0°C bis 140 °C Sicherheitsfunktionen EN IEC 61800-5-2
Die Gehiuse der Anschliis- @ Bevor Sie mit Wartungs- oder | dhal beiten begii hal- Betrieb - DIS +55 - Dis +40 .
se CN2, CN2L und CN3 sind ten Sie eine Wartezeit von mindestens 15 Minuten ein, bis die Anzeige- Umgebungs- (keine Eisbildung) (keine Eisbildung) ° E{\?E?lggoﬂqTAus gemaB
F‘gdfésf;'gi";xfs(gi?rs leuchte ,,CHARGE"” erloschen ist. Vergewissern Sie sich danach mit temperatur Lagerung —20 °C bis +65 °C —15 °C bis +70 °C i
verbunden. einem Sp oder dergleichen, dass der Sp tan (keine Eisbildung) (keine Eisbildung) Ansprechverzégerung Max. 10 ms fiir ,Sicherer Halt" (STO)
den Klemmen (P+) und (N-) auf einen ungefihrlichen Wert abgesun- Zuldssige Betrieb Maximal 90 % RH Maximal 80 % RH i i EN ISO 13849-1 PL d/ EN 61508 SIL 2/
6.2 E/A-Operanden ken ist.“AndernfaIIs besteht die G.efahr e.ines elektrischen Schlages. relative Luft- (keine Eisbildung) (keine Eisbildung) Sicherheitsnormen EN 62061 SIL CL 2
) ) Uberpru.fen Sie immer zuerst, ob die /:\nzelgeleuchte ~CHARGE” an der feuchtigkeit | Lagerung | Maximal 90 % RH (keine Kondensatbildung) Mittlere Betriebszeiterwartung
i - - Umgebungsbedi kein Olnebel, staub- und schmutzfreie Auf- chen Fehlers
Symbol | Operand Anschluss | Pin erkannt ausgebildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstan- mgebungsbedingungen e||r; n0el, staub- und schmutzirele Au ——
.o . . " stellung) Zuverlassigkeit der Fehlerauf-
EM2 Sofort-Stopp 2 20 dards der Automatisierungstechnik vertraut ist, durchgefiihrt werden. Aufstellnohe Max. 1 000 m Gber NN deckung eines Systems oder DC =90 [%]
on Oberer Endschalter (FLS) 3 Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages. Wenden - - - - Teilsystems
CN3 Sie sich an Ihr zustdndiges Verkaufsbiiro oder einen Ihrer Vertriebs- Max. 5,9 m/s*von 10 Siehe Slcherheltsvor- Mittlere Wahrscheinlichkeit fr
DI2 Unterer Endschalter (RLS) 12 pfm‘.ner, wenn eine Reparatur oder ein A h von Teilen notwen- Vibrationsfestigkeit bis 55 Hz (in X-, Y- ;‘g:féfetfco'\flzr\:gr‘”k::} das Auftreten gefahrlicher Fehler PFH = 1,01 x 107 [1/Stunde]
DI3 Naherungsschalter (DOG) 19 dig ist. und Z-Richtung) bedienungsanleitung. Einstellbare Verzs tten | 05 145285,9853085%2%
in re Verzdgerungszeiten AN
STO1- STO-Eingangssignal 1 minusseitig 3 ACHTUNG stelfbare VErzogerungszelten | qstlich fiir Achse A: 5,6 s)
STO1+ STO-Eingangssignal 1 plusseitig Ng 4 : 9 Technische Daten 9.3 Abmessungen
STO2- STO-Eingangssignal 2 minusseitig 5 @ Mit dem Servoverstdirker darf keine Isols priifung (Isolati . 9
- - — de d) mit einem Isolationspriifgerdt durchgefiihrt werden, da dies .
STO2+ | STO-Eingangssignal 2 plusseitig 6 zu Fehlfunktionen fiihren kann. 9.1 Servoverstarker MR-J3-BSafety
. @ Fiihren Sie als Anwender an dem Gerdt keine Reparaturversuche
Aussgangssignale durch und/oder zerlegen Sie das Geriit nicht. 9.1.1 Servoverstarker (200 V AC, bis 750 W)
Symbol | Operand Anschluss | Pin Es wird empfohlen, regelmaBig folgende Uberpriifungen durchzufiihren: MR-J3-0IS H
ALM Fehler 15 O) Erufen Iiie age Ansc(fj\lussklemmen auf lockere Schrauben. Ziehen Sie lok- WAt 10B I 20B | 40B | 60B I 70B
- - ere Schrauben wieder an. - - N n - - —
MBR Automatisches Schalten einer Haltebremse 13 (@ Priifen Sie am Servomotor die Lager, die Bremse usw. auf ungewdhnliche tz?;ungs ! pS:SIQ oder 3-phasig 200-230VAC, 50/
INP In-Position (Positionierung abgeschlossen) 9 Gerdusche. Spannungs- n -
A N 6 @ Priifen Sie Kabel und dhnliches auf Beschadigung und Kabelbriiche. Legen versorgung Steuerkreis 1-phasig 200-230V AG, 50/ 60 Hz
Encoder-A-Phasenimpuls Sie Priifzyklen entsprechend der jeweiligen Beanspruchung fest. . 24V DC, £10 % (Stromaufnahme: 200 mA, k— B —f T
(Differential-Ausginge) - ) N ! i Schnittstelle ; . -
LAR ifferential-Ausgange, 16 @ Priifen Sie alle Steckverbindungen am Servoverstirker auf festen Sitz. inklusive CN8-Steckersignale) 5 ey 5 ~ = CeTICheIR
LB J h R | CN3 7 (® Priifen Sie die Stecker auf Beschddigung und Zustand der Zugentlastung. Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/ ervoverstarker (mm] (mm] [mm] ewicht kgl
fSicff(;r::tBi:r-AauS:n'a'erpeL; s (® Priifen Sie die Staubablagerungen auf dem Servoverstérker. 4 Stromregelung MR-J3-10015/2003S 40 1680 135® 038
LBR 9ang 17 @ Priifen Sie den Servoverstérker auf ungewshnliche Gerausche. Sicherheitsfunktionen gemaR | EN1SO 13849-1PLd /EN 61508 SIL 2/ MR-J3-40015/6001S 20 1680 | 1709 1.0
Lz Encoder-Z-Phasenimpuls 8 Priifen Sie den Zustand der Motorwelle und der daran gekoppelten Teile. EN IITC 61800—5;)2 EN 62061 SILCL 2 MRJ3-70015/100005 50 T68® 185® 14
(Differential-Ausgange) Mittlere Betriebszeiterwar-
LZR 94ng '8 7.2 Lebensdauer tung bis zum Auftreten eines | MTTFd = 100 [Jahre] MR-J3-600154/1000054 60 1680 195@ w7
Mo Analoge Monitorausgabe 1 4 Die folgenden Teile miissen regelmaBig ersetzt werden. Wird ein Teil als geféhrlichen Fehlers MR-J3-200015(4)/35000S 90 1680 1959 21(239)
MO2 Analoge Monitorausgabe 2 14 defekt erkannt, muss es sofort ersetzt werden, auch wenn dessen Lebensdauer Zuverlassigkeit der Fehlerauf- 13 D@
J J noch nicht erreicht ist. Die Lebensdauer kann durch extreme Einsatz- und deckung eines Systems oder | DC = 90 [%)] MR-J3-3500154/500015(4) 130 250 200 45
TOF1 TOF1 (Drehmoment-AUS-Meldung 1) N8 8 Umget{ungsbedingunggn verkiirzt sein. Ersatzteile liefert Ihr zustandiges Ver- Teilsystems MR-J3-700015(4) 172 300 2000 @ 6,2
TOF2 | TOF2 (Drehmoment-AUS-Meldung 2) 7 Kaufsbiro oder Ihr Vertriebspartner. Mittlere Wahrscheinlichkeit MR-J3-11KOS@#)-22KOS(4) | 260 400 | 2000@ ] 18(199)
Teil Lebesdauerrichtwert fur das Auftreten gefahrlicher | PFH = 1,01 x 107 [1/Stunde] o) N -
Spannungsversorgung . rond o) Fehler ohne montierte Batterie MR-J3-BAT
att t
" attungskondensator | 10 Jahre Ansprechverzégerung Max. 8 ms fiir ,Sicherer Halt “(STO) @ MR-J3-22K0S/ MR-3-22KC154
Symbol | Operand Anschluss | Pin Relais Anzahl der Einschalt- und Sofort- © MR-13-350005
5 Servo- Stopp-Vorgange: 100 000 5 @ ohne Stecker
DICOM | Bezugspunkt der digitalen Eingéinge vorstrker 9.1.2 Servoverstarker (200 V AC, 1 kW-22 kW)
10 Lufter 10 000-30 000 Stunden (2-3 Jahre) TNEIEG Sicherhei dul B[mm] | Himm] | T[mm] | Gewicht [kg]
DOCOM | Bezugspunkt der digitalen Ausgénge CN3 3 Batterie fir Absolut- Siehe im entspreche_nden Abschnitt Merkmal 1008 3508 700B 15KB MR-J3-D05 22,5 192 86 0,2
p wertsystem der Bedienungsanleitung. 2008 5008 11KB 22KB
LG Bezugspunkt fiir analoge Signale ® Wird durch Spitzenstréme und Kapazititsverlust beeinflusst. Die Lebensdauer Spannungsversorgung itsubishi i ;
" " - " . " : = MI BISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
" héngt gréBtenteils von Umgebungstemperatur und Betriebsbedingungen ab. Leistungskreis 3-phasig 200-230V AC, 50/ 60 Hz }‘ ELEScl'{'R% Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
D Abschirmung Gehause Die 0. a. Kondensatc}rlebensd.auer wird bei Betrieb in einer normalen ‘klln-:atlsler- Alle anderen Merkmale stimmen mit Abschnitt 9.1.1 Gberein. www.mitsubishi-automation.com
ten Umgebung erreicht. (Maximale Temperatur der umgebenden Luft: 40 °C)
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Servoamplificateurs
et servomoteurs

Plaque signalétique

MITSUBISHI
MODEL  MR-J3-10BS

AC SERVO i N
— De_slgnatlon du modéle

Puissance
«——— Alimentation en tension admissible

T: 170V 0-3 A «——— Courant de sortie
SERIAL : A34230001 .
@ g — N° de série

DE I JNPAN

A B ELECTRIC CORPORATION

Désignation du modéle

MR-J3-10BS O

Mitsubishi L Code
Servoamplifica- Aucun Triphasé 200V CA ou manaphasé 200V CA
teurs CA série ——
MELSERVO-J3 4 Triphasé 400V CA

S :fonctions de sécurité intégrées
B : compatible SSCNET Ill

1.3 Réglementation des termes de sécurité

1.3.1 Fonctions d'arrét selon la norme CEI 61800-5-2

(@ Fonction STO (arrét sécurisé) (cf. CEl 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)

La fonction "Arrét sécurisé" (STO - Safe Torque Off) est intégrée dans le
MR-J3BSafety. Cette fonction d'arrét coupe l'alimentation en énergie des
moteurs qui générent la vitesse. Le MR-J3-BSafety coupe en interne la
tension d'alimentation du servomoteur.

Cette fonction de sécurité comprend :

- Arrét selon la catégorie 0 de la CEl 60204-1

- Une remise en marche illicite est exclue.

@ Fonction SS1 (cf. CEl 61800-5-2:2007 4.2.2.3 Arrét sir 1 temporisé)
Lorsque le servomoteur commence a freiner, la fonction "Arrét sar 1" (SS1)
déclenche la fonction d'arrét sécurisé aprés une durée de décélération qui
est réglée sur le module de sécurité MR-J3-D05.

Vous pouvez réaliser cette fonction de sécurité en associant le MR-J3-BSafety
avec le MR-J3-B05. Cette fonction de sécurité comprend :

- Arrét sar surveillé selon la catégorie 1 de la CEl 60204-1

1.3.2 Comportements en cas d'urgence selon la norme CEl
60204-1-2

@ Arrét d'urgence (cf. CEl 60204-1:2005 9.2.5.4.2 Arrét d'urgence)
La fonction d'Arrét d'urgence doit étre prioritaire sur toutes les autres fonc-
tions et processus. La partie conductrice de la machine d'ou le danger peut
provenir, doit immédiatement étre mise hors tension (arrét de la catégorie
0) ou doit étre arrétée de maniére fiable et controlée (arrét de la catégorie
1) afin d'éliminer le plus vite possible la situation dangereuse. Méme lors-
que la cause de 'arrét d'urgence est éliminée, la machine ne doit pas se re-
mettre automatiquement en marche.

@ Arrét d'urgence (cf. CEl 60204-1:2005 9.2.5.4.3 Arrét d'urgence)
Pour éviter tout danger lié a la tension électrique et afin de se conformer
aux standards indiqués ci-dessus, I'alimentation électrique des moteurs est
complétement coupée.

2 Consignes de sécurité

Ce chapitre traite les aspects qui sontimportants pour votre sécurité et celle de
votre opérateur. Lisez attentivement ce chapitre avant de commencer I'instal-
lation.

Vous trouverez dans le manuel d'installation des consignes importantes pour
une manipulation correcte et sre de I'appareil. Les différentes indications ont
les significations suivants :

2.2 Utilisation de l'appareil

Le servoamplificateur MR-J3-BSafety se conforme aux standards de sécurité
suivants et il est compatible avec les versions antérieures des servoamplifica-
teurs de la série MR-J3-B. Vous pouvez I'utilisez a la fois avec le module de sé-
curité MR-J3-DO05 et avec les modules de sécurité certifiés, ou encore avec |'API
de sécurité.

L'utilisation se conforme a

@ ['ENISO 13849-1 PLd (EN 954-1 catégorie 3®)

® laCElI61508SiL 2

® la CEl61800-5-2 SiL 2

@ la CEl 60204-1, arrét de la catégorie 0

@ Cette conformité s'applique uniquement jusqu'au 29.12.2009. Seule I'EN 1SO
13849-1 entre vigueur par la suite.

2.3 Utilisation conforme

Utilisez uniquement le servoamplificateur MR-J3-BSafety et le module de sé-
curité MR-J3-D05 dans les plages admissibles (tension, température, etc. ; voir
aussi les caractéristiques techniques ainsi que la plaque signalétique sur l'ap-
pareil). Seul un personnel spécialement formé pour la machine ou le servoam-
plificateur MR-J3-BSafety et le module de sécurité MR-J3-D05 sont montés, est
autorisé a utiliser les appareils en respectant les manuels réciproques.
Mitsubishi Electric Co. décline toute responsabilité pour les dommages engen-
drés par toute utilisation non conforme ou modification de I'appareil, méme
lorsque ces derniéres surviennent pendant l'installation et le montage.

@ Lafonction "Arrét sécurisé" (STO - Safe Torque Off) conforme a la CEl 61800-5-2,
sert uniquement a couper |'alimentation électrique du servomoteur. Elle
n'empéche pas que l'arbre moteur continue de tourner ou de fonctionner
sous l'action de forces externes et non voulues. Pour empécher I'arbre mo-
teur de tourner sous l'action de forces externes, vous devez mettre en place
des dispositifs complémentaires comme un frein ou un contre-poids.

@ Le servoamplificateur MR-J3-BSafety se conforme aux exigences CEM rela-
tives a I'émission de tensions parasites sur une plage de fréquences de
150 kHz a 30 MHz pour les entrainements électriques a puissance variable
selon la norme EN 61800, partie 3.

AVERTISSEMENT

Le servoamplificateur MR-J3-BSafety et le module de sécurité MR-J3-D05
se conforment a la directive CEM 2004/108/CE ams: qu'aux ex:gences per—
tinentes de la norme EN 61800-3 (deuxié

PDS "C3"). Le servoamplificateur MR-J3-| BSafety et le module de securlte
MR-J3-D0S5 se destinent par conséquent a une utilisation industrielle et

non privée.

DANGER

2.5 Restrictions

Le fabricant de l'installation est responsable de I'évaluation des risques ainsi
que des restrictions en découlant. Vous trouvez ci-dessous toutes les restric-
tions des fonctions STO (arrét sécurisé) et EMG (arrét d'urgence). Mitsubishi dé-
cline toute responsabilité quant aux dommages et blessures résultant de ces
restrictions.

Avant de commencer l'installation, attendez au moins 15 mii afin

DANGER

que les condensateurs se déchargent de leur tension apreés une coupure

du courant.

2.3.1 Certificats UL/CSA

Ce servoamplificateur se conforme aux standards UL 508C et CSA C22.2 n°14.
Pour plus d'informations sur les certificats UL/CSA, reportez-vous au manuel
du servoamplificateur MR-J3-BSafety et du module de sécurité MR-J3-D05.

2.4 Consignes et mesures générales de prévention

AVERTISSEMENT

Respectez les consignes et les mesures !

1 A propos de ce document

Ce document est la traduction de la version originale anglaise.

1.1 Documentation pour le servoamplificateur MR-
J3-BSafety et le module de sécurité MR-J3-D05

Cette notice décrit l'installation du servoamplificateur MR-J3-BSafety et du
module de sécurité MR-J3-D05.

Pour des informations détaillées sur les appareils, reportez-vous aux manuels
suivants :

@® Manuel d'utilisation pour MR-J3-BSafety /MR-J3-D05, réf. : SH(NA)030084
@ Manuel d'utilisation pour les servomoteurs (vol. 2), réf. : SH(NA)030041

Vous pouvez les télécharger gratuitement depuis notre site Internet
www.mitsubishi-automation.fr. Si vous avez des questions concernant l'ins-
tallation et la mise en service des appareils décrits dans cette notice, n'hésitez
pas a contacter votre revendeur ou votre distributeur.

De plus, l'installation d'appareils de sécurité exige des connaissances spéciali-
sées qui ne sont pas décrites dans cette notice.

1.2 Fonction du document

Ces documents s'adressent aux techniciens du constructeur de machines et/
ou aux opérateurs de la machine en vue d'une installation fiable du servoam-
plificateur MR-J3-BS et du module de sécurité MR-J3-DO05. Ils ne remplacent
pas les manuels pour I'utilisation de la machine dans laquelle le systéme de sé-
curité est intégré ou doit étre intégré. Vous trouverez toutes les informations
a ce propos dans les manuels d'utilisation de la machine.

Puissance Puissance Puissance
Code de sortie Code de sortie Code de sortie
[kW] [kW] [kw] DANGER:
10 01 100 1 11k 11 Averti . N
A vertissement d'un danger pour l'utilisateur.

2 02 20 2 15k L) ) Le non respect des mesures de prévention indiquées peut

L 04 350 35 2k 2 causé des blessures graves voire mortelles a l'utilisateur.

60 06 500 5 — —

70 075 700 7 — —

ATTENTION :

Avertissement d'un danger pour les appareils.
) Le non respect des mesures indiquées peut ende
sérieusement I'appareil et autres composants.

B

2.1 Personnel formé ala sécurité

Seules des personnes formées a la sécurité sont autorisées a installer le ser-

voampllflcateur MR-J3-BSafety. Conditions a remplir par le personnel formé

alasécurité:

@ Participation a une formation appropriée
(Les formations sont proposées par les succursales locales de Mitsubishi.
Pour connaitre leurs dates exactes ainsi que les lieux ou elles sont propo-
sées, contactez la succursale la plus proche.)

@ |Introduction a l'utilisation de la machine ainsi qu'aux directives de sécurité
en vigueur par I'opérateur responsable de la machine.

@ Accés a tous les manuels du MR-J3-BSafety et du MR-J3-DO05. Les manuels
doivent avoir été lus et leur contenu compris.

@ Accés atous les manuels des dispositifs de sécurité (par ex. les barriéres im-
matérielles) qui sont raccordés au systéme de surveillance. Les manuels
doivent avoir été lus et leur contenu compris.

Respectez les points suivants pour une utilisation conforme du servoamplifica-

teur MR-J3-BSafety et du module de sécurité MR-J3-D05 :

@ Seul le personnel spécialement formé est autorisé a monter et et a mettre
en service les dispositifs de sécurité ainsi que les systémes de sécurité de
surveillance.

@ Tous les dispositifs de sécurité (interrupteurs, relais, API, cablage, etc.), I'ar-
moire électrique ainsi que toutes les évaluations des risques et des erreurs
doivent se conformer aux normes EN 1SO013849-1 (EN954-1) et EN I1SO
13849-2, et atteindre au moins le "Performance Level" nécessaire aux certi-
ficats. Respectez les consignes et les exigences des standards de sécurité.

@ Lors du montage, de l'installation et de la mise en service du servoamplifi-
cateur MR-J3-BSafety MELSERVO et du module de sécurité MR-J3-DO05, res-
pectez les standards et réglementations nationales en vigueur.

@ Lors de l'installation, de la mise en service et de la maintenance périodique
du servoamplificateur MR-J3-BSafety MELSERVO et du module de sécurité
MR-J3-D05, respectez les standards et réglementations nationales en
vigueur, et en particulier :

- ladirective Machine 98/37/CE (a partir du 29.12.2009, directive Machine
2006/42/CE),

- ladirective CEM 2004/108/CE,

- la directive Basse tension 2006/95/CE et
les réglementations sur la prévention des accidents.

@ Le fabricant et le propriétaire de la machine dans laquelle le servoamplifi-
cateur MR-J3-BSafety MR-J3-DO05 et le module de sécurité MR-J3-D05 sont
exploités, sont tenus de se procurer et de s'assurer du respect des directi-
ves et des réglementations de sécurité en vigueur.

@ Respectez impérativement toutes les consignes et en particulier les consi-
gnes spécifiques aux tests que vous trouverez dans les manuels.

@ Seul un personnel spécialisé ou spécialement formé est autorisé a exécuter
les tests. Le rapport et la documentation des tests doivent pouvoir étre
a tout moment reproduits et suivis par une tierce personne.

@ Réalisez le montage et le cablage en conformité avec les directives de
sécurité s'appliquant a votre cas précis.

@ La fonction SS1 (arrét siir 1) définit uniquement la temporisation jus-
qu'au déclenchement des fonctions STO et EMG. La responsabilité
pourleréglage correct de la temporisation incombe uniquement la so-
ciété et/ou la personne chargée du montage et de la mise en service
des dispositifs de sécurité. Toutes les exigences de sécurité pour les
certificats doi s'appliquer au dans son intégralité.

@ Si la temporisation SS1 est plus courte que celle du servomoteur et
qu'une anomalie qui déclenche un arrétimmédiat survient ou lors sile
servomoteur tourne encore, les fonctions STO/ EMG se déclenchent et
le servomoteur est arrété ou ralentit progressivement par un frein mo-

teur dynamique.

@ Avantle montage, le cablage ou l'ahgnement de chaque dispositif de
sécurité, lisez impér at le | d'utilisation
correspondant.

@ Assurez-vous que tous les dispositifs de sécurité montés comme les in-
terrupteurs, les relais et les capteurs de sécurité, etc, se conforment
aux standards exigés. Tous les composants de sécurité fournis par
Mitsubishi Electric sont certifiés par le service de contréle technique al-
lemand TUV Rheinland et se conforment aux exigences des normes
ENISO 13849-1 catégorie 3, PL d, EN 954-1 catégorie 3 et CEI 61508 SIL 2.

@ Lasécurité est uniquement garantie lorsque tous les dispositifs de sé-
curité de I'ii Il sont complé és et ali

@ Avant de remplacer le servoamplificateur MR-J3-BSafety ou le module
de sécurité, assurez-vous que les appareils corr
exactement aux précédi Apresler ement, vérifiezimpérati-

le bon foncti des disp fs de sécurité avant de re-
mettre l'installation en service.

@ Evaluez tous les risques ainsi que déterminez le "Performance Level”
en considérant la machine / I'i ] dans son ble. Nous
vous recommandons de faire certifier I'installation par un institut in-
dépendant comme le TUV Rhemland

@ Pour éviter tous dysft des dispositifs de sécurité suite
ades erreurs successives, testez réguliérement I'absence d'anomalie
au niveau de I'i Il en vous appuyant sur les exigences des dif-
férentes normes. Indépendamment du "Performance Level", vous de-
vez vous assurer de I'absence d'anomalie au moins une fois par an.

@ Siles transistors supérieur et inférieur du pont des convertisseurs sont
défectueux en méme temps, le servomoteur n'exécute au maximum

qu'un demi tour.

2.6 Mise au rebut

Mettez les appareils inutilisables ou irréparables au rebut conformément aux
réglementations nationales sur |'élimination des déchets en vigueur (par ex.
codes AVV de la directive européennes sur les déchets 16 02 14).



3 Description du produit

3.1 Servoamplificateur MR-J3-BSafety

3.1.1 Description de la fonction

@ Le servoamplificateur MR-J3-BSafety regoit un signal de commande en prove-
nance d'un automate maitre via le réseau haut débit synchrone (SSCNET Ill).
Ce signal est amplifié puis transmis a un servomoteur sous forme de courant.
Le servomoteur exécute ensuite les mouvements proportionnels aux signaux
de commande. Le signal de commande comprend la vitesse, le couple et la
position a régler.

@ Le servoamplificateur MR-J3-BSafety intégre la fonction STO (arrét sécuri-
sé). Cette derniére permet de couper le servomoteur de maniére fiable sans
devoir couper galvaniquement |'alimentation du servoamplificateur. Le
module de sécurité MR-J3-D05 complémentaire permet quant a lui de réa-
liser la fonction SS1 (arrét sar 1).

@ Un codeur ou bien un enregistreur de course directement placé sur la char-
ge motrice transmet la position actuelle de la charge au servoamplificateur.
Vous obtenez ainsi une boucle de régulation fermée pour le positionne-
ment. Les paramétres permettent de sélectionner les types de régulation
suivants :

- régulation avec codeur coté charge
- régulation avec codeur du moteur
- régulation avec double retour

(codeur du moteur et codeur c6té charge)
Pour plus d'informations sur la configuration et le réglage des différents
types de régulation, reportez-vous au manuel du servoamplificateur
MR-J3-BSafety et a celui du module de sécurité MR-J3-DO05.

3.1.2 Organes de commande

o6

= |

Description

N° | Désignation

LED a 7 segments et 3 positions pour afficher I'état du

O | Donedaffichage servo et le code d'alarme.

w1
N° du poste Codeur pourrégler le n° de poste du

servoamplificateur.

3.2 Module de sécurité MR-J3-D05

3.2.1 Description de la fonction

Le module de sécurité MR-J3-D05 permet de réaliser la fonction d'arrét immé-
diat lorsqu'elle est associée a la fonction "arrét sécurisé" (STO) du servoamplifi-
cateur MR-J3-BSafety- Un module de sécurité couvre I'arrét immédiat de 2 axes.
Le module de sécurité MR-J3-D05 est également compatible avec la fonction
de freinage pour I'arrét d'urgence du servoamplificateur MR-J3-BSafety.
Fonctions de sécurité du MR-J3-D05 :

@ Arrét sécurisé (STO) selon I'EN 61800-5-2

@ Arrétsar1(SS1) selon I'EN 61800-5-2

@ Arrét d'urgence (EMG-Off) selon la CEI 60204-1 9.2.5.4.3

@ Arrét d'urgence (EMG-Stop) selon la CEI 60204-19.2.5.4.3

3.2.2 Configuration du systéme

MR-J3-00S MR-J3-D05
Contacteur
de
p(lijrlfjtailnec)e Raccordement
. —a au 2éme axe
=S
CN8A -
T & CN8B Interrupteur STO

Tension
d'alimentation

Cable
MR-DO5UDLCIM
CN9

CN10

D] I
T

5 Touche de
Gs; déclenche-
k Arrét immédiat 2 ‘ ment/
(EM2) = rglnltlallsa-
Servomoteur tion STO

Performance Level du systéme : 1ISO 13849-1 PL d (catégorie de sécurité 3)

3.2.3 Organes de commande

CN9

SW2_SW1

CN10

N° | Désignation Description

4 Montage/démontage

Sens du montage et écarts

5 Cablage

AVERTISSEMENT

DANGER

@ Montez les appareils que dans la direction prévue afin d'éviter toute
@ Respectez les écarts prévus entre le servoamplificateur et la paroi inté-

@ Vous pouvez uniquement monter le servoamplificateur MR-J3-BSafety

@ Ne couvrez aucune entrée ou sortie d'air des servoamplificateurs et

@ Montez les appatreils ou les options dégageant une forte chaleur com-

@ Montez le servoamplificateur uniquement verticalement et assurez-

@ Lors du montage, assurez-vous qu' aucun reste de fil ni de copaux ne

@ Evitez toute infiltration d'huile, eau, poussiére métallique, etc. par les

@ Si vous placez I'armoire électrique dans un environnement avec des

@ Fixez le servoamplificateur MR-J3-BSafety et le module de sécurité

@ Raccordez le servoamplificateur MR-J3-BSafety avec le module de sé-

erreur.
rieure de I'armoire électrique ou les autres appatreils.
et le module de sécurité MR-J3-DO5 dans une armoire électrique. Ne

montez jamais des servoamplificateurs et servomoteurs qui sont dé-
fectueux ou dont certaines piéces manquent.

des ser s qui sont équipés d'un ventilateur.

me les résistances de freinage, de maniére a ce que la chaleur dégagée
n'agisse pas sur le servoamplificateur.

vous que son bon alignement.

sorte par les ouies d'aération du servoamplificateur. Cela pourrait
causer un court-circuit.

ouies d'aération de I'armoire électrique ou par les ventilateurs montés
sur la paroi supérieure.

gazinfi bles, delap ére ou de la saleté, amenez de I'air frais
de I'extérieur dans I'armoire électrique par un systéme de conduites
fermée.

MR-J3-DO05 dans les trous de fixation prévus sur I'appareil a I'aide des
vis fournies.

curité MR-J3-D05 a I'aide du cable STO MR-DO5UDL si vous souhaitez
utiliser les deux appareils ensemble. Le raccordement se fait sur le ser-
voamplificateur via le connecteur CN8 et sur le module de sécurité via
le connecteur CN8A.

@ Avantl'i coupez| électrique du servoamplifi-
cateur ainsi que toute autre tension externe.
@ Avantdec er I'i lati au moins 15 minutes jus-

qu'a ce que le voyant "CHARGE"s’éteigne. Al'aide d'un testeur de ten-
sion ou autre appareil blabl us que la auxbor-
nes (P+) et (N-) est descendue a une valeur non dangereuse, Vous
risquez dans le cas contraire une électrocution. Vérifiez toujours avant
de commencer que le voyant "CHARGE" sur la face avant du servoam-
plificateur est bien éteint.

@ Mettez le servoamplificateur et le servomoteur a la terre comme prévu
par les réglementations.

AVERTISSEMENT

w2 Lors de I'utilisation du logiciel de
configuration MR-Configurator, SW2-1 permet
o ! ! Sélecteur pourle | de sélectionner le mode test.
T 5 | Mmodetest SW2-2 n'a pas de fonction affectée et doit étre
en position inférieure.

Affiche tous les signaux de sécurité du module

@ | Affichage par LED de sécurité,

w1

Temps de Permet de régler la temporisation pour

NOTE

Pour plus d'informations sur les données affichées et les réglages des sélecteurs,
reportez-vous au manuel du servoamplificateur MR-J3-BSafety et a celui du
module de sécurité MR-J3-DO05.

P la fonction SS1 (arrét sir 1) afin de contréler le
sw2 | décélération } N
5y freinage du servomoteur avant son arrét.

o | {o)

Réglages des sélecteurs (SW1 et SW2) et de la temporisation pour les axes
AetB]s]

AxeB
0 14 28 5,6 98 30,8

0 0 1 2 — 3 4

14 — 5 6 7

< 2,8 8 — 9 A
£

<3 56 — B C

98 D 3

30,8 F

Les réglages de SW1 et de SW1 sont identiques.

HAUT
Armoire de distribution

oy, '

Armoire de distribution

=40mm Espace de cablage
Servoamplificateur 80 mm
=10mm - p A =10 mm Servoamplificateur
N Vs
=40 mm®
BAS

® =120 mm pour les servoamplificateurs MR-J3-BSafety avec une puissance nomi-

nale de 11 kW-22 kW.

prTeT) D

@ Utilisez uniq le ser dans les in-
diquées dans le manuel du servoamplificateur. Le servomoteur ne doit
pas étre soumis a la poussiére, aux brouillards d'huile ou autres gaz in-

bl b ou chocs, aux fortes températures

aux fortes vibratia
et a aucune condensation ou humidité. Si malgré tout, vous utilisez
I'appareil dans de telles conditions ambiantes, vous risquez une élec-
trocution, des incendies, des dommages sérieux ou une plus grande
usure de I'appareil.

@ Lors du montage, assurez-vous qu' aucun reste de fil ni de copaux ne
sorte par les ouies d'aération du servoamplificateur. Cela pourrait
causer un court-circuit.

@ Ne touchez aucune piéce conductrice du servoamplificateur comme
les bornes de raccordement ou les connecteurs.

@ Ne touchez pas le servoamplificateur, le ser ou la rési: e
de freinage (en option) pendant ou ]uste apreés leur fonctionnement
sous ion. Les comp s'éc for etsontsource de
bralure.

@ Leservoamplificateur MR-J3-BSafety MELSERVO se conforme aux exi-
gences CEM pour les moteurs électriques a puissance variable selon la
norme EN 61800, partie 3 : CEM.

Le montage doit se conformer a la norme EN 50274.

Le cablage electnque doit se conformer a la norme EN 60204-1.

La d' ion doit p ir couvrir de bréves coupures de
tension de 20 ms comme le prévoit la norme EN 60204-1.

Bornes d'énergie

Désignation Signal

11,12,13 Tension d'alimentation du circuit e charge
111,121 Tension d'alimentation du circuit de commande
N Unité de freinage optionnelle

P®, (@) Résistance / unité de freinage (en option)
[IAA) Sortie du servomoteur

P1,P2 —

PE Conducteur neutre

@ pour la version de 400V : P+;

@ pour la version de 400V : N-




Raccordement monoph., 200-230 V CA pour MR-J3-10]S-MR-J3-70C1S
Bouton d'arrét
RA1 d'urgence  ARRET MARCHE

- o® = i
Erreur MC sK

Servoamplificateur

Servomoteur

,,,,,
N —
Monophasé
200-230V CA
c T =
D Céble du
o CN2. codeur Codeur
* Logique [HH
negatlve - \:71 )

Tension d'alimentation ~ Arrét |mme»
du circuit de charge diat 2

Erreur*

sTo1*  — |
o f

STO2* [ T B

24vCC i

; —» Ouvrir

Raccordement triph., 200-230 V CA pour MR-J3-10CJS-MR-J3-3500]S
Raccordement triph., 380-480 V CA pour MR-J3-60C1S4-MR-J3-200C154

Bouton d'arrét

RA1  durgence ARRET MARCHE ~ MC
<@ = =
Erreur MC sk
Triphasé Transformateur** o
200-230V CA Servoamplificateur Servomoteur
NFB
—x
!
ou
Triphasé
380-480V CA
Cable
N2 Codeur
* Logique L [ du codeur
négative Lo H H )
**Pour la version de 400 V [
Tension d'alimentation  Arrétimmédiat
du circuit de charge 2* CN3 CN3 24VCC
I:/Jl— EM2 Ipoc f
IDOCOM| DICOM
RA1
ALM Erreur*
L N
STO1 T
STO2* [ = H
i :
24vCC i

:

— Ouvrir

NOTE

Lors de ['utilisation de la fonction "Arrét sécurisé" (STO), les signaux STO1 et
STO2 doivent étre désactivés en méme temps. STO1 et STO2 peuvent étre dé-
sactivés lorsque le servomoteur est arrété.

Raccordement triph., 200-230 V CA pour MR-J3-500C1S ou MR-J3-700C]S
Raccordement triph., 380-480 V CA pour MR-J3-3501S4-MR-J3-700(1S4
Bouton d'arrét
RA1 d' urgence ARRET  MARCHE

Tension d'ali-
mentation du
Erreur ventilat
Triphasé Transf teur ~
200-230V CA ransformateurse . oamplificateur Servomoteur y—
NFB TE1
% { Lt Résistance )
— =
—x !
ou .
Triphasé
380-480V CA

Cable du

* Logique négative o] Codeur
**Pour la version de 400 V pr | [ codeur
P2 ! 4 H )

Tension d'alimentation  Arrét
du circuit de charge immédiat 2*

o
Ventilateur

CN3 24V CC
[pocol |

RA1
Aumﬁ ': Erreur*

{3 @ ) N—

STO2* [

Raccordement triph., 200-230 V CA pour MR-J3-11K(JS-MR-J3-22K(JS
Raccordement triph., 380-480 V CA pour MR-J3-11KJ1S4-MR-J3-22K[1S4

Bouton d'arrét
RA2 RAT urgence ARRET MARCHE

ﬁ
d Tension d'ali-
relais mentation du

Thermo- Erreur

Triphasé ventilateur
200~ Transformateur** Frein dyna-
230VCA i Servomoteur (N~
NFB | | MC  JTET_ ] N
X1 o
—X - Z|
ou
Triphasé
380-480V CA Résistance |
de freinage
opnonnelle '
CN2 hr Codeur
* Logique négative I: Cable du
**Pour la version de 400 V Hcodeur H )
Ventilateur
Thermo-
Tension d'alimentation Arrét contacteur®
ducircuit de charge  immédiat 2*|CN3 CN3/ 24V CC
/—/Jj EM2 lpoc: }
ipocon Dico!
RA1
ALM

STO1*

@ Erreurt 24V CC
STO2* 3
Iy
24VCC Y
—» Ouvrir

Si vous souhaitez réaliser un cablage en logique positive, reportez-vous aux
schémas de connexion suivants.

Entrées numériques DI-1 en logique positive (CN3)
Servoamplificateur

Env. 5,6 kQ

Interrupteur
DICOM

24VCC i10%,
Vees = 1,0V 200 mA

Env. 5 mA
ICEO < 100 pA

Entrées numériques STO en logique positive (CN8)
Servoamplificateur

%

t: % Interrupteur

Env.SmA 24VCCt10%,
200 mA

Vces=1,0V
ICEo < 100 pA

Sorties numériques DO-1 en logique positive (CN3)

Servoamplificateur

ne mauvaise polarit®
dela diode endommage)
le servoamplificateur;

Chute de tension
dans le servoam-
plificateur: =2,6V

24V CC£10%,
200 mA

Sorties numériques TOF en logique positive (CN8)
Servoamplificateur

24V CC£10%,
200 mA

Chute de tension
dans le servoam-
plificateur: =2,6V

ne mauvaise polarit®
dela diode endommage)
e servoamplificateur

Affectation des bornes

MR-J3-350(154-MR-J3-500015(4) | MR-J3-700C15(4)

B R

TE1

[L]e[u]PJcTu]v]w]

MR-J3-11KJS(4)-MR-J3-22K[1S(4)

MR-J3-100S-
MR-J3-10007S

MR-J3-200C1S
MR-J3-35001S

o) ° B (o

]
i
0 i
S
TE
1= L4 L2 Ls |Luflzs| U w

PE

CNP1 CNP2 CNP3

CNP1 <o oy[d

CNP2

CNP3

PRI AT
2o o ofco=[=
0 0 ofjooooofo

PO
{0

Servomoteurs a utiliser

MR-J3-60(154-

MR-J3-100C154 MR-J3-200C154

CNP2  CNP3

(0]

CNP1

CNP2 CNP2

CNP3 CNP3

R | AE | AC | AC | AR T8
MRJ3CIS [HEMPLD| oy | gy | gy | wpm | O | 1P
3 | 053/
108 13 13 - - | = |~ -
208 B B — [ P —
208 B B = — T =1 = =
W | — | — s | — | — | 5@ —
708 7 7 — — 1 7 —
1008(4) | — — | s | — | —
103(4)
217201/
wee | — | — | s | | 12%33((“;)’ —
20204)
T | — | — |s0sn@| 28 | 202 | 338 | —
33/ | 352
sop) | — | — |awsow| BYL s | s
G017
0084 | — | — | ew | — | — | — | 7omMay
0
014
12614
KB | — | — - — | = = | ke
1K)
K1)
e | — | — — S I R
15K24)
2061@)
251
264 | — - - - | - — | 2xme
2K2(4)

D Vous ne pouvez utiliser le servomoteur HF-JP734 qu'avec un servoamplificateur
de 400V (MR-J3-1000154).

NOTE

Pour plus d'informations sur la configuration et le cablage des servomoteurs

compatibles, reportez-vous au manuel pour les servomoteurs (vol. 2).




6 Signaux

6.1 Cables de signaux

Servoamplificateur CN5 (port

Connexion du USB)

signal /S STO CN8 O

Codeur c6té charge

(pour un codeur en série)

Raccordement
CN1A pour le
cable

SSCNET lll de
I'axe en amont.
Raccordement
CN1B pour le

cable
SSCNET Iil de
l'axe en aval.

Connexion du signal
CN3

E/S
I —
[ ][]
L2162
DI {02 [37
[ 4 foocou| 14 |y1er
MO1 [—5—{MO2 [~
[ bcon [ 16 | s
LA AR o]
LI T L P
Z 2R g
e |2 foi
bcom — Em2 —
Raccordement

Autres signaux analogues (activables via des paramétres internes)

8 Transport et stockage

9.1.3 Servoamplificateur (400 V CA, jusqu'a 22 kW)

AVERTISSEMENT

tout dommage.

pas le ser
I'arbre moteur ou par le codeur.

Utilisez un dispositif de levage adapté pour le transport afin d'éviter

N'empilez pas les servoamplificateurs emballés plus haut qu'autorisé.

MR-J3-[1s4
Garactéristiques 608 ‘ 2008 ‘ 5008 | 11K8 ‘ -
1008 3508 7008 15KB
Alimentation du circuit de charge | Triph. 380-480V (A, 50/ 60 Hz
Toutes les autres caractéristi dent a celles indi dans la section 9.1.1.

par les cdbles de raccordement, par

9.2 Module de sécurité MR-J3-D05

transport. Le servoamplificateur risque de tomber.

7 Maintenance et inspection

7.1 Points a contréler

aucun objet lourd sur les appareils.

Symbole Opérande
RD Prét
DB Déclenchement automatique du frein dynamique du moteur °
SA Vitesse atteinte
T Limitation du couple o
sp Vitesse a l'arrét ® Me !
WNG Avertissement [ ]
BWNG Avertissement de la batterie o M
(DPS Amplification variable le manuel.
ABSV Suppression de la position absolue g
[ ]

terie optil report au
MR J3-BSafety et a celui du module de sécurité MR-J3-DO5.

Ne tenez pas le servoamplificateur par la face avant pendant son

Caractéristiques

Données

le servoamplificateur sur un mur stable comme indiqué dans

Alimentation de la commande

24V (C, 500 mA

Ne montez pas sur les appareils et n'y cognez pas dessus. Ne posez

Nombre daxes pilotés

2 axes pilotables séparément

Pour plus d'informations sur le transport et la manipulation de la bat-

Entrées de sécurité pour
les dispositifs de sécurité

4 entrées (2 entrées x 2 axes), logique positive ou négative

I du servoamplificateur

Respectez les conditions suivantes pour le stockage et le service.

Entrées de sécurité pour
les dispositifs de redémarrage

2 entrées (1 entrée x 2 axes), logique positive ou négative

@ Arrét sécurisé (STO) selon I'EN CEI 61800-5-2

Condition Fonctions de sécurité @ Arrétsir1(SS1) selon I'EN CEI 61800-5-2
ducodeurdumoteurchy DANGER Environnement - @ Arrétd'urgence selon I'EN CEI 60204-1
Les boitiers des connec- Servoamplificateur Servomoteur
;?;rtsr(eill:lezs g\l’\lezcl.l :tb gl;l:e [ ] Avajlt de c ncer {a e e: I'inspec’t’io'rlr, {m‘em‘ie’z au senvice 0°Ca+55°C (sans 0°Ca +40°C (sans Temporisation de la réponse 10 ms maxi pour "l'arrét sécurisé" (STO)
duneutre (PE) ( (®) du n:oms 15m:nuteslu§qu ‘dacequele voyant 'CHARGE"s'éteigne. Al'aide Tempé formation de glace) formation de glace) — EN 150 138491 PLA/EN 61508 SIL2/
servoamplificateur. d'un testeur de tension ou autre appareil semblable, assurez-vous que biant — - — ~ Norme de sécurité
J la tension aux bornes (P+) et (N-) est descendue G une valeur non dan- amane Stockage t’_zo dc al+65 C {sans forma- ;15 Ca +d70 Ic (sans EnGa6TSLA2
6.2 Opérandes E/S gereuse, Vous risquez dans le cas contraire une électrocution. Vérifiez fon de glace) ormation de glace) Durée moyenne de fonctionnement | rreq 10 (annes]
. . . toujours avant de c er que le voyant "CHARGE" sur la face Humidité Service 90 % HR maximum 80 % HR maximum jusqu'a I'apparition d'une erreur.
Signaux d'entrée avant .du servoampli{imteur- est bien e"teint.’ ) ) ) relative (sans formation de glace) (sans formation de glace) Fiabilité de détection des erreurs sur 0903
i Raccor @ Lamaintenance ou l'inspection sont réservés uniquement aux électri- admissible Stockage 90% d'humidite rel. maxi (sans condensation) Tensemble ou une partie dun systeme | 0¢= 0
Symbole | Opérande dement | B" ciens spécialisés qui ont suivi une formation reconnue par I'état et qui - —— — orobabiie
— se sont familiarisés avec les standards de sécurité de I'automatisation. Conditions ambiantes Uniquement pour lntérieur (sans gaz agressifs, ni brouilard TODADVILE Moyenne pour _7
Em2 Arrétimmédiat 2 2 Vous risquez dans le cas contraire une électrocution. Contactez votre dhuile ou dépot de poussiere ni de saleté). IJapparmon dune erreur PFH=1,01x 10" [1/heure]
DI Interrupteur de fin de course supérieur (FLS) - 2 distributeur agréé ou votre revendeur si vous devez faire réparer ou Altitude 1000 m maxi au dessus du niveau de la mer T - 4o decel ol 05:145;2,85;9,85:30,85 2% (enpl laxeA:5,69)
— ‘emps de décélération réglables s;1,45;2,85;9,85;30,85+ en plus pourl'axe A: 5,65
DI2 Interrupteur de fin de course inférieur (RLS) 12 remplacer des composants. Voir les directives de P g ULl
DI3 Interrupteur de proximité (DOG) 19 Tenue aux vibrations 5,9m/s’ maxi de 102 55 He scurité dans Avant 9.3 Di :
y AVERTISSEMENT (axes X, Yet2) propos du manuel . imensions
ST01- Signal d'entrée 1 STO coté - 3 ) du servoamplificateur.
STO1+ Signal d'entrée 1 STO coté + o 4 @ Ne p;oFle"d?; [; f:ucune véf;‘fi;afi:r’w de I’:;solement {rolé'sf::stz:nce d’isal;e- L. .
— ment) a l'aide d'un appareil adapté avec le servoamplificateur car cela
ST02- Signal dentrée 2 STO coté - s engendrerait des erreurs. 9 Ca racterlsthues technlques
ST02+ Signal d'entrée 2 STO coté + 6 @ Entantqu'opérateur, n'essayez jamais de réparer I'appareil et/ou de le .
: dé 9.1 Servoamplificateur MR-J3-BSafety y
Signaux de sortie " P N - X
Nous vous recommandons d'effectuer régulierement les contréles suivants : . .
Symbole Opérande Raccor | o @ Vérifiez le bon serrage des vis de toutes les bornes d'énergie Resserrez les 9.1.1 Servoamplificateur (200 V CA, 4750 W)
dement . vis si nécessaire. MR-13-CJS
ALM Erreur 15 @) Vériﬁez(sur le servomoteur si le palier, I'unité de freinage etc. produisent Caractéristiques
- - - - —— des bruits anormaux. 108 | 208 | 408 I 60B I 708
MBR Déclenchement automatique du frein de parking 13 ® Vérifiez si les cables sont endommagés ou coupés. Ajustez les intervalles de Grauitprincipal Monoph.ou tiphase 200-230V C&, 50/ 60 Hz 5 .
INP En position (positionnement terminé) 9 contréle a la sollicitation réelle. —
" oo e ] @ Vériﬁgz que tous les branchements enfichables du servoamplificateur tien- Alimentation Circuit de commande Monoph. 200-230V CA, 50/ 60 Hz Servoamplificateur Limm] | Himm] | Plmm] Poids [kg]
odeur de a,p a§e — nent bien. " 24V (C, 10 % (consommation : 200 mA,
LAR (sorties différentielles) 16 ® Veérifiez 'absence de dommage des connecteurs ainsi que I'état de la traction. Connecteur de [interface | 51t ies signaux du connecteur CNB) MR-13-10035/20005 4 1660 135@ 08
| Vérifiez les dépo ie | lifi 2
18 Codeur de la phase B w3 7 ® e Ies dépots de POUSSIEre Sur 1é servoampt icateur s Régulation par modulation d'impulsion MR-J3-4005/60015 40 1680 1709 10
Tk d Phd> — @ Vérifiez I'absence de bruits anormaux au niveau du servoamplificateur. Systéme de commande en largeur / équlation du courant
LBR (sorties différentielles) 17 Vérifiez |'état de I'arbre moteur ainsi que des composants accouplés. 4 ‘acomgrnutatim?sinuso'fdale MR-J3-70035/100C3S 60 1680 185@ 14
u Codeur de la phase 8 . MR-J3-60C154/100C154 60 1680 195® 17
R (sorties différentielles) s | 7.2 Durée de vie Fonctions de sécurité selon la CEI 61800-5-2 Egolg?;ligcl‘l_g 21 PLA/EN61SO08SIL2/EN
— . R TR ) MR-J3-20075(4)/3503 90 1680 | 195@ 21239)
Mo1 Sortie analogue du moniteur 1 4 Les composants suivants doivent étre controlés régulierement : Si un compo- Durée moyenne de fonctionnement jusqu'a I'apparition )
(I sant est défectueux, remplacez-le immédiatement méme s'il n'a pas encore at- dune erreur MTTFd = 100 [Années] MR-13-350C154/500015(4) 130 250 2000 @ 46
MO02 Sortie analogue du moniteur 2 14 teint sa durée de vie. La durée de vie est fonction de ['utilisation et des condi- .
" tions ambiantes. Pour toute piece de rechange, contactez votre revendeur ou Fiabilité de détection des erreurs sur I'ensemble ou une o MR-J3-700C35(4) 172 300 2000®@ 62
TOF1 TOF1 (message pour le couple en arrét 1) s 8 distributeur. partie d'un systéme DC=90[%] = 5 >
8 A ; -3-11 4)-22 4) 260 400
TOF2 TOF2 (message pour le couple en arrét 2) 7 Comy Durée de vie moyenne Probabilité moyenne pour I'apparition d'une PRt 101107 [Vheute] 200 18(19'%)
Alimentation Condensateur d'amortissement | 10 ans® erreur dangereuse ’ @ sans batterie MR-J3-BAT montée
Raccor Nombre de mises enmarche eten Temporisation de la réponse 8 ms maxi pour "l'arrét sécurisé" (STO) g MR-J3-22KOS / MR-J3-22K[IS4
Symbole Opérande T Br. Servo- Relais amét immédiat - 100 000 © MR-J3-35000S
s amplificateur ["yorte - 100003 30 000 heures (23 ans) 9.1.2 Servoamplificateur (200 V CA, 1 kW-22 kW) sans connecteur
DICOM Point de référence des entrées numériques —1 Module de sécurité L[mm] H[mm] P[mm] Poids [kg]
10 Batterie pour le systeme il y dante dans| | MR-J3-CJS
— _ S valeur absolue Voir la section correspondante dans le manue Caractéristiques MR-J3-D05 25 192 86 02
DOCOM Point de référence des sorties numériques w3 3 q 1008 3508 7008 15KB
] @ Dépend des crétes de courant et des pertes de capacité. La durée de vie dépend for- 200B 500B 11KB 22KB
LG Point de référence pour les signaux analogiques — tement de la température ambiante ainsi que des conditions de service. La durée de Alimentationdu circuit de charge | Triph. 200-230V CA. 50/ 60 Hz MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
P J 919 1 vie indiquée ci-dessus pour les condensateurs est atteinte dans des conditions am- - 9 s \' A¥ O ELECTRIC  Allemagne /// Tél.: +49(0)2102-4860 /// Tcp. : +49(0)2102-4861120 ///
) Biindage Boftiers biantes normalement climatisées (température maximale de I'air ambiant : 40 °C). Toutes les autres caractéristiq pondent a celles indiq dans la section 9.1.1. www.mitsubishi-automation.com
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Manuale d'installazione per servoamplifi-
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scrivono le proprieta del prodotto, e le specifiche tecniche.

Servoamplificatori e
servomotori

Targhetta del modello

MITSUBISHI
MODEL ~ MR-J3-10BS

ACSERVO Denominazione del modello
Potenza
+1szo(;z3ov 50Hz «——— Tensione di alimentazione ammessa

«—— Corrente nominale di uscita

Numero di serie

A IsBIH ELECTRIC CORPORATION
o i i

Denominazione del modello

MR-J3-10BS 0O

Mitsubishi L Codice Tensione di alimentazione
Servoam- i
plificatori AC Serie Nessuna| trifase 200 V AC'oppure monofase 200 V AC
MELSERVO-J3 4 trifase 400 V AC

S: funzioni di sicurezza integrate
B: compatibile con SSCNET Il

1.3 Definizione terminologica di sicurezza

1.3.1 Funzioni di arresto della norma IEC 61800-5-2

@ Funzione STO (vedi IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
Nel MR-J3BSafety & integrata la funzione "Arresto sicuro” (STO - Safe Torque
Off). Questa funzione toglie tensione al servomotore e percio lo esclude in
sicurezza, senza necessita di separare galvanicamente il servoamplificatore
dall'alimentazione elettrica.
Questa funzione di sicurezza comprende:
- Arresto secondo la categoria 0 della IEC 60204-1
- Impedisce il riavvio intempestivo

@ Funzione SS1 (vedi |EC 61800-5-2:2007 4.2.2.3 Safe Stop 1 ritardato)
Quando la fase di decelerazione del servomotore comincia, attraverso la
funzione "Safe Stop 1" (SS1), dopo un tempo di ritardo predefinito, viene
attivata la funzione STO. Il tempo di ritardo si imposta sul modulo di sicu-
rezza MR-J3-D05.
Questa funzione di sicurezza puo essere realizzata attraverso la combina-
zione dell' MR-J3-BSafety con il modulo MR-J3-B05. Questa funzione di si-
curezza comprende:

- Arresto sicuro controllato secondo la categoria 1 della IEC 60204-1

1.3.2 Operazioni di emergenza della norma IEC 60204-1

(@ ARRESTO DI EMERGENZA (vedi IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.2 ARRESTO DI
EMERGENZA)
La funzione ARRESTO DI EMERGENZA deve avere la massima priorita su tut-
te le altre funzioni e processi. Deve essere disinserita immediatamente la
parte di azionamento della macchina, dalla quale puo derivare un pericolo
(categoria di stop 0) oppure & necessario un arresto sicuro e controllato (ca-
tegoria di stop 1) per porre termine al piti presto possibile lo stato di peri-
colo. La macchina non deve riavviarsi autonomamente nemmeno dopo
I'eliminazione della causa dell'ARRESTO DI EMERGENZA.

(@ SPEGNIMENTO DI EMERGENZA (vedi IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.3 SPEGNI-
MENTO DI EMERGENZA)
La tensione di alimentazione dello stadio di potenza viene disinserita com-
pletamente per evitare un pericolo a causa di tensione elettrica e per sod-
disfare gli standard sopra indicati.

2 Avvertenze per la sicurezza

Questo capitolo tratta aspetti rilevanti per la vostra sicurezza e per la sicurezza
dell'operatore addetto al sistema. Leggere con attenzione e interamente que-

2.2 Uso del dispositivo

Il servoamplificatore MR-J3-BSafety soddisfa i seguenti standard di sicurezza,
& retrocompatibile con i servoamplificatori della serie MR-J3-B e puo essere im-
piegato sia con il modulo di sicurezza MR-J3-D05, sia con moduli relé di sicu-
rezza certificati oppure con PLC di sicurezza.

L'impiego avviene nelle seguenti condizioni:

@ in conformita con la norma EN ISO 13849-1 PL d (EN 954-1 categoria 30)
@ in conformita con la norma IEC 61508 SiL 2

@ in conformita con la norma IEC 61800-5-2 SiL 2

@ in conformita con la norma IEC 60204-1 categoria di arresto 0

® valida solo previa accettazione della conformita fino al 29.12.2009. In seguito vale
esclusivamente la norma EN ISO 13849-1.

2.3 Usoregolare

Impiegare il servoamplificatore MR-J3-BSafety ed il modulo di sicurezza MR-J3-D05
solo entro i valori limite consentiti (tensione, temperatura ecc., vedi anche le spe-
cifiche tecniche nonché la targhetta del modello sul dispositivo). L'uso dei di-
spositivi & consentito solo a personale appositamente addestrato e solo sulla
macchina, sulla quale sono stati montati e fin dall'inizio sono stati messi in fun-
zione dal personale appositamente addestrato ed in osservanza del manuale
per l'uso del servoamplificatore MR-J3-BSafety e del modulo di sicurezza
MR-J3-DO05.

In caso di impiego inappropriato o di modifiche apportate al dispositivo,
Mitsubishi Electric Co. declina qualsiasi richiesta d'indennizzo, anche se riguar-
da il montaggio o l'installazione.

PERICOLO

Prima d'iniziare lmstallaz:one, osservare un tempo di attesa di almeno
15 minuti, affinchéi c i, dopo la di della
rete, possano scaricarsi fino ad un valore di tensione non pericoloso.

2.3.1 Certificazione UL/CSA

Questo servoamplificatore & stato progettato conformemente agli standard
UL 508C e CSA C22.2 N° 14. Per ulteriori dettagli sulla certificazione UL/CSA
consultare il manuale d'uso del servoamplificatore MR-J3-BSafety e del modu-
lo di sicurezza MR-J3-D05.

2.4 Avvertenze di protezione e misure di protezione
generali

@ |l montaggio ed il cablaggio devono essere eseguiti conformemente alle
norme di sicurezza valide per il caso singolo specifico.

@ La funzione "Arresto sicuro" (STO - Safe Torque Off), conformemente alla
norma IEC 61800-5-2, ha solo lo scopo di separare con certezza il servomo-
tore dalla tensione di funzionamento. Essa non impedisce che I'albero mo-
tore continui a girare oppure si riavvii a causa di una forza esterna ed im-
prevista. Se si vuole impedire con certezza la rotazione dell'albero motore
a causa di una forza esterna, sono necessari dispositivi supplementari,
come ad esempio un freno oppure un contrappeso.

@ Con riferimento all'emissione di tensioni d'interferenza propagate via cavo
nel campo di frequenza da 150 kHz a 30 MHz, il servoamplificatore MR-J3-
BSafety soddisfa i requisiti EMC per gli azionamenti elettrici a velocita varia-
bile, conformemente alla norma DIN EN 61800, parte 3.

ATTENZIONE

1l servoamplificatore MR-J3-BSafety ed il modulo di sicurezza MR-J3-D05
soddisfano la Direttiva EMC 2004/108/CE ed i requisiti rilevanti della nor-
ma EN 61800-3 (secondo ambiente/ categoria PDS "C3"). Il servoamplifi-
catore MR-J3-BSafety ed il modulo di sicurezza MR-J3-D05 sono percio
idonei solo per I'impiego in ambiente industriale e non sono idonei per

I'uso privato.

2.5 Rischio residuo

Il costruttore dell'impianto & responsabile delle valutazioni di rischio e di qual-
siasi rischio residuo da esse risultante. In seguito si elencano tutti i rischi residui
delle funzioni STO (Arresto sicuro) e EMG (SPEGNIMENTO DI EMERGENZA/ ARRE-
STO DI EMERGENZAL). Si esclude in ogni caso una responsabilita della Mitsubishi
per il verificarsi di danni o lesioni personali originati da questi rischi residui.

PERICOLO

ATTENZIONE

Osservare le avvertenze e le misure di protezione!

1 Note sul presente documento

Questo documento & la traduzione del manuale di installazione originale in
lingua inglese.

1.1 Documentazione per il servoamplificatore MR-J3-
BSafety ed il modulo di sicurezza MR-J3-D05
MELSERVO Safety

Questo manuale descrive l'installazione del servoamplificatore MR-J3-BSafety
e del modulo di sicurezza MR-J3-D05.

Informazioni piu dettagliate relative ai dispositivi sono reperibili nei seguenti
manuali:

@® Manuale d'uso per MR-J3-BSafety/MR-J3-D05, Art. N°: SH(NA)030084
@® Manuale d'uso per servomotori (Vol. 2), Art. N°: SH(NA)030041

Essi possono essere scaricati gratuitamente dal nostro sito Internet
www.mitsubishi-automation.it. In caso di domande relative ai lavori di in-
stallazione e funzionamento dei dispositivi descritti in questo manuale d'in-
stallazione, non esitate a contattare I'ufficio vendite di vostra competenza
o uno dei vostri partner commerciali.

L'installazione di dispositivi tecnici di sicurezza presuppone inoltre una partico-
lare competenza specialistica, che non & descritta nel presente documento.

1.2 Funzione del documento

Questo manuale istruisce il personale tecnico del costruttore della macchina
e/o l'operatore della macchina in merito all'installazione in sicurezza del ser-
voamplificatore MR-J3-BS e del modulo di sicurezza MR-J3-D05. Esso non con-
tiene manuali per I'uso della macchina, nella quale il sistema tecnico di sicurez-
za € integrato o deve essere integrato. Queste informazioni sono disponibili
nei manuali d'uso della macchina.

| Potenzadi . |Potenzadi | Potenzadi sto capitolo, prima di iniziare I'installazione.
Codice | usita | Codice | usita | Codice | uscita . N P P "
kW] (kW] kW] Nel presente manuale d'installazione si riportano indicazioni importanti per
10 01 100 1 11Kk 1 una corretta e sicura gestione del dispositivo. | simboli hanno il seguente signi-
20 02 | 200 2 15k | 15 ficator
40 04 350 35 22k 22
60 06 500 5 — —
e PERICOLO:
70 0,75 700 7 — —

Indica unrischio per l'utilizzatore.
L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
creare un pericolo per la vita o la salute dell'utilizzatore.

>

ATTENZIONE:

Indica un rischio per le apparecchiature.
L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo com-
portare gravi danni per I'apparecchio o altri beni materiali.

>

2.1 Persone addestrate alla sicurezza

Il servoamplificatore MR-J3-BSafety deve essere installato esclusivamente da

personale con addestramento alla sicurezza. Le condizioni, che le persone ad-

destrate alla sicurezza devono soddisfare, sono le seguenti:

@ la partecipazione ad un corrispondente corso di addestramento,
| corsi di addestramento vengono offerti presso le filiali locali della Mitsubishi.
Per conoscere le esatte date ed i luoghi dei corsi rivolgersi alla nostra filiale
dizona.

@ ['addestramento all'uso della macchina e sulle norme di sicurezza al
momento vigenti da parte dell'operatore responsabile della macchina.

@ l'accesso a tutti i manuali del MR-J3-BSafety e del MR-J3-DO05, la loro lettura
e completa conoscenza del loro contenuto.

@ |'accesso a tutti i manuali per i dispositivi di sicurezza (ad es. cortina fotoe-
lettrica), che sono collegati al sistema di sorveglianza tecnico di sicurezza,
la loro lettura e completa conoscenza del loro contenuto.

Per un impiego appropriato del servoamplificatore MR-J3-BSafety e del modu-

lo di sicurezza MR-J3-D05 osservare i punti seguenti:

@ | dispositivi di sicurezza ed i sistemi di sorveglianza tecnici di sicurezza de-
vono essere montati e messi in funzione esclusivamente da persone adde-
strate alla sicurezza autorizzate.

@ Tutti i dispositivi di sicurezza (interruttori, relé, PLC, cablaggio ecc)), il qua-
dro elettrico e tutte le valutazioni di rischio e di guasto devono soddisfare
i requisiti della norma EN 1SO13849-1 (EN954-1) e della norma EN I1SO
13849-2 e devono raggiungere almeno il livello di sicurezza necessario per
la certificazione. Osservare le corrispondenti avvertenze e requisiti degli
standard di sicurezza.

@® Nel montaggio, installazione e funzionamento del servoamplificatore
MR-J3-BSafety e del modulo di sicurezza MR-J3-D05 MELSERVO osservare
gli standard e le norme nazionali vigenti.

@® Con riferimento all'installazione, funzionamento ed alla manutenzione
periodica del servoamplificatore MR-J3-BSafety e del modulo di sicurezza
MR-J3-D05 MELSERVO, osservare le norme e disposizioni nazionali,
e specialmente
- la Direttiva macchine 98/37/CE (del 29.12.2009 Direttiva macchine

2006/42/CE),
- la Direttiva EMC 2004/108/CE,
- laDirettiva bassa tensione 2006/95/CE e
- le norme per la sicurezza sul lavoro / legge per la sicurezza sul lavoro.

@ |l costruttore ed il proprietario della macchina, nella quale viene messo in
funzione il servoamplificatore MR-J3-BSafety e/o il modulo di sicurezza
MR-J3-D05 MELSERVO, sono responsabili della acquisizione e tenuta di tutte
le applicabili norme e disposizioni rilevanti per la sicurezza.

@ Osservare assolutamente tutte le avvertenze, ed in particolare le avverten-
ze speciali sul funzionamento in prova nei manuali.

@ |l funzionamento in prova deve essere eseguito esclusivamente da personale
specializzato o appositamente addestrato ed autorizzato. La registrazione e la
documentazione del funzionamento in prova devono essere svolte in modo
che in qualsiasi momento possano essere ricostruite e comprese da terzi.

@ Lafunzione SS1 (Safe Stop 1) stabilisce solo il tempo di decelerazione
fino all'attivazione delle fi i STO e EMG. La corretta regolazione
del tempo di decelerazione spetta esclusi alla resp bilita
dell'azienda e/o della persona incaricata del montaggio e messa in
servizio dei dispositivi di sicurezza. Il sistema deve superare come in-
sieme la certificazione conforme a tutti i requisiti di sicurezza.

@ Seil tempo di decelerazione del SS1 é piti breve del tempo di decelera-
zione del servomotore e nell'arresto immediato interviene un errore
o nella rotazione del servomotore scatta uno STO/ EMG, il servomoto-
re viene arrestato con il freno motore dinamico oppure rallenta fino

all'arresto.

@ Primadel montaggio, cablaggio o messa a punto di ogni dispositivo di
sicurezza leggere [ con le relative istruzioni
per l'uso.

@ Accertarsi che tutti i dispositivi di sicurezza montati, come interruttori
di sicurezza, relé di sicurezza, sensori di sicurezza ecc., soddisfino gli
standard richiesti. Tutti i componenti di sicurezza forniti dalla
Mitsubishi Electric sono certificati dal TUV conformemente ai requisiti
delle norme EN ISO 13849-1 categoria 3, PL d, EN 954-1 categoria 3 e
IEC61508 SIL 2.

@ La sicurezza é garantita solo se tutti i dispositivi di sicurezza dell'im-
pianto sono completamente montati e messi a punto.

@ Prima della sostituzione del servoamplificatore MR-J3-BSafety o del
modulo di sicurezza, assicurarsi che i nuovi dispositivi siano esattamen-
te conformi a quelli i.Dopola dei dispositivi di sicu-
rezza, controllare illoro fi prima di conse-
gnare di nuovo l'impianto per l'esercizio.

@ Procedere a tutte le valutazioni d: rischio ed altresi all'accertamento

del livello di sicurezza della macchina/i c do la stes-
sa come un tutt' uno nei riguardi della s:curezza Si cons:gha di fare
certificare la conformita dell'i da un Isti dipend si-
mile al TUV.

@ Per escludere malfunzi i dei disp i di sicurezza a causa di
errori multipli, guire sull'imp regolari controlli di errori con-

formemente a quanto prescritto delle norme. Indipendentemente dal
livello di sicurezza del sistema, il controllo errori deve essere eseguito
almeno una volta all'anno.

@ Nel caso diguasto ad entrambi i
te raddrizzatore il ser

disegnaleep nel pon-
compira al mezzo giro.

2.6 Smaltimento

Smaltire le apparecchiature inservibili o non riparabili conformemente alle vigenti
norme di smaltimento dei rifiuti del proprio paese (ad es. codice secondo il decreto
per il Catalogo europeo dei rifiuti: 16 02 14).



3 Descrizione del prodotto

3.1 Servoamplificatore MR-J3-BSafety

3.1.1 Descrizione funzionale

@ |l servoamplificatore MR-J3-BSafety riceve da un sistema di Motion Control,
attraverso la rete SSCNET Ill segnali di comando, e trasmette la corrente
elettrica ad un servomotore per produrre un movimento. Di conseguenza
il servomotore esegue movimenti proporzionali ai segnali di comando. | se-
gnali di comando contengono la velocita, la coppia e la posizione da rag-
giungere.

@ |l servoamplificatore MR-J3BSafety dispone della funzione integrata STO
(Arresto sicuro). Questa funzione toglie con sicurezza tensione al servomo-
tore, senza la necessita di separare galvanicamente il servoamplificatore
dall'alimentazione elettrica. Tramite il modulo di sicurezza supplementare
MR-J3-DO05 & disponibile realizzare anche la funzione SS1 (Safe Stop 1).

@ Un encoder o trasduttore di posizione supplementare puo essere montato
sul carico movimentato per retroazionare la posizione attuale del carico sul
servomotore. Si ottiene cosi un circuito di regolazione chiuso per il posiziona-
mento. Con parametri si possono selezionare i seguenti modi di regolazione:
- Regolazione con encoder applicato sul lato carico
- Regolazione con encoder del motore
- Regolazione con doppia retroazione

(encoder motore ed encoder lato carico)
Per ulteriori informazioni sulla configurazione e impostazione dei modi di re-
golazione consultare il manuale d'uso del servoamplificatore MR-J3-BSafety
e del modulo di sicurezza MR-J3-D05.

3.1.2 Elementi di comando

I

el |

N° Denominazione Descrizione

Display a led a tre cifre a 7 segmenti per la visualizza-

o Display zione di stato del servo e del codice di allarme.

w1
Numero stazione | Interruttore rotativo di codifica per I'impostazione del
numero di stazione del servoamplificatore.

3.2 Modulo di sicurezza MR-J3-D05

3.2.1 Descrizione funzionale

Il modulo di sicurezza MR-J3-D05 permette la funzione Stop immediato, se
questa & combinata con la funzione "Arresto sicuro” (STO) del servoamplifica-
tore MR-J3-BSafety. Un modulo di sicurezza supporta lo stop immediato di
max. 2 assi. Il modulo di sicurezza MR-J3-D05 & compatibile anche con la fun-
zione di ARRESTO DI EMERGENZA del servoamplificatore MR-J3-BSafety.
Sommario delle funzioni di sicurezza del MR-J3-D05:

@ Arresto sicuro (STO) secondo EN 61800-5-2

@ Safe Stop 1(SS1) secondo EN 61800-5-2

@ SPEGNIMENTO DI EMERGENZA (EMG-Off) secondo IEC 60204-1 9.2.5.4.3
@ ARRESTO DI EMERGENZA (EMG-Stop) secondo IEC 60204-1 9.2.5.4.3

3.2.2 Configurazione del sistema

MR-J3-C05 MR-J3-D05
Contattoredi
potenza
(non
necessario) Cgllegamento a
o 2°asse
=S
CN8A
Tensione di L o CN8B Interruttore STO
alimentazione MR-DOSUDLCIM

Cavo CN9

O

™

~

Tasto di
Start/
reset
STO

CN10

P

Stop immedia- ‘
Servomotore -

to 2 (EM2)

Livello di sicurezza del sistema: ISO 13849-1 PL d (categoria di sicurezza 3)

3.2.3 Elementi di comando

CN9

SW2_SW1

CN10

Direzione di ioe

4 Montaggio/smontaggio

5 Cablaggio

ATTENZIONE

PERICOLO

@ | dispositivi dt essere
@ Rispettare le distanze prescritte fra servoamplificatore e interno pare-

@ Il servoamplificatore MR-J3-BSafety ed il modulo di sicurezza MR-J3-

@ Non ostruire le aperture di ingresso e di uscita dei servoamplificatori

@ Montare le unita o le opzioni che sviluppano molto calore, come ad es.

@ Montare il servoamplificatore solo su una superficie verticale

@ All'atto del

@ Impedire l'ingresso di olio, acqua, polvere di metallo ecc. attraverso le

@ Seil quadro elettrico é i

@ Fissare il servoamplificatore MR-J3-BSafety ed il modulo di sicurezza

@ Collegare il servoamplificatore MR-J3-BSafety al modulo di sicurezza

i solo nella posizione prescritta.
In caso contrario puo verificarsi un guasto.

te del quadro elettrico o altri dispositivi.

DO5 possono essere montati solo in un quadro elettrico. Non montare
servoamplificatori e servomotori difettosi o con parti mancanti.

e servomotori, che sono dotati di una la di raffredd

@ Prima dell'i llazi disinserire la i di alii ione del
servoamplificatore ed altre tensioni esterne.

@ Primadiiniziare l'installazione, osservare un tempo di attesa di alme-
no 15 minuti, finché il led "CHARGE" non si é spento. Accertarsi poi, con
un voltmetro o multimetro, che il valore della tensione sui morsetti
(P+) e (N-) si sia ridotto ad valore non pericoloso. Altrimenti sussiste
pericolo di una scarica elettrica. Controllare prima sempre che il led
"CHARGE" sul lato frontale del servoamplificatore si sia spento.

@ Collegareregolarmente a terrail servoamplificatore ed il servomotore.

resistenze di frenatura, in modo che il calore non influenzi o danneggi
il servoamplificatore.

e prestare attenzione alla corretta direzione verticale.

prestare affinché trucioli di foratu-
ra o residui di rame non penetrino nel servoamplificatore attraverso le
fessure di aerazione provocando cosi cortocircuito.

fessure di aerazione del quadro elettrico oppure attraverso una vento-
la di raffreddamento installata sul tetto.
llato in un ambi inquil da gas cor-

rosivi, sporcizia o polvere, immettere nel quadro elettrico aria pura
dall'esterno attraverso un sistema di tubi chiuso, che crei nell'interno
del quadro elettrico una sovrapressi che impedisca la penetrazio-
ne nel quadro elettrico di polvere, gas ecc.

MR-J3-DO05 con viti alle previste aperture superiori ed inferiori di fis-
saggio dei dispositivi.

MR-J3-D05, se entrambi i dispositivi devono essere impiegati, per
mezzo del cavo STO MR-DO5UDL. Il collegamento al servo-amplifica-
tore va eseguito per mezzo del connettore CN8, ed al modulo di sicu-
rezza per mezzo del connettore CN8A oppure CN8B.

ATTENZIONE

Nr. | Denominazione Descrizione

w2 Nel funzionamento con il software di setup MR-Confi-
gurator con SW2-1 si seleziona il funzionamento di
(3 ! ! Selettore funzio- | prova,
T2 namento diprova | gy 5 » privo di funzione e deve trovarsi nella posi-
zione inferiore.

Indica tutti i segnali di sicurezza del modulo di si-

@ | LEDdistato curezza.

w1

Con questo si imposta il tempo
Tempodiri- | diritardo per la funzione SS1

NOTA

Per ulteriori dettagli sui dati visualizzati e sulle posizioni degli interruttori con-
sultare il manuale d'uso del servoamplificatore MR-J3-BSafety e del modulo di
sicurezza MR-J3-D05.

SW2 tardo (Safe Stop 1), per |" arresto controllato del servo-
motore prima dello spegnimento.

o | (&)

Impostazioni degli interruttori rotativi (SW1 e SW2) e tempo di ritardo
pergliassiAeB[s]

Asse B
0 14 28 5,6 98 30,8

0 0 1 2 — 3 4

14 —_ 5 —_ 6 7

; 28 8 — 9 A
<| 56 — B C
98 D E

30,8 F

L'impostazione di SW1 e SW2 é identica.

@ Usare il servoazionamento solo nelle condizioni ambientali descritte
nel manuale d'uso del servoamplificatore. Il servoazionamento non
deve essere esposto a polvere, nebbia d'olio, gas corrosivi o infiamma-
bili, forti vibrazioni o urti, temperature elevate, condensazione o umi-
dita. Se tuttavia I'unita d f e in queste il issibili
condizioni ambi li, iste il pericolo diunascarica elettrica, di in-
cendio, danni o di un rapido deterioramento.

@ All'atto del io prestare affinché trucioli di foratu-
raoresidui dirame non penetrino nel ser plificatore sole
fessure di aerazione provocando cosi un cortocircuito.

@ Non toccare comp i cond i di del servoamplificato-
re, quali ad esempio i morsetti di collegamento o i connettori.

@ Non toccareil ser plificatore, il ser e olaresi: difre-
natura opzionale durante o subito dopo il funzionamento sotto ten-
sione. | comp i si riscald I e iste pericolo di
ustioni.

@ Il servoamplificatore MR-J3-BSafety MELSERVO soddisfa i requisiti
EMC per gli azionamenti elettrici a velocita variabile secondo lanorma
DINEN 61800, parte 3: EMC.

Il montaggio deve essere conforme alla norma EN 50274.

Il cablaggio elettrico deve essere conforme alla norma EN 60204-1.
Conformemente alla norma EN 60204-1, la tensione di alimentazione
deve essere in condizione di sopportare brevi cadute di tensione di 20 ms.

Morsetti di potenza

Denominazione Segnale

L1,12,13 Tensione di alimentazione circuito di potenza
L, 21 Tensione di alimentazione circuito di comando
'Q Unita di frenatura opzionale

P®, D Resistenza(i)/unita di frenatura opzionale(i)
[IAA) Morsetti lato servomotore

P1,P2 —

PE Linea di terra

ALTO
Quadro elettrico Quadro elettrico
ooy, - %
Z40 mm Spazio per il cablaggio
Servoamplificatore 80 mm
=10mm - p A =10 mm Servoamplificatore

=40 mm®

BASSO

® =120 mm per servoamplificatore MR-J3-BSafety con una potenza nominale di

11 kW-22 kw.

@ Per la versione a 400-V: P+;

@ per la versione a 400-V: N-




Collegamento 1~,200-230 V AC per MR-J3-100]S-MR-J3-700]S

Tasto ARRESTO MC
RA1 DIEMERGENZA OFF ON
o® = i
Allarme MC K

Servoamplificatore Servomotore

N S S—
monofase
200-230V AC

Cavo Encoder
* Logica
negativa

2 encoder
L
D[ |
Tensione di Sto

alimentazione immediato 2* | s

Circuito di potenza
I: M2

Allarme*

storr e

T@ F

STO2* [ T H B
I ‘
24vDC ot

; —» aprire

Collegamento 3~, 200-230 V AC per MR-J3-100]S-MR-J3-3500]S
Collegamento 3~, 380-480 V AC per MR-J3-600154-MR-J3-2000154

Tasto ARRESTO MC
RAT DIEMERGENZA OFF ON
SO w T
Allarme MC SK
trifase Trasformatore** .
200-230V AC Servoamplificatore Servomotore
NFB

—X

ﬂiﬁ

—x !
oppure
trifase
380-480 VAC

Cavo
Encoder
* Logica Ln encoder
negativa Lo
** Per la versione a 400-V [ M
Tensione di Stop
alimentazione h : 24V DC
Circuito di potenza immediato 2{Ch3 cons L
T EM2 Ipoc: I
ipocom| Dicom| AT
ALM Allarme*
[ S S
STO1 T
sTO2* [ = .
N |
2VDC g o
, _. —» aprire
NOTA

Per l'uso della funzione "Arresto sicuro” (STO) i segnali STO1 e STO2 devono es-
sere contemporaneamente disinseriti. STO1 e STO2 devono essere disinseriti
quando il servomotore é fermo.

Collegamento 3~, 200-230 V AC per MR-J3-500L]S oppure MR-J3-700C1S
Collegamento 3~, 380-480 V AC per MR-J3-3501S4-MR-J3-70001S4

Tasto ARRESTO
RA1 DI EMERGENZA OFF

Allarme

Tensione di
alimentazione
ventola O

Servoamplificatore

trifase
200-230V AC
NFB

—x

Trasformatore**
Servomotore Yy

[TEr
{ Lt Resistenza

@
o
z

—x !
oppure
trifase
380-480 VAC

Cavo

* Logica negativa 9 1 Encoder
** Per la versione a 400-V Pl EMH
P2 !
BU
Tensione di Stop @
alimentazione immediato 2* BV{
Circuito di potenza Ventola

CN3 24V DC
L

RA1
Aumﬁ ': Allarme*

[ @ ) N—

Ingressi digitali STO in logica positiva (CN8)
Servoamplificatore

Ca.54kQ

%

STO1+
STO2+

t: % Interruttore

Ca.5mA z4voc¢1o%,
Vces = 1,0V 200 mA
ICE0 =< 100 pA

Uscite digitali DO-1 in logica positiva (CN3)

Servoamplificatore

Tinversione di polarit®
del diodo danneggia il
servoamplificatore,

Carico

Caduta di tensione
nel servoamplifica-
tore: =2,6V

24V DC %10 %,
200 mA

Uscite digitali TOF in logica positiva (CN8)
Servoamplificatore

24V DC+10 %,
200 mA

Cadutaditensione

MR-J3-350(154-MR-J3-500015(4) |

MR-J3-700015(4)

o

I

[L]e[u]PJcTu]v]w]

MR-J3-11KJS(4)-MR-J3-22K[1S(4)

o) ° B (o

]
0 i
E
TE
135 Li | L2

— Carico nel servoamplifi-
STO2* f + catore: =2,6 V Ls |LulLz U v w
|
24vDC . ° Pir|P|CI|N S| S
" Tinversione di polarita Y
— aprire del diodo danneggia il
servoamplificatore, PE
Collegamento 3~, 200-230 V AC per MR-J3-11K[JS-MR-J3-22K(IS
Collegamento 3~, 380-480 V AC per MR-J3-11KJS4-MR-J3-22K[1S4 . .
Layout dei morsetti
Tasto ARRESTO
RA2  RA1DIEMERGENZA OFF ON MR-13-10005— ‘ MR-13-200015
5 MR-J3-1003S MR-J3-3503S
te?;lieco AIIarme Ten5|oned|
trifase ventola CNP1  CNP2 CNP3 Servomotori utilizzabili
200~ -
230V AC Trasformatore™ gervoamplificatore servomotore (~) WRsis ] ME | HE | HC | HC | HE HA-
NFB | | MC o JmEr ] N~ KO SPC] RPOI (I /] O Lp]
— 3 cne1 o ol 108 | 053/ | 053/ _ _ _ _ _
- | oo 13 13
X =Z| ‘oo Iil I
oppure . DD 20B 23 23 — — — — —
trifase : CNP2_ [ 408 43 43 — — — — —
3804BOVAC | | Resstenzadi : @ g 60B4) | — — 5@ — | — | 5@ | —
opzionale ONPg |‘led i 70B 73 73 — — 72 73 —
NS ol L 81/ 7340/
ST e o es 1008&) | — | = e | T | T ||
ncoder
* Logica negativa ch2 Cavo = g 121/201/ 103/ 153(4)/
**Per la versione a 400-V [mm Al 200B(4) — — 152(4)/ 153 152 203(4) —
202(4)
Ventola T
301/
Tensione di Stoy Interruttore y — 3508(4) - - 352(4) 203 202 3534) B
alimentazione immediato 2* termico*
Armentazi 421/ 353/ 352/
Circuito di poterf_1\ E,:Z DOCCNE 2 V} b¢ MR-J3-60C154— MR-J3-200C154 5008(4) - - 502(4) 503 502 503(4) 502
[ e N e _ MR-J3-100C154 @Yy
= CNP2  CNP3 700B(4) | — — | 7024 | — — — | 701Mm(4y/
sTo1* 702
k) Allarme* 24V DC P+ 301@
sTo2* +—b 3 12K1(4)
—wf—% 1KBA) | — - - - - [ 11KIM@)
24VDC 7/ 11K2(4)
e one: one: e
Se si vuole realizzare un cablaggio in logica positiva, osservare gli schemi seguenti. 15KB(4) - - - - - - 115;12?‘(6‘)
Ingressi digitali DI-1 in logica positiva (CN3) CNP2 20K1@)
Servoamplificatore 25K1
22kB@4) | — — — — — —
CNP3 22K1M(4)
22K2(4)

Ca.56 kQ

DICOM

i+
24V DC+10 %,
200 mA

Ca.5mA
Vces=1,0V
ICEO < 100 pA

400-V (MR-J3-1000154).

@ | servomotore HF-JP734 puo essere impiegato solo con un servoamplificatore a

NOTA

Per ulteriori informazioni sulla configurazione e cablaggio di servomotori com-
patibili consultare il manuale d'uso per i servomotori (Vol. 2).




6 Segnali

6.1 Significato e layout dei segnali

Collegamento segnale
STO-I/0 CN8 o

At

Codificatore lato carico
CN2L

(Con encoder seriale)

Servoamplificatore
——— 9

CN5 (colle-

Collegamento
CN1A per cavo
SSCNET Il

dell'asse prece-

Collegamento
CN1B per cavo
SSCNET Il

dell'asse se-

amento USB)

S li di uscita

i (attivabili tramite parametri interni)

Simbolo Operando
RD Pronto
DB Comando automatico del freno motore dinamico
Coll I
° ega%e '&‘ﬁ;eg"a N SA Velocita raggiunta
7 TR TLC Limitazione della coppia
s 2 6 sp Velocita zero
on ? DI2 3 )
= ocor | 7 | ym WNG Awviso
MO1 ——{MO2 [ BWNG Avviso batteria
6 pron| 16 faim DPS Variabile guadagno
LA LAR
B T L ABSV Cancellazione della posizione assoluta
—— LB LBR
25| .
N P I P 7 Cura e manutenzione
picom |—— EM2 f——
/ 7.1 Punti di controllo

Collegamento

8 Trasporto e stoccaggio

ATTENZIONE

Al fine di evitare danni, usare per il trasporto i dispositivi di solleva-
mento corretti.

9.1.3 Servoamplificatore (400 V AC, fino a 22 kW)

Caratteristica

MR-3-CIsa
60B | 2008 | 5008 | 11KB
1008 ‘ 3508 ‘ 7008 | 15KB | G288

Tensione di alimentazione
Circuito di potenza

trifase 380-480 V AC, 50 / 60 Hz

Non accatastare i servoamplificatori imballati in pile piu alte di quant
& consentito.

Non soll e il ser e dai cavi di colleg dall'albero
motore o dall'encoder.

Durante il trasporto non usare il coperchio frontale per spostare il
servoamplificatore. Il servoamplificatore potrebbe cadere.

e

Tutte le altre Sono i

al paragrafo 9.1.1.

9.2 Modulo di sicurezza MR-J3-D05

Caratteristica

Dati

Montare il servoamplificatore su supporto avente una portata
ta, conformemente a quanto prescritto nel manuale d'uso.
Non salire sui dispositivi, né calp li. Non appoggiare oggetti pe-
santi sui dispositivi.

Per informazioni sul trasporto e manipolazione della batteria opziona-
le consultare il manuale d'uso del servoamplificatore MR-J3-BSafety

e del modulo di sicurezza MR-J3-D05.

Tensione di alimentazione comando

24VDC, 500 mA

Numero di assi comandati

2assi, a comando indipendente

Ingressi di sicurezza per
dispositivi di sicurezza

4ingressi (2 ingressi x 2 assi),
logica positiva o negativa

Ingressi di sicurezza per

Osservare le condizioni seguenti per lo stoccaggio ed i funzionamento.

dispositivi di riavvio

2ingressi (1ingresso x 2 assi),
logica positiva o negativa

| encoder motore CN2 PERICOLO — @ Arresto sicuro (STO) secondo EN [EC 61800-5-2
T © 8 Condizione Funzioni disicurezza @ Safe Stop 1(SS1) secondo EN IEC 61800-5-2
D&
| gusci dei connettori CN2, ® Prima d'iniziare i lavori di i o d'ispezi osservare un Servoamplificatore Servomotore @ ARRESTO DI EMERGENZA, SPEGNIMENTO DI EMERGENZA
CN2L e CN3 sono tempo di attesa di almeno 15 minuti, finché il led "CHARGE" non si 420 o 420 o secondo ENEC60204-1
collegati con il morsetto PE ¢ spento. Accertarsi poi, con un voltmetro o multimetro, che il valore Funzionamento | 920°C2 +55 a0°Ca +40
(terra) ( @ ) el servoam- € spento. Accertarsi pol, con un ve ro 0 muitimetro, che If vi T (senza formazione i ghiaccio) | (senza formazione di ghiaccio) Tempo di risposta Max. 10 ms per , Arresto sicuro”(STO)
plificatore. della tensione sui morsetti (P+) e (N-) si sia ridotto ad un valore non bient
pericolosa. Altrimenti sussiste pericolo di una scarica elettrica. Con- ambiente Stoccaggio —4a20°Ca+65°C | —dal5°Ca+70°C Norme di sicurezza EN S0 13849-1PLd/ EN 61508 SIL 2/ EN 62061 SILCL 2
6.2 Ingressi/Uscite Digitali e Analogici trollare prima sempre che il led "CHARGE" sul lato frontale del ser- (enzafomaone i ghiacco) | senza forazione i ghiaccio) Preisonediduata media
voamplificatore si sia spento. Umidita Funzionamento Massimo 90 % Ur Massimo 80 % Ur funzionamento fino alla comparsa MTTFd = 100 [Anni]
Segnali di ingresso ® [lavori di ione o di ispezit de essere iti solo da atmosferica rela- (senza formazione di ghiaccio) | (senza formazione di ghiaccio) diun quasto pericoloso
- - un elettricista specializzato qualificato, autorizzato, che abbia piena tiva ammessa - N - P "
Simbolo | Operando Connettore Pin comp degli dard di sicurezza della tecnica di 3 Stoccaggio Massimo 90 % Ur (senza formazione di condensa) gma:;l::n dal (r)llszvtz:(r)r;iesr:zn dal unguasto | pe_ g9 %]
EM2 Stop immediato 2 20 Altrimenti sussiste pericolo di una scarica elettrica. In caso di necessita Condizioni ambiente Solo per uso al coperto (evitare I'nstallazione in ambienti con
oI Finecorsa superiore (FLS) B di una riparazione o sostituzione, rivolgersi al proprio ufficio vendita gas corrosivi, nebbia d'olio, polvere o sporcizia). Probabilita media di guasti pericolosi | PFH=1,01x 107 [1/ora]
C o ad uno dei propri interlocutori di vendita. itudine ' i
o2 Finecorsa inferiore (RLS) CN3 2 — prop Altitudine d'installazione Max. 1.000 ms.L.m. Tempi di itardo regolabili 05;1,45;2,85;9,85;30,85 =2 % (inoltre per 'asse A: 5,65)
o5 ntermattore d prossimia (00G) 1 ATTENZIONE Max. 5.9 m/s? da 10 Vedi norme di sicurezza nella
nterruttore di prossimita i ibrazioni - ! . P
p y Resistenza alle vibrazioni 255 Hz (in direzione X, Y e 2) premessa del r_?oanualeduso 9.3 Dimensioni
ST01- Segnale di ingresso STO 1 lato negativo 3 " — " - del servoamplificatore.
— — @ Non eseguire prove di isol (dellar d'isol ) con
STO1+ Segnale diingresso STO 1 lato positivo N8 4 un tester sul servoamplificatore, poiché questo pud comportare difetti 9 Sp ecifiche tecniche
ST02- Segnale di ingresso STO 2 lato negativo 5 ° :I' fi unzionan;ento. d »
lon aprire e/o cercare di riparare il dispositivo. .gs
ST02+ Segnale di ingresso STO 2 lato positivo 6 P Ld Ld 9.1 Servoamplificatore MR-J3-BSafety
Si consiglia di eseguire regolarmente i seguenti controlli:
Segnali di uscita (D Controllare che sui morsetti non vi siano viti allentate. Stringere di nuovo 9.1.1 Servoamplificatore (200 V AC, fino a 750 W) H
le viti allentate.
Simbolo | Operando Connettore | Pin @ Controllare che i cuscinetti, il freno ecc. del servomotore non emettano ru- . MR-J3-S
ALM Allarme 15 mori insoliti. 108 [ 208 [ 408 [ 608 [ 708
— - ® Controllare cheil cavo e simili non presentino danni o interruzioni. Stabilire — -
MBR Comando automatico di un freno di arresto 13 i cicli di controllo conformemente alle rispettive condizioni operative. Circuito di potenza monofase o trifase 200-230V AC, 50/ 60 Hz
INP In-position (posizionamento terminato) 9 @ Controllare che tutti i connettori siano saldamente in sede sul servoamplificatore. Tensione di Circuito di comando monofase 200-230V AC, 50/ 60 Hz — B — T
- (® Controllare eventuali danni ai connettori. alimentazione o " X
= Impulso di fase A encoder 6 (® Controllare la presenza di depositi di polvere sul servoamplificatore. Interfaccia frj(:{lg(se ;;i/ge(laézz:]be'gs:;ghgo mA, Servoamplificatore Blmm] | Himm] | Timm] Peso [kg]
LAR {uscite differenziall 16 @ Controllare che il servoamplificatore non emetta rumori insoliti. MR-3-10035/2000S 40 1680 135@ 0,8
) Controllare lo stato dell'albero motore e delle parti ad esso accoppiate. ! i Regolazione PWMa ¢
B :mpfﬂszl(#fase B ely;coder CN3 7 p pp Sistema di comando / Regolazione di corrente MR-3-40035/60035 40 1680 1709 1,0
scite differenzia -
LBR usdlte diferenzial 17 7.2 Durata utile — EN1S013849-1PLd/ EN 61508 1L 2/ MR-J3-70035/100035 60 1680 | 185® 14
Funzioni di sicurezza a norma EN IEC 61800-5-2 EN 62061 SIL CL2
1z Impulso di fase Z encoder 8 Le parti seguenti devono essere sostituite regolarmente. Una parte trovata di- MR-J3-60C154/100C154 60 1680 195@ 1,7
(uscite differenziali) fettosa deve essere immediatamente sostituita, anche se la sua durata utile isione di i di funzi
LR 18 non & stata ancora raggiunta. Condizioni d'impiego ed ambientali estreme L’;\:;)s::;e:iT;Jrga::sr::)eséari(:élfggélonamentoﬂnoalla MTTFd = 100 [Anni] MR-3-200035(4)/350005 90 1680 195® 21239)
M01 Uscita analogica monitor 1 4 possono abbreviare il ciclo di vita. Per i ricambi rivolgersi al proprio ufficio ven- |2 D@
h . . " O " A MR-J3-3500354/500035(4) 130 250 200 4,6
. = : dita o interlocutore di vendita competente. Affidabilita di rilevamento di un guasto di un sistema DC=90 %]
M02 Uscita analogica monitor 2 14 —— osottosistema = MR-J3-70075(4) 172 300 | 2000@ 62
o1 TOF! Stato T o) P Parte Valore orientativo di durata
ato Torque N8 Condensatore di > Probabilita media di guasti pericolosi PFH=1,01x107 [1/ora] MR-J3-11KCIS(4)-22KCI5(4) 260 400 | 2000@ ] 18199
TOF2 TOF2 (Stato Torque Off 2, 7 " 10anni K
¢ d ) livellamento Tempo di risposta Max. 8 ms per , Arresto sicuro” (STO) @ senza batteria MR-J3-BAT montata
A 3 N @ MR.J3. e
: T ; N Numero di cicli di accensione e stop imme- MR-J3-22KIS/ MR-J3-22K1S4
Tensione di alimentazione - ge
SethIJ;f . Rele diato: 100 000 9.1.2 Servoamplificatore (200 V AC, 1 kW-22 kW) ® MR-3-350005
Simbolo | Operando Connettore Pin ampliticatore Ventola 10000-30 000 ore (23 ann) —% ® senza connettore
DICOM Comune degli ingressi digitali 5 Batteria per il sistema di posizio- | Vedi relativo paragrafo nel Caratteristica 1008 3508 7008 15KB Modulo di sicurezza B [mm] H[mm] T[mm] Peso [kq]
10 ne assoluto manuale duso. 2008 5008 11K8 22K8 MR-13-D05 25 192 86 02
DOCOM Comune delle uscite digitali CN3 3 @ Einfluenzato da correnti di picco e perdite di capacita. La durata utile dipende in Tensione di alimentazione
gran parte da temperatura ambiente e condizioni di funzionamento. La durata del Ciruito di potenza trifase 200-230 V AC, 50/ 60 Hz
16 Comune per segnali analogici 1 condensatore sopra indicata si raggiunge con il funzionamento in un ambiente
perseg g 1 normale climatizzato. (Massima temperatura dell'aria ambiente: 40 °C) Tutte le altre iche sono identiche al paragrafo 9.1.1. MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV N ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
D Schermatura Involucro

www.mitsubishi-automation.com
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Servoamplificadores
y servomotores

Placa de caracteristicas

MITSUBISHI
MODEL ~ MR-J3-10BS

ACSERVO Denominacién de modelo
Potencia
+1szo(;z3ov 50Hz l«——— Alimentacion permitida

«——— Corriente nominal de salida

Numero de serie

A IsBIH ELECTRIC CORPORATION
o i i

Denominacién de modelo

MR-J3-10BS O

Mitsubishi L (Codigo Fuente de ali
Serie de servo- Ninguno trifésica 200 V AC 6 monofisica 200V AC
amplificadores AC 4 Fisca 400V AC
MELSERVO-J3 trifésica

S: Funciones de seguridad integradas
B: Compatible con SSCNET Il

1.3 Términos relacionados con la seguridad

1.3.1 Funcién de parada de la norma IEC 61800-5-2

@ Funcién STO (ver IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
En el MR-J3BSafety esta integrada la funcion de "Parada segura” (STO - Safe
Torque Off). Esta funcién de parada desconecta la alimentacion de los mo-
tores que generan el par de giro. El MR-J3-BSafety desconecta internamen-
te la alimentacién de tensién del servomotor.
Esta funcién de seguridad incluye:
- Parada no controlada conforme a la categoria 0 de IEC 60204-1
- Se evita un reinicio inesperado

@ Funcién SS1 (ver IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.3 Safe Stop 1 demorado)
Cuando comienza la fase de frenado del servomotor, por medio de la fun-
cion "Safe Stop 1" (SS1) se da lugar a la funcién STO después de transcurri-
do un tiempo de desaceleracidon previamente ajustado. El tiempo de des-
aceleracion se ajusta en el médulo de seguridad MR-J3-D05.
Esta funcion de seguridad puede realizarse mediante la combinaciéon de
MR-J3-BSafety y MR-J3-B05. Esta funcion de seguridad incluye:

- Parada controlada conforme a la categoria 1 de IEC 60204-1

1.3.2 Operaciones de emergencia de la norma IEC 60204-1

( PARO DE EMERGENCIA (ver IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.2 PARO DE EMERGENCIA)
La funcién de PARO DE EMERGENCIA tiene que tener la méaxima prioridad
con respecto a todas las demas funciones y secuencias en todos los modos
de funcionamiento. La parte de accionamiento de la maquina, que puede
dar lugar a un estado peligroso, tiene que desconectarse o bien inmediata-
mente (categoria de parada 0) o bien tiene que ser detenida de forma con-
trolada (categoria de parada 1) con objeto de finalizar lo antes posible el es-
tado peligroso . La maquina no debe poder reiniciarse automaticamente
tampoco después de haber eliminado la causa del PARO DE EMERGENCIA.

(2 DESCONEXION DE EMERGENCIA (ver IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.3 DESCO-
NEXION DE EMERGENCIA)

Se desconecta por completo la alimentacién eléctrica de las unidades de
accionamiento con objeto de evitar peligros producidos por la tensién
eléctrica y para satisfacer los estandares mencionados mas arriba.

2 Indicaciones de seguridad

Este capitulo trata aspectos relevantes para su seguridad y para la seguridad
del operador de la maquina. Antes de empezar con la instalacién es necesario
leer atentamente este capitulo.

2.2 Empleo de la unidad

El servoamplificador MR-J3-BSafety satisface los estandares de seguridad que
se detallan a continuacion, es compatible con todos los servoamplificadores
anteriores de la serie MR-J3-B, y puede emplearse tanto con el médulo de se-
guridad MR-J3-D05 como con médulos de relé de seguridad certificados o con
PLCs de seguridad.

Puede emplearse...

® en conformldad con EN ISO 13849-1 PL d (EN 954-1 categoria 30

® en conformidad con [EC 61508 SiL 2

® en conformidad con [EC 61800-5-2 SiL 2

@ en conformidad con IEC 60204-1 categoria de parada 0

@ valido para la asuncion de la conformidad sélo hasta 29.12.2009. A partir de en-
tonces rige exclusivamente EN ISO 13849-1.

2.3 Empleo reglamentario

El servoamplificador MR-J3-BSafety y el médulo de seguridad MR-J3-DO5 tie-
nen que ser empleados siempre sélo dentro de los limites permitidos (tensién,
temperatura etc., ver a este respecto las especificaciones técnicas y la placa de
caracteristicas en la unidad). Los equipos pueden ser operados exclusivamen-
te por personal con la debida formacion y sélo en la maquina en la que han
sido montados y puestos en funcionamiento originalmente por personal con
formacion especial tomando en consideracién los manuales de instrucciones
del servoamplificador MR-J3-BSafety y del médulo de seguridad MR-J3-DO05.
En caso de un empleo inadecuado o no reglamentario o de modificaciones en
la unidad, Mitsubishi Electric Co. no aceptara reclamaciones de dafos y perjui-
cios de ninguin tipo, tampoco en el caso de que tengan que ver con el montaje
o lainstalacion.

PELIGRO

Antes de c con la i ion hay que esperar como minimo
15 mmutos después de desconecfar la tension de red con objeto de que los

@ Elfuncionamiento de comprobacion tiene que ser ejecutado exclusivamente
por especialistas o por personas con una formacién especial y que cuenten
con la debida autorizacion. El registro y la documentacion del funcionamien-
to de comprobacion tienen que ser llevados a cabo de tal manera que pue-
dan ser entendidos y reconstruidos en todo momento por terceras personas.

@ Elmontajey el cableado tienen que ser llevados a cabo en conformidad con las
normas de seguridad especificas validas para el caso concreto de aplicacion.

@ La funcién de "parada segura" (STO - Safe Torque Off) sirve segun IEC
61800-5-2 esclusivamente para separar de forma segura el servomotor de
la fuente de alimentacion. Ella no garantiza que el eje del motor no vaya
a girar por efecto de fuerzas externas o imprevistas. Si se desea evitar de
forma segura el giro del eje del motor por efecto de fuerzas externas, es ne-
cesario recurrir a dispositivos adicionales, como un freno o un contrapeso.

@ Por lo que respecta a las emisiones de interferencias conducidas en el ran-
go de frecuencia de 150 kHz hasta 30 MHz, el servoamplificador satisface
los requerimientos CEM para sistemas eléctricos de velocidad regulable se-
gun lanorma DIN EN 61800, parte 3.

ATENCION

El servoampllflcador MR-J3- -BSafety y el médulo de seguridad MR-J3-D05
en los requer deladirectiva CEM 2004/108/CE y de la nor-
ma EN61800-3 (segundo entorno/categoria PDS "C3"). Por ello, el ser-
voampllflcador MR-J3- -BSafety y el médulo de seguridad MR-J3-D05 son
excl para el empleo en un entorno industrial y no

para el uso privado.

2.5 Riesgos residuales

El constructor de la maquina es responsable de la evaluacién de riesgos y de todos
los riesgos residuales asociados. A continuacién se aducen los riesgos residuales
asociados con las funciones STO (parada segura) y EMG (DESCONEXION / PARO
DE EMERGENCIA). Mitsubishi no asume ninguna responsabilidad por dafios o le-
siones que pudieran producirse como resultado de estos riesgos residuales.

g po de descargarse a un valor de no

pehgmso.

2.3.1 Certificacion UL/CSA

Este servoamplificador ha sido disefiado para satisfacer los estandares UL 508C
y CSA C22.2 n° 14. Para mas detalles relativos a la certificacion UL/CSA, consul-
te el manual de instrucciones del servoamplificador MR-J3-BSafety y del mo-
dulo de seguridad MR-J3-D05.

2.4 Indicaciones de proteccion y medidas de protec-
cion generales

PELIGRO

1 Acercade este documento

Este documento es una traduccion de la version original inglesa.

1.1 Documentacion para el servoamplificador de se-
guridad MR-J3-BSafety de MELSERVO y para el
moédulo de seguridad MR-J3-D05

Estas instrucciones describen la instalacion del servoamplificador MR-J3-BSafety
y del médulo de seguridad MR-J3-D05.
Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:

@ Manual deinstrucciones para MR-J3-BSafety/MR-J3-D05, n° de art.: SH(NA)030084
@® Manual deinstrucciones para servomotores (Vol. 2), n° de art.: SH(NA)030041

Esos manuales estan a su disposicion gratuitamente como descarga en nues-
tra pagina web www.mitsubishi-automation.es. Si se le presentaran dudas
acerca de lainstalacion y la operacion de los equipos descritos en estas instruc-
ciones, no dude en ponerse en contacto con su oficina de ventas o con su ven-
dedor autorizado.

Por lo demas, la instalacion de dispositivos técnicos de seguridad requiere co-
nocimientos especiales no descritos en esta documentacion.

1.2 Funcién de la documentaciéon

La funcion de esta documentacion consiste en instruir a los técnicos del fabrican-
te de la maquina y/o al operador de la maquina acerca de cémo instalar de forma
segura el servoamplificador MR-J3-BS y el médulo de seguridad MR-J3-D05. La
documentacién no incluye manuales para el manejo de laméaquina en la que esta
integrado o en la que va a ser integrado el sistema técnico de seguridad. Esa in-
formacion la encontraré en los manuales de operacion de la maquina.

_ |Potenca | | Potenca | | Potencia En estas instrucciones de instalacién hay una serie de indicaciones importan-
@i “lm"]"“ @t “[;mda iy "elm']“‘ tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge

m o 0 1 Tk T el significado de cada una de las indicaciones:

20 02 200 2 15 15

4 04 350 35 2k Pl PELIGRO:

60 06 500 5 — — ) . 3

70 075 700 7 — — A Advierte de un peligro para el usuario

)

La no observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

ATENCION

iEs necesario observar las indicaciones y las medidas!

ATENCION:

Advierte de un peligro para el equipo

La no observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia graves darios en el equipo
0 en otros bienes materiales.

>

2.1 Personas instruidas en la seguridad

El servoamplificador MR-J3-BSafety tiene que ser instalado exclusivamente
por personas instruidas en la seguridad. Las condiciones que tienen que cum-
plir las personas instruidas en la seguridad son:

@ Haber participado en un curso correspondiente
(Los cursos son ofrecidos en las delegaciones locales de Mitsubishi. Para
mas informacion acerca de las fechas y los lugares exactos, pdngase en
contacto con nuestra delegacién mas préxima.)

@ Haber recibido instrucciones por parte del operador responsable de la ma-
quina acerca del manejo de la maquina de la misma y acerca de las normas
de seguridad actualmente vigentes

@ Tener acceso a todos los manuales del MR-J3-BSafety y del MR-J3-D05,
haberlos leido y estar familiarizado con su contenido

@ Tener acceso a todos los manuales de los dispositivos de seguridad (p.ej.
barrera fotoeléctrica) que estan conectados al sistema de supervision téc-
nico de seguridad, haberlos leido y estar familiarizado con su contenido

Para un empleo adecuado del servoamplificador MR-J3-BSafety y del médulo

de seguridad MR-J3-D05, es necesario observar los puntos siguientes:

@ Dispositivos de seguridad y sistemas de supervision relacionados con la téc-
nica de seguridad tienen que ser montados y puestos en funcionamiento
exclusivamente por personas debidamente cualificadas y experimentadas.

@ Todos los dispositivos de seguridad (interruptores, relés, PLC, cableado
etc.), el armario de control y todas las evaluaciones de riesgo y de fallo tie-
nen que cumplir con los requerimientos de las normas EN 1SO13849-1
(EN954-1) y EN ISO 13849-2 y alcanzar como minimo el PL (Performance Le-
vel, nivel de rendimiento) necesario para la certificacion. Observe las indi-
caciones y requerimientos correspondientes de las normas de seguridad.

@ Para el montaje, la instalacion y la operacion del sistema del servoamplifi-
cador MR-J3-BSafety de MELSERVO y del médulo de seguridad MR-J3-D05
hay que observar los estandares y las normas corrientes del pais.

@ Paralainstalacion, la operaciony el mantenimiento regular del servoampli-
ficador MR-J3-BSafety de MELSERVO y del mddulo de seguridad MR-J3-D05
hay que observar los estandares y las normas nacionales, en especial:

- LaDirectiva de Maquinas 98/37/CE (del 29.12.2009 Directiva de Maquinas
2006/42/CE)

- LaDirectiva de Compatibilidad Electromagnética 2004/108/EC

- LaDirectiva de Baja Tension 2006/95/CE

- Las prescripciones para la proteccion en el trabajo / la ley para la segu-
ridad en el trabajo

@ Elfabricante y el propietario de la maquina en la que se opera el servoam-
plificvador MR-J3-BSafety de MELSERVO y/o el médulo de seguridad
MR-J3-D05 son responsables de la adquisicion y observacion de todas las
normas y directivas aplicables relevantes para la seguridad.

@ Es estrictamente necesario observar todas las indicaciones, y especialmente
las indicaciones para el funcionamiento de comprobacion en los manuales.

@ Lafuncién SS1 (Safe Stop 1) determina sélo el tiempo de desaceleracion
hasta que responden las funciones STO y EMG. El ajuste correcto del tiem-
po de desaceleracion es responsabilidad exclusiva de laempresay/o de la
persona encargada del montaje y de la puesta en funcionamiento del sis-
tema relacionado con la seguridad. El sistema en cuanto totalidad tiene
que satisfacer los requerimientos de seguridad para la certificacion.

@ Si el tiempo de desaceleracion de SS1 es mds corto que el tiempo de
desaceleracion del servomotor, y con la partada inmediata se presen-
ta un fallo o se dispara STO/ EMG con el motor estd atin en rotacion,
entonces el servomotor es detenido con el freno motor dindmico o des-
acelera por si mismo en inercia.

@ Es estrictamente necesario leer detenindamente el manual de instruc-
ciones corresp antes del ije, el cableado o el ajuste de
todos y cada uno de los dispositivos de seguridad.

@ Aseguirese de que todos Iso di de seguridad como
interruptores automdticos, relés y sensores de seguridad etc., satisfacen
los requerimientos necesarios. Todos los componentes de seguridad su-
ministrados por Mitsubishi Electric estdn certificados por TUV Rheinland
conforme a los requerimientos de las normas EN ISO 13849-1 categoria
3, PLd, EN 954-1 categoria 3 y IEC 61508 SIL 2.

® La segundad no queda garantizada hasta que no estén completamen-
te yaj dos todos los disp de seguridad.

@ Antes de recambiar el servoamplificador MR-J3-BSafety o el modulo
de seguridad, asegtirese de que las se corr
exactamente con las anteriores. Antes de recambiar los eqmpos es es-
trictamente necesario comprobar el funci de los di
vos de seguridad antes de entregar el sistema.

@ Lleve a cabo todas las evaluaciones de rlesgo yla defermmacton del

Performance Level con la mdquina/i lacion c ada como to-
talldad Se recomlenda encargar la certificacion de la instalaciéon a un
di como por ejemplo el TUV Rheinland.

@ Para evitar dlsfunclones de los dispositivos de seguridad debidos
a errores miiltiples, es conveniente realizar reqularmente comproba-
cionesdefallosen la i con los estdndares de
seguridad aplicables. Independientemente del Performance Level, la
comprobacion de fallos deberia realizarse como minimo una vez al afio.

[} S: han fallado simultd el de potencia superior y el

ior, el ser gira como media vuelta.

PRp £ P
lon en conror

2.6 Eliminacion

Las unidades inservibles o irreparables hay que eliminarlas en conformidad
con las prescripciones locales para la eliminacion de residuos (p.ej. cédigo LER
segun la Lista Europea de Residuos: 16 02 14).



3 Descripcion del producto

3.1 Servoamplificador MR-J3-BSafety

3.1.1 Descripcion de las funciones

@ El servoamplificador MR-J3-BSafety recibe a través de la red sincrona de

alta velocidad (SSCNET Ill) sefales de comando de un controlador jerarqui-
camente superior, las amplifica, y transmite corriente eléctrica a un servo-
motor con objeto de producir un movimiento proporcional a la seial de
comando. Como consecuencia, el servomotor se mueve con velocidad va-
riable en conformidad con las sefales de comando recibidas. La sefial de
comando incluye la velocidad, el par de giro y la posicion.

El servoamplificador MR-J3BSafety dispone de una funcién STO (parada se-
gura) integrada. Esta funcion desconecta el servomotor de forma segura
sin necesidad de separarlo galvanicamente de la fuente de alimentacion.
Por medio del médulo de seguridad adicional MR-J3-D05 también esta dis-
ponible la funcién SS1 (Safe Stop 1).

Un encoder o un transductor de desplazamiento adicionales situados di-
rectamente en la carga movida sirven para informar al servoamplificador
de la posicion actual de la carga. Con ello se obtiene un circuito de regula-
cion cerrado para el posicionamiento. Por medio de parametros es posible
seleccionar los siguientes tipos de regulacién (modos de control):

- Regulacion con encoder en la carga (fully closed control)
- Regulacién con encoder de motor (semi closed control)
- Regulacion con feedback doble (dual feedback control)

(encoder de motor y encoder en la carga)
Para mas detalles relativos a la configuracion y ajuste de los tipos de regu-
lacion, consulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-J3-
BSafety y del médulo de seguridad MR-J3-D05.

3.1.2 Elementos de mando

@@QGL L

e | [

N° Denominacién Descripcion

LED de 7 segmentos de tres posiciones para la visuali-

Panel de visualizacién ” o
o zacion del estado servo y del cédigo de alarma.

3.2 Modulo de seguridad MR-J3-D05

3.2.1 Descripcion de las funciones

El médulo de seguridad MR-J3-D05 hace posible la funcién de parada inmediata
cuando ésta se combina con la funcién de "parada segura” (STO) del servoam-
plificador MR-J3-BSafety. Un médulo de seguridad soporta la parada inmediata
de 2 ejes. El médulo de seguridad MR-J3-D05 es compatible también con la fun-
cion de frenado de PARO DE EMERGENCIA del servoamplificador MR-J3-BSafety.
Sinopsis de las funciones de seguridad del MR-J3-D05

@ Parada segura (STO) conforme a EN 61800-5-2

@ Safe Stop 1(SS1) conforme a EN 61800-5-2

@ DESCONEXION DE EMERGENCIA (EMG-Off) conforme a IEC 60204-19.2.5.4.3
@ PARO DE EMERGENCIA (EMG-Stop) conforme a IEC 60204-19.2.5.4.3

3.2.2 Configuracion de sistema

MR-J3-00S MR-J3-D05
Contactor
magnético
(no c o
requerido) onexion a
p— segundo eje
Fuente de_ 4 5 CN8B Interruptor STO
alimentacion MR.DOSUDLCIM -
Cable N9 H
CN10
™
~
- Pulsador
Gs; Parada inme- STO Start/
- diata 2 (EM2) ‘ Reset
Servomotor =

Performance Level del sistema: ISO 13849-1 PL d (categoria de seguridad 3)

3.2.3 Elementos de mando

CN9

SW2_SW1

CN10

N° Denominacion Descripcion

4 Montaje/desmontaje

Direccién de montaje y distancias

5 Cableado

ATENCION

PELIGRO

@ Antes de empezar con la instalacion hay que desconectar la tension de
lii ion del servoamplificadory otras posibles tensiones externas.

@ Los equipos tienen que ser montados en la direccién prescrita. En caso
@ Hay que respetar las distancias prescritas entre el servoamplificador

@ Elservoamplificador MR-J3-BSafety y el médulo de seguridad MR-J3-D05

@ No tape las entradaa y salidas de aire de los servoampificadores y ser-

@ Los equipos u opciones que generen una cantidad considerable de

@ El servoamplificador hay que montarlo exclusivamente a una pared

@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del ser-

@ Evite la entrada de aceite, agua, polvo metdlico etc. a través de las ra-

@ Siel armario de control se monta en un entorno con gases corrosivos,

® Fije el servoamplificador MR-J3-BSafety y el médulo de seguridad

@ Cuando emplee las dos unidades juntas, una el servoamplificador

contrario pueden producirse fallos.
y la pared interior del armario de control u otros equipos.
pueden ser mpontados sélo dentro de un armario de control. No monte

ningtin servoamplificador o ser que estén daiiados o a los que les
falten piezas.

vomotores en los que hay montado un ventilador de refrigeracion.

calor, por ejemplo resistencias de frenado, hay que montarlos de ma-
nera que su radiacion térmica no afecte o daiie al servoamplificador.

perpendicular en la direccion vertical correcta.

voamplificador a través de las ranuras de ventilacion virutas de tala-
drado o restos de cables que podrian provocar después un cortocircuito.

nuras de ventilacién del armario de control o de un ventilador de refri-
geracion montado en su parte superior.

suciedad o polvo, hay que proporcionar aire fresco al armario de dis-
tribucion desde el exterior por medio de un sistema cerrado de tube-
rias. Este sistema tiene que generar una presién de aire mayor dentro
del armario de control con objeto de que el polvo, los gases etc. no
puedan penetrar al interior del mismo.

MR-J3-DO05 con tornillos por las aperturas de fijacion superiores e infe-
riore para ello previstas de los equipos.

MR-J3-BSafety con el médulo de seguridad MR-J3-D05 por medio del ca-
ble STO MR-DO5UDL. La conexion se lleva a cabo en el conector CN8 del
servoamplificadory en el conector CN8A 6 CN8B del médulo de seguridad.

@ Antes de c con la i ion hay que esp. un de
15 minutos hasta que se apague la Iémpara "CHARGE". Después de
ello, asegtirese con ayuda de un comprobador de tension o similares
de que el valor de tensién en los bornes (P+) y (N-) ha bajado a un valor
que no represente ningtin peligro. En caso contrario existe peligro de
electrocucién. Primero siempre hay que asegurarse de que estd apa-
gada la ldmpara "CHARGE" de la parte frontal del servoamplificador.

@ Ponga a tierra el servoamplificador y el servomotor como es debido.

ATENCION

SW1
o Nimero de esta- | Interruptor de codificacién para el ajuste del nimero
con de estacidn del servoamplificador.
w2 Durante la operacion con el software de setup MR-
Interruptor de se- | Configurator, SW2-1 sirve para seleccionar el funcio-
(3] ! ! leccion funciona- | hamiento de comprobacion.
"2 | mientodecom- | SW2-2carece defuncién y tiene que encontrarse en la

probacién posicion inferior.

INDICACION

Para mds informacion relativa a los datos visualizados y a las posiciones de inte-
rruptor, consulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-J3-BSafety
y del médulo de seguridad MR-J3-D05.

Monitoriza todas las sefiales de sequridad del

© | indicacionLED modulo de sequridad.

w1

Con ellos se ajusta la funcion de desaceleracion
5 Tiempo de

desacelera- | P2 la funcién SS1 (Safe Stop 1) para el frenado
5 W2 | cion controlado del servomotor antes de la desco-

7 " nexion.
o | (o)
3

racion para los ejes Ay B [s]

Ajustes de los interruptores rotatorios (SW1y SW2) y tiempo de desacele-

EjeB
0 14 2,8 5,6 98 30,8
0 0 1 2 — 3 4
14 — 5 — 6 7
< 2,8 8 — 9 A
2
w 5,6 — Ancho C
98 D E
30,8 F

El ajuste de SW1y SW2 es idéntico.

@ Opere el servoaccionamiento sélo bajo las condiciones ambientales
que se especifican en las instrucciones del servoamplificador. El ser-
voacci i no debe exp se al polvo, a niebla de aceite, a ga-
ses corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, asi como
tampoco a altas temperaturas, a ci ién o a h dad. Si el
equipo se pone en funci bajo alg de esas condiciones
ambientales no permitidas, existe peligro de descarga eléctrica, de in-
cendio, de darios o de un envejecimiento prematuro de los equipos.

@ Al realizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del
servoamplificador a través de las ranuras de ventilacién virutas de ta-
ladrado o restos de cables que podrian provocar después un cortocir-
cuito.

@® No toque ninguna parte del servoamplificador que esté sometida
a tensién, como p.ej. los bornes de conexion o las conexiones de enchufe.

@ Notoque el servoamplificador, el servomotor o laresistencia de frena-
do opcional di o poco d és del funci i do so-

idos a ién. Los comp se cali mucho y existe peli-
gro de quemaduras.

@ El servoamplificador MR-J3-BSafety de MELSERVO cumple con los re-
querimi CEM para sist: eléctricos de velocidad regulable en
conformidad con la norma DIN EN 61800, parte 3: CEM.

@ Elmontaje tiene que ser llevado en conformidad con lanorma EN 50274.

@ El cableado eléctrico tiene que coresponderse con norma EN 60204.

ABAJO

® =120 mm con servoamplificadores MR-J3-BSafety con una potencia nominal de

11 kW-22 kw.

ARRIBA _ @ La alimentacion de tension tiene que ser inmune a cortes breves de
Armario de control * Armario de control tension de 20 ms en conformidad con la norma EN 60204-1.
% 7
Bornes de potencia
=40 mm T
Espacio libre de cableado Denominacion Seral
St lificad
ervoamzca or 80 mm 11,12,13 Alimentacion de tension circuito de potencia
=10 - Z- =210 ifi - PR
mm %% r mm Servoamplificador 111,121 Fuente de alimentacion circuito de control
N Unidad de frenado opcional
P®, (@) Resistencia de frenado/unidad de frenado opcionales
[IAA) Salida del servomotor
P1,P2 —
PE Conductor de puesta a tierra

@ Para la version de 400 V: P+;

@ Ppara la version de 400 V: N-




Conexion 1~, 200-230 V AC para MR-J3-100JS-MR-J3-7001S
Pulsador de PARO MC
RA1  DEEMERGENCIA OFF ON
o® = i
MC SK

Fallo

Servoamplificador Servomotor
S W P
N —
monofasica
200-230VAC
c N
D Cable de
o CN2. encoder Encoder
* Légica [HH
negativa (sink) QL

Fuente de alimentacién  Parada
circuito de potencia inmediata 2*

Error*

sTo1* |
o f

STO2* [ T B

24vDC ot

" —» Abrir

Conexion 3~, 200-230 V AC para MR-J3-100JS-MR-J3-3500]S
Conexion 3~, 380-480 V AC para MR-J3-601S4-MR-J3-200(154
Pulsador de PARO
RA1 DEEMERGENCIA OFF  ON mc
fixopts A

Fallo MC sk

trifasica
200-230V AC
NFB
—X

Transformador** .
Servoamplificador

—x 3

—x !
o bien
trifasica
380-480 VAC

Cable de

Encoder

* Logica negativa
(sink)

**Para la version de 400 V [

Fuente de alimentacién Parada

circuito de potencia inmediata 2* |CN3 CN3 24VDC
I:/Jl— EM2 Ipoc f
IDOCOM| DICOM!|
RA1
ALM Error*

sTor* —— |
STO2* [

24VDC e

:

— Abrir

Servomotor

N2
L encoder
b | e | )

INDICACION

Cuando se emplea la funcién "parada segura" (STO) hay que desconectar
simultdneamente las sefiales STO1y STO2. STO1 y STO2 pueden desconectarse
cuando el motor estd parado.

Conexion 3~, 200-230 V AC para MR-J3-50001S 6 MR-J3-7000]S
Conexion 3~, 380-480 V AC para MR-J3-35001S4-MR-J3-7001S4

Pulsador de PARO
RA1 DE EMERGENCIA OFF
Alimentaciéon

ventilador
Fallo
gé%]flzcsov AC [W Transformador** O

Servoamplificador Servomotor
NFB TE1
—* - ¢ L1 Resistencia @
— i E
g
o bien .
trifasica
380-480 VAC

Cable de

* Légica negativa (sink) o] Encoder
** Para la versién de 400 V pr | [ encoder
P2 | _' H )

Fuente de
alimentacion Parada
circuito de potencia  inmediata 2*

Ventilador

CN3 24VDC
ocor }

RA1
Aumﬁ ': Error®

) @ ) N

STO2* [

Conexion 3~, 200-230 V AC para MR-J3-11K[JS-MR-J3-22K[IS
Conexion 3~, 380-480 V AC para MR-J3-11K[JS4-MR-J3-22K(IS4

Pulsador de PARO
RA2  RA1 DEEMERGENCIA OFF ON

ﬁ
Termo-
relé Fallo SK | Alimentacion
trifasica ventilador
200~ Transformador**
230VAC Servomotor ("™~
NFB | | MC  JTET_ ] N
X1 o
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{Puerta

Si desea un cableado en |dgica positiva (source) observe los diagramas siguientes.

Entradas digitales DI-1 en légica positiva (CN3)
Servoamplificador

]
aprox. 5 mA
Vces=1,0V
ICEO < 100 pA

24V DC+10 %,
200 mA

Entradas digitales STO en légica positiva (CN8)
Servoamplificador

aprox. 5,4 kQ

%

STO1+

Interruptores
) STO2+
L
{t
24V DC+10 %,
200 mA

Salidas digitales DO-1 en légica positiva (CN3)

Servoamplificador

]
aprox. 5 mA
Vces=1,0V
ICEO < 100 pA

i1a polaridad de los diodo}
estd invertida, el servoampliy)
icador resultara danado,

Caida de tension
en el servoampli-
ficador: =2,6 V

24V DC+10%,
200 mA

Salidas digitales TOF en l6gica positiva (CN8)
Servoamplificador

24V DC+10%,
200 mA

Caida de tensién
en el servoampli-
ficador: =2,6 V

i la polaridad de los diodo
lesta invertida, el servoampli
icador resultara danado,

Asignacion de bornes

MR-J3-350(154-MR-J3-500015(4) |
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@ I servomotor HF-JP734 puede operarse sélo con un servoamplificador de 400 V
(MR-J3-1000354).

INDICACION

En el manual de instrucciones de servomotores (Vol. 2) podrd encontrar mds infor-

macion acerca de la configuracion y el cableado de servomotores compatibles.




6 Senales

6.1 Lineas de seiales

Conexién CN8 de senal
E/SSTO

Encoder en la carga
CN2L

(con encoder serie)

Servoamplificador CN5 (conexion
[ umm— CN5)

-/

Conexion CN1A
para SSCNET Il
Cable del eje
anterior.

Conexion CN1B

1]
del eje siguiente.

Senales de salida ac

(se activan parametros internos)

8 Transporte y almacenamiento

ATENCION

para el transporte los dispositivos de elevacion correctos con
objeto de prevenir darios.

No apile los servoamplificadores a una altura mayor de la permitida.
No levante el motor cogiéndolo por los cables de conexion, por el eje o
por el encoder.

Durante el transporte, no agarre el servoamplificador por la cubierta
frontal. El servoamplificador podria caer al suelo.

Monte el servoamplificador en una pared con la capacidad de caraga su-
ficiente en conformidad con las indicaciones del manual de instrucciones.
No se suba en los equipos ni los pise. No coloque objetos pesados sobre

Para mds detalles relativos al transporte y a la manipulacién de la ba-
teria adicional, consulte el manual de instrucciones del servoamplifi-
cador MR-J3-BSafety y del médulo de seguridad MR-J3-DO5.

Simbolo Operando
RD Preparado
Conexic DB Conexidn automatica del freno dindmico ® Empl
oni::%r; %3 de SA Velocidad alcanzada
I TR TLC Limitacion de par de giro :
s 2 6 sp Velocidad cero
D: ? D“j M; WNG Advertencia [ ]
MO1 ——{MO2 [ BWNG Advertencia de la bateria °
6 pron| 16 faim DPS Ganandia variable
i ZB L:\: L; ABSV Borrado de la posicion absoluta g Jos equipos,
. - - 7 Mantenimiento y servicio °
i il 7.1 Puntos de comprobacién

Conexién CN2 del

PELIGRO

Para el almacenamiento y la operacion hay que observar las siguientes condiciones.

9.1.3 Servoamplificador (400 V AC, hasta 22 W)

Caracteristica

MR-13-LIs4
6B | 2008 | 5008 | 11KB
1008 ‘ 3508 ‘ 7008 | 15KB ‘ 2228

Fuente de alimentacién
circuito de potencia

trifésica 380480 V AC, 50/ 60 Hz

Todo el resto de las caracteristicas concuerdan con la seccién 9.1.1.

9.2 Médulo de seguridad MR-J3-D05

Caracteristica

Datos

Fuente de alimentacién controlador

24VDC, 500 mA

Nimero de ejes controlados

2ejes, controlables independientemente

Entradas de sequridad para
dispositivos de seguridad

4 entradas (2 entradas x 2 ejes),
ldgica positiva o negativa (source 6 sink)

tivos de nueva puesta en marcha

Entradas de seguridad para disposi-

2entradas (1 entrada x 2 ejes),
légica positiva 0 negativa (source d sink)

Condicion @ Parada sequra (STO) conforme a EN IEC 61800-5-2
| encoder del motor Entorno .
U TR ® S bai : Servoamplificador Servomotor Funciones de seguridad © Safetop1(S51) conforme  EN EC 61300-5-2
[SIANY (0] @ Antes de c con los jos de o de inspec- @ PARO / DESCONEXION DE EMERGENCIA conforme a EN IEC
Las cajas de las conexiones @ [8] ion, h inimo de 15 mi h I ° ° ° “
CN2, CN2Ly CN3 estan uni- cién, hay que esperar un minimo de 15 minutos hasta que se apague la Funcionamiento | 0 Chasta +55°C 0°C hasta +40 °C 60204-1
das con el borne de puesta lamp. "CHARGE". D és de ello, aseguirese con ayuda de un com- T (sin formacion de hielo) (sin formacion de hielo)
ge‘r's;f: r:‘:ﬁi)fféuor@) ) del probador de tensién o similares de que el valor de tensién en los bor- ambiente 20°C hasta +65°C 15 hasta +70°C Demora de respuesta Max. 10 ms para "parada segura” (STO)
nes (P+)y (N-) ha bajado a un valor que no represente ningtin peligro. Almacenamiento (o corvacign de hielo) (sinformacién de hielo) Normas de sequridad ENIS0 13849-1PLd /EN 61508 SIL2/ EN 62061 SILCL 2
6.2 Op erandos E/S En caso contrario existe peligro de electrocucion. Primero siempre hay — — -
) que asegurarse de que estd apagada la ldimpara "CHARGE" de la parte dad Funcionamiento | MaXimo 90 % RH- Méximo 80 % RH- Tiempo medio esperado hasta un MITFd = 100 [Afios]
Senales de entrada frontal del servoamplificador. :‘eLII;:i?/aadel e (sin formacidn de hielo) (sin formacion de hielo) fallo peligroso
@ Los trabajos de mantenimiento y de inspeccion tienen que ser llevados Almacenamiento | Maximo 90 % RH (sin condensacidn) Fiabilidad de la deteccién de errores _
Simbolo | Operando Cableado Pin a cabo exclusivamente por un electricista profesional reconocido que es- o para terores emplazamientoen! pr— enunsistema o en un subsistema | C 20 1]
—— PPN, . . p ~ - , 6lo para interiores (emplazamiento en lugares libres de
M2 Parada inmediata 2 2 té fam:llar‘lz’ado con los estam.iares. de sequrldad dela tecnc?llogla'de au- Condiciones ambientales ases agresivos, niebla de aceite, polvo y suciedad) Probabilidad media de que se :
g g 2 , polvoy - 7
- ion. En caso contrario existe peligro de electrocucion. Péngase produzcan ertores peligrosos PFH=1,01x10" [1/hora]
on Interruptor de fin de carera superior (FLS) wn 2 en contacto con su oficina de ventas o con su representante de ventas Altitud de emplazamiento Méx. 1000 m sobre el nivel del mar — — -
D2 Interruptor de fin de carrera inferior (RLS) 12 cuando sea necesaria una reparacién o el recambio de componentes. . Verlas prescrpciones dese- T[empgls de desaceleracion 23;16'4)3; 285;9,85;30.85:£2 % (adicionalmente para el eje
- Méx. 5,9 m/s* de . ” justables 15,69
b3 Interruptor de aproximacién (D0G) 19 ATENCION Resistencia a las vibraciones 10 hasta 55 Hz gmuarr'iaj 32 ienls‘::zlcgigoonggldel
$T01- Seiial de entrada STO 1 lado negativo 3 (endireccionX,¥.2) servoamplificador. 9.3 Dimensiones
STO1+ Sefial de entrada STO 1lado positivo o 4 @ Con el servoamplificador no debe realizarse ningtin ensayo de aisla-
- N i resi ia isle ) il | z .
ST02— | Sefal de entrada STO 2 ado negativo 5 tomomio. e e :,‘;o e dor ,u;‘;'; un £quipo compr obador de 9 Datos técnicos
ST02+ Sefial de entrada STO 2 lado positivo 6 @ En cuanto usuario, no lleve a cabo ningtin intento de reparacion en el e
equipo ni intente desmontarlo. 9.1 Servoamplificador MR-J3-BSafety
Sefiales de salida Se recomienda realizar periédicamente las siguientes comprobaciones: ra Alto
- - P 9 P : 9.1.1 Servoamplificador (200 V AC, hasta 750 W)
Simbolo | Operando Cableado | Pin (@ Compruebe todos los bornes de conexién por si tuvieran tornillos flojos.
AM Fallo 15 Reapretar los tornillos flojos. - MR-J3-(JS
—] (@ Compruebe en el servomotor si los cojinetes, el freno etc. producen ruidos Caracteristica 108 | 208 | 408 | 608 | 708
MBR Conmutacién automatica de un freno de parada 13 inusuales.
INP En posicion (posicionamiento concluido) 9 ® Compruebe los cablesy partes similares por si presentaran dafios o roturas. Circuito de potencia | monofésica 6 trifasica 200-230 V AC, 50/60 Hz
m T E_stablezca los |nt_errvalos de comprobacién en conformidad con las condi- . - - Gircuito de control monofésica 200-230 V AC, 50/60 Hz f—Anche—1 Largo
Encoder pulso de fase A ciones de operacién. Alimentacién de tension —
LAR (Salidas diferenciales) 16 @ Compruebe que sientan bien todas las conexiones del servoamplificador. Interface 24VDC10% (consumo de corriente: Servoamplificador Ancho[mm] | Alto[mm] | Largo[mm] |  Peso[kg]
18 Encoder pulso de fase B o ] ® Comprsebe el conector por si presentara dafos y asegurese de que no esta 200 mA, inclusive sefiales de conector CN8) MRJ3-10035/20005 20 1680 135® 08
ncoderpulso de fase - sometido a traccion. Sistema de control Regulacion sinusoidal PWM / de corriente D @
LBR (Salidas diferenciales) 17 (® Compruebe la acumulacion de polvo en el servoamplificador. EN 150 13649-1PLd/ EN 61508 SIL2/EN MR-13-40C15/60C15 “ 168 7 0
z Encoder pulso de fase 2 3 @ Compruebe que el servoamplificador no produce ruidos desacostumbrados. Funciones de sequridad conforme a EN IEC 61800-5-2 62061 5IL (Li MR-J3-70035/10003S 60 1680 185® 14
ncoderpulso de fase — Compruebe el estado del eje del motor y de las partes a él acopladas.
LR (Salidas diferenciales) 18 2 Pp iodo de vid J, il Y P P Tiempo medio esperado hasta un fallo peligroso MTTFd = 100 [Afios] MR-J3-60CIS4/1000154 50 1682 1952 L 5
] . erioao de vida uti -)3-;
M01 Salida analdgica de monitor 1 4 i o Fiabilidad de la deteccion de errores en un sistema DC=90[%] MR-13-200015(4)/350015 * 168 1% 21237)
02 Salida analégica o2 T Hay que recambiar rggu[armente las partes 5|gy|entes.lCuanc!o se descgbra que 0 en un subsistema =L MR-J3-3500154/500035(4) 130 250 2000® 46
alida analogica de monitor un componente estd dafiado, hay que recambiarlo de inmediato, también en el - - 5o
TOF1 TOF1 (aviso par de giro OFF 1 3 caso de que no haya transcurrido su periodo de vida util. La vida util puede re- Probabilidad media de que se produzcan errores 4 MR-J3-70035(4) 172 300 200" 6,2
par de giro OFF 1) ¢ ! My 1 - " PFH=1,01x10" [1/hora]
N8 1 sultar acortada debido al empleo bajo duras condiciones de operacion. Para pie- peligrosos MR-I3-1IKCIS (@) oo >
TOF2 TOF2 (aviso par de giro OFF 2) 7 zas de repuesto, dirijase a su oficina de ventas o a su representante de ventas. Demora de respuesta M. § ms para "parada sequra” STO) 2KCIS(4) 260 400 200 18(19'%)
F de ali » Parte Valor orientativo de vida util ® sin batert 2 MRJ3-BAT
uente de alimentacion in bateria montada MR-J3-|
Condensador de filtrado 10 afios® 9.1.2 Servoamplificador (200 V AC, 1 kW-22 kW) @ MR-J3-22KIS/ MR-J3-22KC154
Simbolo Operando Cableado Pin
. Nimero de ciclos de conexidn y de parada inmedia- MR-J3-CIS @ MR-J3-35005
5 Servo- Relé ta:100 000 it @ Sin conectores
DICOM Entrada de alimentacion de las entradas digitales T amplifica- - . (¢ 1008 3508 7008 15KB
L= dor Ventilador entre 10.000 y 30.000 horas (2-3 afios) 2008 5008 11KB 22K8 Médulo de seguridad Ancho[mm] | Alto[mm] | Largo[mm] | Peso[kg]
Docom Entrada de alimentacion de las salidas digitales N3 3 Baterfa para el sistema de valor | Ver la seccién correspondiente del manual de ins- Fuente de alimentacion o MR-13-D05 25 19 86 02
_1 absoluto trucciones. dircito de potencia trifésica 200-230 V AC, 50/ 60 Hz
LG Entrada de alimentacidn para sefiales analdgicas — @ Resulta afectad ent " erdida d dad. La vida atil d d — —
L en gron mecida e latemperaturaambientey de s condicones de funcionamiento, Lo o1 28 aracteTBas concierdan onfasecdnB 11 T any 1 Tl 49t00105 4060 1 o caoip105 3361130,/
SD Blindaje Carcasa La vida util del condensador indicada arriba se alcanza cuando la operacién tiene lugar A7 ELECTRIC ~ Germany ///Tel +45(0)2102-4860 /// Fax; +49(0)2102-4861120 //

en un entorno normal climatizado. (Temperatura maxima del aire circundante: 40 °C)

www.mitsubishi-automation.com
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WHCTPYKLMA NO YCTaHOBKe cepBoycunuTeneii
MR-J3-BSafety u mopynsa 6esonacHoctu MR-J3-D05

ApT. N2 231371 RUS, Bepcua B, 29092010
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2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokuo, inoxua

Mitsubishi Electric Europe B.V.

Gothaer StraBe 8, 40880 Ratingen, lepmaHua

CoxpaHsaem 3a coboit Bce npasa. MpaBUIbHOCTL MHPOPMALUK, OMUCHIBAIOLLEN CBOWCTBA
NPOAYKLNM, N TEXHNUECKNX AAHHBIX HE rapaHTPyeTCA.

CepBoycunurenu v
cepBopBuraTenu

Tabnuuka AaHHbIX

MITSUBISHI ACSERVO

0603HauyeHVe moaenu
WODEL~ MR-J3-10BS ._17‘—‘ MoLuHocTs
INPUT ).9A 3PH+1PH200-230V 50Hz. «—— Bo3mOXHble BapvaHTbl N0

3PH+1PH200-230V_60Hz.
1.3A 1PH 200-230V_50/60Hz
TPUT: 170V 0-360Hz 1.1A
ERIAL : A342 1

NOAKMIOUEHMIO NUTaHNA

[«——— HomuHanbHas BbIXOAHAA MOLHOCTb

R — CepwiiHblin Homep

A UITSUBISH] ELECTRIC CORPORATION
WAOE I ShP

O603HaueHe mopenu
MR-J3-10BS O

v L

CepBoycunurenn Kon MiTanve
Mitsubishi cepun Ge3 TpexdasHoe, 200 B nep. . unu ofHoasHoe, 200 B nep. T.
MELSERVO-J3
4 TpexdasHoe, 400 B

S: BCTpoeHHble GyHKUMM 6e3onacHoCTH
B: coBmectum ¢ SSCNET Il

Boixoaran Bbixognan BoixogHas
Koa  |mowrocts |  Koa  |mowrocts | Kog | MowHocTh
[kBA] [kBA] [kBA]
10 01 100 1 11k n
20 02 200 2 15k 15
40 04 350 35 2%k 2
60 0,6 500 5 — —
70 0,75 700 7 — —

1 O paHHOM fOKyMeHTe

ITOT JOKYMEHT ABNAETCA NEPEBOAOM C OPUTMHaNa Ha aHIMIMINCKOM A3bIKE,

1.1 [loKkymeHTauus Ha cepsoycunutennb MR-J3-BSafety cepun
MELSERVO Safety n mogynb 6e3onactoctn MR-J3-D05

B 3TOV MHCTPYKLMM ONNCaH MOHTaX U NoaKnoueHne cepsoycunutens MR-J3-BSafety
1 moayna 6e3onacHocTu MR-J3-D05.

Mpouyio MHGOPMaLMIO, OTHOCALLYIOCA K 3TOMY 0GOPY/I0BaHII0, MOXHO HAINTI B Cedyiowmnx
pyKoBoaCTBax:

[ ] PykoBopacTBO No akcnyaTauun MR-J3- BSafety/MR -J3-D05, apTukyn: SH(NA)030084

[ ] PykoBoACTBO MO 3KCNyaTaumn cepsoasurateneii (tom 2), aptukyn: SH(NA)030041

71 pYKOBOAICTBA MOXHO GeCnnaTHO CKayaTb C Halllero caiita www.mitsubishi-automation.ru.
Ec/in y Bac MeloTca BOMPOCbI MO MOHTaXy 1 3KCMAyaTal|i Nprbopos, on1cbiBaemblX B 3TOI
"MHCTpyKUMM NO yCTaHOBKe", 06paTiTeCh B perMoHanbHoe TOproBoe NpeACTaBUTeNbCTBO Unn
K PervoHasnbHomy ToproBomy naptHepy Muy6uci.

Kpome Toro, anA MOHTaa 3all{UTHO-TEXHNYECKOI annapaTypbl HYXHbl 0CObble, CNeLmanbHble
3HaHA, HE 3NIOKEHHbIE B 3TOM JOKYMEHTe.

1.2 HasHayeHmne fOKymeHTa

DTV AOKYMEHTbI NpefHa3HaueHbl ANA TEXHNYECKNX COTPYAHNKOB M3rOTOBUTENA U/Uiu
nonb3oBaTeNa MexaH1u3ma 1 PasbACHAIT Ge30nacHblit MOHTaX cepsoycunutena MR-J3-BS
1 mogyna 6esonacHocT MR-J3-D05. B 3TUX AOKyMeHTax He COAepXaTcaA MHCTPYKLWUM No
SKCMNlyaTauMu MalnHbl, B KOTOPYIO BCTPOEHA UMM JOMKHA ObiTb BCTPOGHA 3aWNTHO-
TexHuuecKas cucTema. 3Ty MHGOPMALVIO Bbl HallleTe B PyKOBOACTBAX MO SKCMITyaTaLmm Mexa-
HM3Ma.

1.3 PasbAcHeHne TepMUHOB, OTHOCALYUXCA K 6e3onacHocTn

1.3.1 ®yHKuuu octaHoBa no craHaapTy IEC 61800-5-2

@ OyHKkuua STO (cm. IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
B ycunutens MR-J3BSafety BcTpoeHa GpyHKUMA 3aLLMTHOTO OTKIOYEHNA NO KPYTALLEMY MO-
MeHTy (STO - Safe Torque Off). 31a GpyHKUMA HafexHO 0becTounBaeT cepofBUraTenb 6e3
HEOBXO/MMOCTY ranbBaHUYECKOrO OT/ENIEHNA CEPBOYCUNNTENA OT UCTOUHIKA NUTAHWA.
JTa 3awmTHan GyHKUMA B cebs C noadyHKu|
- ocTaHoB no kateropum 0 ctaHaapta IEC 60204-1
- MpefoTBpalleHIe HEOXKIAAHHOTO NOBTOPHOTO 3aMycKa

@ OyHkuwa SS1 (cm. IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.3 Safe Stop 1 ¢ 3agepxKoi)
OyHkuwa "Safe Stop 1" (SS1) akTueMpyeT dyHKUMio STO No UCTeUeHUN NPpeABapUTENbHO
HaCTPOEHHOTO BPEMEHY 3a/1ePXKM MoCNe Hauana dpasbl TOPMOXEHUA CEpBOABUraTeNs.
Bpems 3aaepXKu HacTpamnBaeTca Ha Moayne 6esonacHocTn MR-J3-DO5.
3Ty 3aWnTHYI0 GYHKLMIO MOXKHO peanu3oBaTh C NOMOLbIO KOMGUHALMN ycunuTens
MR-J3-BSafety c mogynem MR-J3-B05. 37a 3a1umTHas GpyHKUMA BKloYaeT B ceba:
—  6e30mnacHblil KOHTPONNPYEMbI OCTaHOB o KaTeropuu 1 ctaHaapTa IEC 60204-1

1.3.2 AsapuitHble gyHKUMN cTaHaapTa IEC 60204-1

@ AsapuiiHblii octaHoB (cm. IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.2 "ABapWiiHblil OCTaHOB")
OyHKLWA aBaPUIHOrO OCTaHOBA [J0MKHA UMETb BBICWINV NPUOPUTET HaZl BCEMI MPOYMMM
dyHKUMAMM 1 npoueccamu. MPUBOAHAA YACTb MALIVHBI, OT KOTOPOW MOXET UCXOAUTD
OMacHOCTb, JOMKHA He3aMe[NNTENbHO OTKNIOUaTbCA (KaTeropus octaHosa 0) unu
HaieXHO 11 KOHTPONMPYEeMO OCTaHaBNMBATLCA (KaTeropua ocTaHoBa 1), 4To6bl onacHoe
COCTOAHME GblNO INKBNANPOBAHO MaKCUMaNbHO GbICTPO. Mocne yCTpaHeHna NpuUmHbI
aBapUIHOTO OCTaHOBA MalUNHa He JOMKHa CHOBa CAMOCTOATESNbHO 3aMyCKaTbCA.

@ AsapuitHoe BbiKnoyeHue (cm. [EC 60204-1:2005 9.2.5.4.3 "ABapuiiHoe BbiKNloyeHne")
Bo n36exaHune NopaxeHns SNeKTPUYECTBOM U ANA COBNIOAEHNA BbILIEYNOMAHYTHIX
CTaHJaPTOB 3EKTPONUTAHNE NPUBOAHBIX arPEraToB MOHOCTBIO OTKINIOYACTCH.

2 Yka3aHudA no 6e3onacHoCTn

3T0T pasaen NoCBALLEH acneKTam Balueil 6e30MacHOCT, a Takxke 6e30MacHoOCT
nonb3oBaTena CUCTeMbI. I'Ipewqe 4yem NpUCTynaTb K MOHTaXy, BHUMATENIbHO NPOYTUTE 3TOT
pasgen.

B aToin WHCTPYKUWUM NO YCTaHOBKE BCTPEYAlTCA YKa3aHWA, BaXKHble ANA NpaBuibHOro
v 6e3onacHoro oGpaLueva C annapaTypol?l. OTﬂeﬂbele yKasaHuAa nmeloT cneayiouiee
3HauyeHwne:

2.2 TMpumeHeHmne npubopa

Cepsoycunutens MR-J3-BSafety otBevaeT HuxKenepeuncieHHbIM CTaHaapTam 6e3onacHocTy,
oﬁpamo COBMECTUM C CepBOYCUNUTENAMN Ccepun MR-J3-B 1 moxeT NPUMEHATHLCA KakK
cmopynem 6esonacHoct MR-J3-D05, Tak 1 € MHbIMKU CEPTUGULMPOBAHHBIMN penie
6e3onacHoCTV nnn KOHTpOnnepamn 6e30MacHoCTU.

OH moxeT NPUMEHATLCA B COOTBETCTBUMN CO CTBP&GPTEMM

@ ENISO 13849-1PLd (EN 954-1, kaeropus 3

@ [EC615085iL 2

IEC 61800-5-2 SiL 2

IEC 60204-1, KaTeropua octaHoBa 0

0} JT0 cooTBeTCTBME AeicTBUTENbHO Tonbko Ao 29.12.2009. Mocne 3Ton paThl AeicTeyeT
ncknouuTensHo EN 1SO 13849-1.

2.3 YcnosusA akcnnyaTaunun

Skcnnyatupyiite cepoycunnTens MR-J3-BSafety n moaynb 6e3onacHoctn MR-J3-D05 Tonbko
B IONYCTUMbIX Npejenax (HanpaxeHua, TemnepaTypbl U T. N.), CM. Takke "TexHuyeckne
[DaHHble" 1 TaBnNUKy JaHHBIX Ha CaMom NpuBope. JKCMyaTMpoBaTh NMPMGOPLI paspeluaeTcs
TOMbKO CrieLuasnbHO 0GyYeHHOMY NepCOHay 1 TONIbKO Ha TOil MaLLMHE, Ha KOTOPOIi OHM Gbinn
CMOHTUPOBAHbI 1 BBEJE€HbI B IKCMIyaTaUMIo CeynanbHo 06yyeHHbIM NepcoHanom
C cobnogeHnem pyKoao,qcma no skcnnyatayumn cepsoycunutens MR-J3-BSafety n moayna
6e3onacHocTn MR-. 13—

B cnyuae Horo VN1 BHeCeHUA B NpUbop N3MeHeHN i
Mwuuy6umcn dnektpuk Co. He T Ha BO! ylep6a, faxe ecnm 3Tn
NPETEH3UM OTHOCATCA K MOHTay Unu nonmmqumm

. Wcnonb3oBaTb TeCToBbI PeXUM paspeluaeTca TONbKo cneuuanucTam win cneynanbHoO

06YY€eHHbIM 1 YNONHOMOYEHHBIM MLAM. TeCTOBbI PeXnUm AoMKeH 06A3aTeNbHO

PerMcTpMpoBaTbCA U AOKYMEHTUPOBATLCA - TaK, YTOGbI BNOCIEACTBMMN €0 MOrN

BOCMPOW3BECTN NN MPOAHANN3MPOBATb TPETbY L.

MoHTax 1 BbINONHeHue 2NeKTPONPOBOAKMU AONIKHbI OTBEYATb NPeANUCaHNAM NO TEXHNKe

GEBOHBCHOCTM, OTHOCALNMCA K COOTBETCTBYOLLEMY C/Ty4alo NpUMeHeHnA.

@ OyHKUMA 3AMTHOTO OTKIIOUYEHMA MO KpyTAWeMy MomeHTy (STO - Safe Torque Off)
B COOTBETCTBUM CO cTaHAapToM IEC 61800-5-2 cny»unT TONbKO ANA HafIeXHOro OTAeNeHnA
cepBoABuratens ot pabouero HanpsxxeHua. OHa He NpefoTBpalLaeT AanbHelwee
BpaleHne Baa ABUraTeNA NOA AEACTBMEM BHELWIHMX U HEMPEAYCMOTPEHHBIX CUn Mn
Hayasno Takoro BpalyeHus. Ecnn AOMKHO 6bITb HafleXXHOo NpeAoTBpaLLeHO BpaleHne Bana
Asurartena nojg /Zlel;iCTBIAEM BHELWHMX cnn, HeOﬁXOﬂMMbI AONONHUTENbHbIE yCTpOI;ICTBa
(HanpyMep, TOPMO3 MM NPOTNBOBEC).

. B otHoweHun Bblpa60TKM Haﬂp)’i)KeHVll;l KOHAYKTUBHbIX NOMEX B ANanasoHe 4acToTbl OT
150 kl'y go 30 Ml'y cepsoycunutens MR-J3-BSafety otBeuaet TpeboBaHnam no SMC,
npeabaBnaembiM ctaHgaptom DIN EN 61800, yacTb 3, K 31eKTPONprBoaam C N3MeHAeMOon
4acToTON BpaLeHua.

-

BHUMAHME

Cepeoycunumens MR-J3-BSafety u modyne 6esonacHocmu MR-J3-D05 omeeyaiom
" 2004/108/EC
u cywec) EN 61800-3 (smopas okpyxaiowas
cpeda / kamezopus PDS "C3"). TaKuM o6pasom, _cepsoycunumens MR-J3-BSafety
umodyne 6ezonacHocmu MR-J3-D05 np ona np

e uHe ona uc

ONACHOCTb

Mpexde yem npucmynameo K < p
u ebixOume e KaK MuHUMYM 15 MuHym, qmoﬁu ycnenu pasp 5100

2.3.1 Ceprudpukauma UL/CSA

STOT CepBOYCUNNTENb CKOHCTPYMPOBaH B COOTBETCTBIM CO cTaHaapTammn UL 508C n CSA C22.2
Ne14. Mpoune noapobHoOCTH, Kacalowmecs ceptudpukaumu UL/CSA, MOXKHO HanTn
B PyKOBOACTBE MO 3KCnyaTaumn cepsoycunutena MR-J3-BSafety n mogyna 6esonacHoctn
MR-J3-D05.

2.5 OcTaTouYHble pUCKN

M3roToBuTenb ycTaHOBKM OTBEYaeT 3a aHanu3 pUCKoB U Bce obpasylouecs B pesynbrate
3TOro OCTaTOYHbIE PUCKM. HiXKe NepeuncieHbl Bce ocTaTouHble pucku GpyHKumin STO (3atwmT-
HOe OTK/loUYeHMe Mo KpyTalemy MomeHTy) n EMG (aBapuitHoe BbiKnioueHve / aBapuiiHblii
ocTaHoB). OTBETCTBEHHOCTb MULly61CH 33 NOBPEXAEHNA NNK TPaBMbl, 0BYCNOBNEHHbIE STUMIA
OCTaTOUHbBIMI PUCKaMK, B II06OM Ciyyae NCKIioueHa.

ONMACHOCTb

umyuwjecmea.

2.1 Jinya, o6yueHHble cuctemam 6e3onacHoOCTM

MoHTupoBath cepsoycunutens MR-J3-BSafety paspeluaeTtcs TONbKO KBanMGUUMPOBaHHbBIM

cneynanicTam, KOTopble OMKHBI OTBEUATb CIEfYIOLMM TPeGOBaHNAM:

@ yuactvie B cooTBeTCTBYIOLLEM OBYUEHUM,
(Yue6Hble Kypcbl NpeanaraloTca B perMoHanbHbix dunuanax Muuy6ucn. TouHble Cpokn
1 MeCTa NPOBe/IeHNA MOXHO y3HaTb B Gnvkaiiiiem K Bam dunnane.)

@ VHCTPYKTaX MO yNpaBneHvio MAlWuMHOA W AACTBYIOWMM NPaBUNaM  TeXHMKM
6€30MacHOCTV, NPOBE/EHHbIiI OTBETCTBEHHBIM M0/1b30BATENIEM MaLUMHBI,

@ poctyn Ko Bcem pykosoacTBam MR-J3-BSafety m MR-J3-D05, mpouTeHue 1 3HaHue
CopiepPKaHMA STUX PYKOBOACTB,

@ pocTyn Ko BCceM PyKOBOACTBAM MO YCTPOICTBaM (Hanpumep, dotopeneiitbim 6apbepam),
OTHOCAWMNMCA K 6€30MaCHOCTN 1 NOAKNIOUEHHBIM K 3alNTHO-TEXHUYECKO
KOHTPONMPYIOLL{eil CUCTeMe, MPOUTEHIE 1 3HaHE COfIePXKaHNsA STUX PYKOBOACTB.

OMACHOCTb: 2.4 O6wWye yKasaHNA NO 3aLyMTe U Mepbl 3aLNUTbI
\ 06 ona
\  Hec mep Mmoxem cozdame
: =~ y2po3y 0n1a Xu3Hu unu 300poebA nosbL3osamens. BHUMAHUE
Co time smu umepesi!

BHUMAHUE:
' o0 pucke [lns npaBunbHOro nNpumeHeHus cepsoycunutens MR-J3-BSafety u moayns 6esonacHoctn
e \ Hecob6niod y mep npedocmop u Moxem MR-J3-D05 Heo6x0aMMO cob/I0AaTb CleayioLLme MyHKTbI:

Kc ypbl Unu UHO20 @ MoHTupoBaTb 1 BBOAWTL B SKCMAyaTaLMIo YCTPOCTBa 6@30MAaCHOCTU U 3aLUTHO-

TeXHUYECKNe KOHTPONMPYIOWNe CUCTeMbI Pa3pellaeTcs TObKO CreumanicTam no
YCTPOICTBaM Ge30macHoCTy.

@ Bce ycTpoiicTBa, CBA3aHHbIE C 6E30MACHOCTBIO (BbIKNKOYATEN, PeNe, NPOrPaMMUPyemble
KOHTPON/Nepbl, 31eKTPONPOBOAKA U T. N.), pacnpeaenuTenbHblil WKad, a Takke Bce
aHanM3bl PUCKOB 1 OWMGOK JOMKHbI OTBeYaTb TpeboBaHuAM cTaHAapToB EN 1ISO13849-1
(EN954-1) 1 EN 1SO 13849-2 1 no meHblueil mepe AOCTUTaTb YPOBHA NokasaTenen,
Heo6xoaumoro ana ceptudukaymu. Cobniogante COOTBETCTBYIOWMNE yKa3aHUA
1 TpeGoBaHNA CTaHAAPTOB 6e30MacHOCTM.

Mpwu MOHTaXe, NOAKMIOYEHUN 1 SKCNTyaTauumn cepsoycunutens MELSERVO MR-J3-BSafety
v moayna 6esonacHoctn MR-J3-D05 cobniofante cTaHAapThl U NPeANNCaHUA,
[ReicTByIoWme B CTPaHe 3KCMIyaTaumm.

B OTHOWeEHUM MOHTaXa, 3KCTUlyaTauyum U MEpUOAMYECKOro  TeXOBCyKnBaHWs
cepBoycunutens MELSERVO MR-J3-BSafety n mogyns 6esonacHoct MR-J3-D05
cobniofjaiiTe HaUVOHabHbIE MPEANMCAHIA 1 NONIOXKEHWS, B YaCTHOCTI

- pupekTuy "MawwuHbi" 98/37/EC (c 29.12.2009 - pupekTusy "MawmHbl" 2006/42/EC),

- anpextuey no SMC 2004/108/EC,

—  AVPEKTMBY MO yCTaHOBKaM HU3KOTO HanpsxeHna 2006/95/EC n

—  MPeAn1caHns 1 3aKOHbI M0 OXPaHe TPyAa.

@ VisroTosuTenb 1 Bnajenel MalWHbl, B KOTOPOV 3KCMNYaTMpyeTca cepsoycunuTenb
MELSERVO MR-J3-BSafety n/unu moayns 6esonacHoctu MR-J3-D05, otBeuvaeT 3a
r eHme n c BCex np! NPeANMCaHNiA 1 NONOXEHMIA, MEIoLX
OTHOWeHMe K 6e30nacHOCT.

@ O6n3aTenbHo cobniopaliTe BCe yKasaHNA PyKOBOACTB, B YaCTHOCTY, OCOBbIE yKa3aHWA no
TECTOBOMY PeXumy.

@ Oynkyus SS1 (Safe Stop 1) ycmawaenueaem nuwb epems sabep»ﬂ(u do

cpabameleanus pyHkyui STO u EMG. 3a np p y ep
monbKo np u/unu nuyo, komopomy 611 nopyyeH
Monma;« u 8800 8 3Kcnay yempoli Ci Kak
yenoe donXKHA npolimu cepmuuKayuio 8 COOMeeMcMeuUU co 8cemMu
no
® Ecnu apeMn 3adepxKu SS1 meHbwe unpu
oc 80, Henonadka, unu npu epawjeHuu

cepeod a Py A cuznan STO/EMG, cepeodeuzamens
c K020 ] unu
no 0
@ leped P u (i 1106020 ycmp
6esonacHocmu 14 Py no
3mozo
@ Y6edumeco 6 mom, ymo ece i
I, pene, um.n.)
peby Bce
Muyy6ucu 3. P pmud P UHc T<«V Rheinland

e c ENISO 13349 1, kamezopus 3,

PL d, EN 954-1, kamezopus 3, u IEC 61508 SIL 2.

monbKo & mom ciiyyae, ecnu ece ycmpolicmea

uoms

@ lleped 3amenoli cepeoycunumens MR-J3-BSafety unu modyns 6GesonacHocmu
y6edumeco 8 mom, Ymo Hogble np pbl MOYHO
Mocne 3ameHsl npu6opos, npexde 4yem cHoea cdaseame yCMaHo8Ky
8

6esonacHocmu.

@ [lposedume 6ce aHanusbl puckoe u ypoeHs nokasameneli (Performance Level)
mawuHel (ycmaHoeKu) Kak yenozo. P Py
c my y pumep, TUV
Rheinland.

@ YmoGer 7

owu6oK, Ha ycmaHoeke cnedyem
posepku Ha 8
Hopm. om ypoeHs ii (Perf

Level), 8biAsNeHUE OWUGOK DOMKHO 8bINOTHAMbCA KAK MUHUMYM pas 6 200.

® Ecu (i u HuXHUl cunoeoli mpaHsucmop
mocma

2.6 YtTunusauua

Mpuwepawue B HErOAHOCTb UAN HEOGPATMMO NOBPEXAEHHbIE NPUGOPbI AOMKHbI 6bITh
YTWNU30BaHbI B COOTBETCTBIAN C NPEANNCAHNAMM NO YTUNM3ALNN OTXO/I0B, AEHCTBYIOLMMAA
B CTpaHe 3KcnnyaTayuu (Hanpumep, B COOTBETCTBUM C EBpOnenckoi ANpeKkTuBoin
0 KaccndrKaLym OTXOA0B NPUGOPbI MEIOT KNACCUGUKALIMOHHDBIV KOA OTXOA0B 16 02 14).



3 OnucaHue npogyKra
3.1 CepBoycunurenb MR-J3-BSafety

3.1.1 MpuHuMn pa6oTbl

@ Or BbLIWECTOAWEN CUCTEMbI YNPABAEHUA MO CUHXPOHHOIN BbLICOKOCKOPOCTHOM CeTn
(SSCNET Ill) Ha cepBoycunutens MR-J3-BSafety noctynaiot KOMaHAHbIE CUTHANbI.
CepBoycunuTeNb YCUINBAET STV CUTHalbI U BBIBOAWT VX B BUE TOKA, MPUBOAALIETO BO
BpaweHue cepsoasuratens. CepsoaBuraTen CoBepuwaeT ABUXEHWA,
NPOMOPUMOHaIbHbIE KOMAHAHBIM CUrHanam. KoMaHaHbI CurHan 3aknioyaet s cebe
MHGOPMaLMIO O YacToTe BPaLLEHNA, KPYTALLEM MOMEHTE 1 No31LMK.

@ Cepsoycunurens MR-J3BSafety umeeT BcrpoeHHyio dyHKLmio STO (6e30nacHbiii OCTaHOB).
3Ta GYHKLVA HAJEKHO OTKIIIOUAET CePBOABUTaTENb 63 HEOBXOANMOCTM rabBaHNYECKOrO
oTAeneHnA CepBOYCUNINTENA OT UCTOUYHMKA NUTaHNA. M1 HANMYMK [OMONHUTENBHOTO
mopyns 6esonacHocTv MR-J3-D05 meetcs Takke dpyHKUMA SS1 (Safe Stop 1).

@ [lononHuTenbHbIN 3HKOAEp WM AaTumMk M pacno,
HEeMoCpeACTBEHHO Ha MOABUXHON HarpysKe, CYXUT ANA nNepeaayn Hbopmaynm
0 TeKyL|eM NONOXKEHNN HArpy3KK Ha cepBoycunuTens. B pesynbrate obpasyercs
3aMKHYTbI/l KOHTYP PerynnpoBaHns AnA No3ULNOHUPOBAHNA Harpysku. C noMoubio
NapameTpOB MOXHO BbIOPATb OAVH 13 CieAyIoWVX TUMOB PEryNNpOBaHNA:

—  perynMpoBaHie Ha OCHOBE SHKO/IePa, PACNONIOMKEHHOTO Ha CaMOVI Harpy3Ke,
—  perynupoBaHuie Ha OCHOBE 3HKO[lepa ABuratens
~  perynupoBaHue C ABOVHON 06PATHO CBA3BIO

(3HKOAEP ABUraTeNsA 1 SHKOAEP Ha Harpy3ke)
[lononHuTtenbHaa MHGOPMaLNA O KOHGUIYPUPOBAHMIA 1 HACTPOIIKE TUMa PEryNMPOBaHIA
MMeeTCcA B PYKOBOACTBE MO 3KCnnyaTauum ceppoycunutens MR-J3-BSafety n moayna
6esonacHocTn MR-J3-D05

3.1.2 dnemeHTbl ynpasnexwnsa

I

:

Ne 0603Hauenme Onucanne
Tpexpa3paaHbIil 7-cerMeHTHbIit CBETOANOAHbIN Aucnnedt Ana
© | None nupmkaum UHAMKAUWM COCTORHUA CePBONPUBO/A M KOAOB aBAPHIAHON
CUrHanu3aumm.
SW1
e Homep cranum KonoBbiit nepekniouatenb Ans HacTpoiiki
HOMepa CTaHLUK cepBoycunuTens.
SW2 Mpu paGoTe C Hanaf0UKbIM NPOPAMMHbIM 06ecneveHiem
o BbiGopa TecToBoro P pexitm.
7 > pexuma Nepexntouatens SW2-2 He AeficTBYeT 1 AOMKEH HaXOANTLCA
B HIKHEM NOI0XEHMI.
MPUMEYAHUE
Mpouyio oy o6 0aHHbIX U HAcMpouKax
nepekntoyameneli MOXHO HAlMu 6 pyKkogodcmee no K| cepeoyci

3.2 Mogpaynb 6e3onacHoctn MR-J3-D05

3.2.1 MpuHyun pa6oTtbl

Moaynb 6e3onacHocTu MR-J3-D05 T peanusoBatb ¢y 0 HEMeANEeHHOro
0OCTaHOBa - €C/I OHa coyeTaeTcA ¢ GpyHKUmel "BesonacHbiii octaHos” (STO) cepsoycunutens
MR-J3-BSafety. Moaynb 6€30nacHOCTV NOAAEPKUBAET HEME/NEHHDBIN OCTaHOB Makcumym
2 oceir. Kpome Toro, mogiynb 6e3onacHoctn MR-J3-D05 coBmecTum ¢ 3aT

4 MoHTaX, BeMOHTaX

MoHTaXHOoe HanpaBneHne N pacCcTOAHNA

5 DnekTponpoBopAka

dyHKUMen aBapuinHoOro octraHosa cepsoycunutens MR-J3-BSafety.

0630p PyHKUUI GesonacHocTn MR-J3-DO5:

@ BesonacHblit octaHoB (STO) B cooTBeTCTBIM CO cTaHAapTom EN 61800-5-2

BesonacHbii octaHos "Safe Stop 1" (SS1) B cooTseTcTBMM CO cTaHAapTom EN 61800-5-2
ABapuiiHoe BbikntoueHne (EMG-Off) B cootBeTcTBUN CO cTaHgapTom IEC 60204-19.2.5.4.3
@ ABapwitHblit ocTaHoB (EMG-Stop) B cOOTBETCTBIM CO cTaHaapTom IEC 60204-1 9.2.5.4.3

3.2.2 KoH¢urypauumsa cncrembi

MRJ3-CIS MR-J3-D05
Cunosoin
KOHTaKTOp
(He
Mopkniouermne Ko
2-hocn
o>
CN8A
o Bbikniouatens
Mutaxe L STO
MR-DO5UDLCIM T
Kabenb  no »—— i —
CN10
g KHonka
Gg; Hemean. 3anycka/
- OCTaHOB 2 cbpoca
(EM2) STO
Cepsopsuratens

YpoBeHb nokasarenen cuctembi: ISO 13849-1 PL d (kaTeropms 6e3onacHocTu 3)

3.2.3 DnemeHTbl ynpaBneHuns

CN9

Sw2_swi

CN10

seHmunamop, acmpoenm-lu s eeo Kpoiwly.

OMACHOCTb
A\
AN BHUMAHVE ® neped 3 cepsoy
unpoyue eHeWHUe HaANpAX<eHuA.

® 7 MONLKO & YKAasaHHOM nonoXeHuu. @ [lpexde yem K dume Kax 15 muHym, noka

B npomuaNoM cny‘me MOem 603HUKHYMb HeUCNPagHOCMb. He nozacHem cuzHanvHas namna "CHARGE". locne 3mo2o ¢ nomowjbto mecmepa
® C ie p om do P i unu m. n. y6edumece & mom, ymo Ha (P+) u (N-)

CmeHKu pacnpedenumensHo2o wkagpa unu uHou annapamypbl. 90 GesonacHoli eenuduHsl. Unaye umeemcs ydapa Kum
@ Cepeoycunumens MR-J3-BSafety u modynv 6esonacHocmu MR-J3-DO5 MoxHO mokonm. lpexde acezo nozacna nu ct siamna

P ] P Kul pacnp i wkag. He "CHARGE" ¢ cepeoy
y iime cepeoy: ucep e [ d u e €
unu Odemanu.

@ He 3akpuieaiime omeepcmus dna 6xoda u 8bixoda 803dyxa Ha cep

ucep
® [puboper unu poil pati 6 BHMMAHUE

Konuyecmeo menna pumep P 1), p makx,

4mo6bl ux y He i Ha cep @ 3xcnayamupyiime cepeonpueod moneKo e
[ ] i P monbKo Ha eepmukanbHol noeepxHocmu 8 pyKkogodcmee no 3kcnay cepaoy Cepeonpugod Henb3a

ueblp ez2o no 7] neinu, mymaxa, edKuX unu 80cnaIameHUMbIX
@ [lpu moHmaxe cnedume 3a mem, 4mo6bl Yepe3 BeHMUNAYUOHHbIE NPoOpesu 2a308, i unu ydapos, i unu

& cepsoycunumens He nonanu om unu KycoyKku np Skenny pubopa e maxux y X

MaK Kak oHu mozym P ydapa moKom, 60320panus, nospexdexus unu
[ ] ]2 macna, 600bl, Koli neiu u m. n. P

"EPEJ wkaca unu yepes @ Ilpu moHmaxe cnedume 3a mem, 4ymo6bl Yepes 6eHMUANAUUOHHbIE Npopesu

0603Havenne Onucanne

MoKa3biBaloT BCe CUTHaNbl 6€30MacHOCTA MOAYNA

@ | Ceeroaopnbie uupukatopyi GesonacHocTi,

W1

CnomoLblo 3T0r0 NepeKniouaTent HaCTpauBaeTca Bpema

MR-J3-BSafety u modyna 6esonactocmu MR-J3-D05.

Bpema 3aziepXKm AnA dyHkumn SS1 (Safe Stop 1), Tpebyemoe ana
W2 3afePKKA 0

nepes; OTKOYeHeM.

Hactpoiikn nosopotHbix nepekniouateneii (SW1 1 SW2) n pema sagepxku ans oceii Au B [c]

0B
0 14 28 56 98 30,8

0 0 1 2 — 3 4

14 . 5 . 6 7

; 28 8 — 9 A
S 56 . B C
9.8 D E

30,8 F

Mepexntouatenn SW1 n SW2 yctaHaBnnBaloTCA B OAMHAKOBOE NMONOXEHMe.

8 cepsoy He nonanu om unu Kycoyku npoeodos,
@ Ecnu pacnp i wkagp 8 cpede, i edKue 2a3bl, mak Kak oHu mozym
2pA36 unu neine, noeedume K pacnpeaenumenbnomy wkagy yucmeorl @ He i d0 i cep
i 8030yx no 3akp py6onp Npu Knemm unu passemoe.
3mom HazHemaembili 8 wikag 6030yx donxeH umems 6onee 8bicOKOe daeneHue, 4em @ He i 90 cep unu
oKpyxatouuli 6039yx, ¥mo6bl & wKagh He MO211a NPOHUKHYMb NbINb, 24361 U M. N. MOPMO3H020 pe3ucmopa 8o epems U/IU 8CKOpe nocsie ux pabomel Nod HanpAXeHueMm.
@ 3axpenume cepsoycunumens MR-J3-BSafety u modyne 6esonacHocmu MR-J3-D05 3mu cunvHo - oxoza.
4Yepes npedy: P 0na 3mozo eep U HWXHUe Kp @ Cep MELSERVO MR -J3-BSafety omeeyaem mpe6oeanuam no IMC,
omeepcmus npu6opos. npeatnsnnemnm cmam?npmom DIN EN 61800 (4acme 3 "3MC") k snekmponpugodam
@ Ecnu cepsoycunumene MR-J3-BSafety uc A 8 C < c
MR-J3-D05, amu np pbl ¢ kabena STO [ ] dosmKeH ipmy EN 50274.
MR-DO5UDL. K cepeoy: Kabens yepes pazvem CN8, donxHa EN 60204-1.
a kK modynio 6e3onacHocmu - Yepes pazvem CN8A unu CN8B. @ UcmoyHuk numanus OomkeH 6bimb
uc meto 20 mc (8 c co
BEPX cmandapmom EN 60204-1).
Pacnpep. wkad * Pacnpep. wkad
7 7 Cunosbie Knemmb!
0Go3HaueHve Curvan
CEOGOIJHoef'PO(TpaHCTBO L1, 12,13 NuTakue CUnoBoro KOHTypa
Ans Kabenei
L1, 121 NuTanue KoHTypa ynpasAeHua
CepgoycunuTens 80 MM ypaynp:
>10mm  =10mm Ceppoycunmrens N OnuyoHaNbHbIi TOPMO3HON 10K
P®, )] OnuymoHanbHbIit TOPMO3HO Pe3ucTop / TOPMO3HOit ok
(AR Bbixop AnA cepBoaBuraTens
P1,P2 —
PE 3awuTHbIi NpoBoz
D B enyuae 400-sonbTHOM BepCUM: P4 @3 cnyuae 400-B0nbTHON Bepcyu; N—
=40 m®

y

HM3

@ 2120 mm & cryuae cepaoycunuTeneit MR-J3-BSafety ¢ HOM. MOLIHOCTbI0 11 KBT - 22 KBT.

7




Mutanue 1~, 200-230 B nep. 1. gna MR-J3-100JS-MR-J3-7000S
Kronka
RA1 asap octaHosa BbIK/l.  BKI

o@

Cepsoycwnmenb

Ce pBoaBUraTeb

[Msuratens

1-pasHoe
200-230B nep. T.

N2 Kabenb SnKopep

e

* OTpuuarenbHas
norvka

Mutanne HemepneHHbIn
CUNOBOrO KOHTYpa ocTaHoB 2* CN3 CN3

— M2 poc
{DOCOM| DICOM

ALM ﬁ Ownbka*

24VDC

storr |

STO2* = T

N |

24 Bnoct., o
TN

MutaHue 3~, 200-230 B nep. T. ana MR-J3-100]S-MR-J3-3500]S
MutaHue 3~, 380-480 B nep. 1. ana MR-J3-601S4-MR-J3-20001S4
KHonka MC
RA1 aBap.octaHoBa BbIK/.  BKIJL.

S OTKpbIBaHWE

Owwmbka O w
MC SK

3-¢asHoe
200-230B nep. 1.
NFB

—x

TpaHcdpopmatop*
CepBoycunurenb

[Nswratenn

—
—x!

nm
3-¢asHoe
380-480B nep. T.

D Ka6enb

SHKopep
*OTpuuartenbHas
noruka

**B cnyuae 400-BonbTHOM Bepcn - [ .

Mutanne Hemepn.
CUNOBOTO KoHTYpa ocTaHoB 2*  [CN3 CN3 24\/‘ DC
T EM2 lpoc }
iDocom Dico A
ALM Owwnbka*

STOT* —

STO2* -
-~ <

N
X
<
Q
la}

T

— OTKpbiBaHNe

Cepsogguratens

Lo 3HKOAEpa
o [0

NPUMEYAHUE

Mpu ucnone3osaruu gyHkyuu "besonacksili ocmaroe” (STO) cueHasnel STO1 u STO2 domkHb!
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Wszelkie prawa zastrzezone. Wiasciwosci wymienionych produktéw oraz dane
techniczne nie oznaczajg deklaracji udzielenia gwarancji.

Wzmacniacze serwo
i silniki serwo

Tabliczka znamionowa

MITSUBISHI

MODEL  MR-J3-10BS
POWER ;
INPUT

ACSERVO Model

v [ Moc

100W Py L s

09A 3PH+1PH200230V 50Hz _ |+ Whasciwe napiecie zasilajace
3PH+ 1PH200-230V 60HZ

T3A 1PH 200230V 50/60Hz
0-360Hz

«——— Znamionowy prad wyjsciowy

D Numer seryjny

A34230001

A UITSUBISH] ELEGTRIC CORPORATION

B S
Kod modelu
MR-J3-10BS O
Serwowzmacniacz L Zasilanie
A%g’g};:g:h' Brak 3-fazowe 200 V AC lub 1-fazowe 200V AC
Zzastosowania z 4 3-fazowe 400V AC
serii MELSERVO-J3 S: Zgodny ze standardem bezpieczeristwa napedu

B: Kompatybilny z SSCNET IIl

? ? 2
Ozna- " | Ozna- " | ozna- h
e | Siowa k| 1 | Ciowa ]| ™ | iowa kW]
10 01 100 1 1k 11

20 02 200 2 15k 15

[ 04 350 35 2k P}

60 06 500 5 — —
70 075 700 7 — —

1 O niniejszym dokumencie

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej, angielskiej wersji.

1.1 Dokumentacja do serwowzmacniacza bezpieczen-
stwa MELSERVO serii MR-J3-BSafety i logicznego
modutu bezpieczeristwa MR-J3-D05

Niniejsza instrukcja opisuje montaz serwowzmacniacza MR-J3-BSafety oraz

logicznego modutu bezpieczenstwa MR-J3-D05.

Dodatkowe informacje na temat tych urzadzen, zawarte s3 w nastepujacych

podrecznikach:

@ Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MR-J3-BSafety/MR-J3-D05,

Nr kat.: SH(NA)030084

@ |Instrukcja obstugi serwosilnikow (tom 2), nr kat.: SH(NA)030041

Mozna je bezptatnie pobrac z naszej strony internetowej

www.mitsubishi-automation.pl.

Jesli w zwigzku z programowaniem lub dziataniem sprzetu opisanego w tej

instrukcji maja Panstwo jakiekolwiek pytania, prosimy o kontakt z wtasciwym

biurem handlowym lub oddziatem Mitsubishi.

Ponadto, montowanie urzgdzen ochronnych réwniez wymaga szczegdlnych

umiejetnosci technicznych, ktére w tym dokumencie nie zostaty szczegdtowo

opisane.

1.2 Funkcje tego dokumentu

Niniejsza instrukcja uczy personel techniczny producenta maszyn i/lub opera-
tora maszyny, jak bezpiecznie obstugiwa¢ serwowzmacniacz MR-J3-BSafety
oraz logiczny modut bezpieczeristwa MR-J3-D05.

Niniejszy dokument nie stanowi instrukcji obstugi maszyny, z ktéra system ser-
wo bezpieczenstwa jest lub bedzie zintegrowany. Tego rodzaju informacje
mozna znalez¢ w podrecznikach obstugi maszyny.

1.3 Okreslenia zwigzane z bezpieczeristwem

1.3.1 Funkcja zatrzymania zgodnie z IEC 61800-5-2

@

©)

Funkgja STO (odsytamy do IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)

Funkgja STO jest zintegrowana w MR-J3-BSafety. STO jest funkcjg zatrzymania,

uzywang do wyfaczenia doptywu energii do silnikéw, ktére wytwarzaja mo-

ment obrotowy. MRJ3-BSafety elektronicznie odcina w serwowzmacniaczu

doptyw zasilania. Przeznaczenie tej funkcji bezpieczeristwa jest nastepujace:

- Niekontrolowane zatrzymanie zgodnie z kategorig zatrzymania 0 wg.
IEC 60204-1

- Przewidziana do zapobiegania przed nieoczekiwanym uruchomieniem

Funkcja SS1 (odsytamy do bezpiecznego zatrzymania Top6znionego

w czasie wg. [EC 61800-5-2:2007 4.2.2.3)

SS1 jest funkgja, ktéra po uptywie ustawionego wczesniej czasu liczonego

od rozpoczecia przez serwosilnik hamowania, inicjuje funkcje STO. Ten

czas opdznienia mozna ustawi¢ za pomocg logicznego modutu bezpie-

czenstwa MR-J3-D05.

Cel tej funkcji bezpieczenstwa jest nastepujacy. Funkcja SS1 moze zostaé

zrealizowana przez potaczenie MR-J3-BSafety z MR-J3-D05.

- Kontrolowane zatrzymanie zgodnie z kategorig zatrzymania 1 wg. IEC
60204-1

1.3.2 Dziatania zwigzane z bezpieczenstwem wg. normy IEC 60204-1

@

©)

2

Zatrzymanie awaryjne (odsytamy do IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.2 Zatrzymanie
Awaryjne)

We wszystkich trybach pracy zatrzymanie awaryjne musi mie¢ znaczenie
nadrzedne w stosunku do wszystkich innych funkgji oraz elementéw wyko-
nawczych. Zasilanie doprowadzone do czesci napedowej maszyny, ktéra
moze wywota¢ niebezpieczng sytuacje, musi zosta¢ natychmiast zdjete
(kategoria zatrzymania 0) lub musi by¢ wysterowane tak, aby najszybciej,
jak to jest mozliwe, wstrzymac taki stan zagrozenia. Ponowne uruchomie-
nie nie jest dopuszczalne, nawet po usunieciu przyczyny powstania stanu
zagrozenia.

Wytaczenie awaryjne (odsytamy do IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.3 Wylaczenie
Awaryjne)

Zdjecie z urzadzen napedowych napiecia zasilajacego celem wyelimino-
wania zagrozenia elektrycznego oraz celem spetnienia wyzej wymienio-
nych norm bezpieczenstwa.

Instrukcje zwigzane z bezpieczenstwem

Ten rozdziat poswiecony jest Twojemu wtasnemu bezpieczerstwu oraz bez-
pieczenstwu operatoréw sprzetu. Przed rozpoczeciem prac montazowych
prosimy ten rozdziat uwaznie przeczytac.

Wystepujace w niniejszej instrukcji specjalne ostrzezenia, ktore sa wazne dla
poprawnego i bezpiecznego uzywania produktow, sa wyraznie wyréznione
W nastepujacy sposob:

NIEBEZPIECZENSTWO:

Ostrzezema dotyczqce zdrowia i obrazeri personelu.
opisanych tutaj srodkow ostroznosci mo-
zZe doprowadz:c do powaznych obrazeri i utraty zdrowia.

A\

UWAGA:

Ostrzezema dotyczqce uszkodzenia sprzetu i mienia.
oplsanych tutaj sradkow ostroznosci mo-
zZe doprowadz:c dop g lub in-
nej wlasnosci.

A

prze

2.1 Osoby zaznajomione z zagadnieniami bezpieczeristwa

Serwowzmacniacz MR-J3-BSafety moze by¢ montowany wytacznie przez oso-
by zaznajomione z zagadnieniami bezpieczenstwa. Za osoby zaznajomione
z zagadnieniami bezpieczenstwa uznaje sie osoby, ktére:

odbyly stosowne szkolenia techniczne. Prosimy zwrdci¢ uwage na odpo-
wiednie szkolenie techniczne, prowadzone w lokalnym biurze Mitsubishi
Electric. W celu ustalenia terminu i miejsca szkolenia nalezy skontaktowac
sie z lokalnym przedstawicielem Mitsubishi Electric.

zostaty przeszkolone przez odpowiedzialnych operatoréw maszyn w za-
kresie obstugi maszyny i aktualnie obowiazujacych zasad bezpieczerstwa i
maja dostep do instrukcji obstugi serwowzmacniacza MR-J3-BSafety oraz
logicznego modutu bezpieczeristwa MR-J3-D05, przeczytaty te podreczniki
i zaznajomity sie z nimi,

maja dostep do instrukcji obstugi urzadzen bezpieczenstwa (na przyktad
Swietlnych barier bezpieczenstwa), podtgczanych do systemu sterowania
bezpieczerstwem i zapoznaty sie z trescig tych dokumentow.

2.2 Zastosowania urzadzenia

Serwowzmacniacz MR-J3-BSafety spetnia ponizsze normy bezpieczenstwa,
jest kompatybilny wstecz z serig MR-J3 i moze by¢ uzywany zaréwno z logicz-
nym modutem bezpieczerstwa MR-J3-D05, jak i certyfikowanymi przekaznika-
mi bezpieczenstwa lub sterownikami bezpieczeristwa. Moze by¢ uzywany ...

zgodnie z EN ISO 13849-1 PLd (EN 954-1 Kategoria 30)
zgodnie z [EC 61508 SiL 2

zgodnie z [EC 61800-5-2 SiL 2

zgodnie z |EC 60204-1 Kategoria Zatrzymania 0

@ Aktualna tylko do 29.12.2009. Od tego dnia obowigzuje tylko norma EN ISO 13849-1.

2.3 Prawidlowe zastosowanie

Serwowzmacniacz MELSERVO MR-J3-BSafety oraz logiczny modut bezpie-
czeristwa MR-J3-D05, mogg by¢ uzywane tylko w obrebie okreslonych para-
metréw eksploatacyjnych (napiecie, temperatura, itp.; sprawdz w istrukcji ob-
stugi rozdziat "Dane techniczne"). Moga by¢ uzywane wytacznie przez
wykwalifikowany personel i tylko z maszyna, do ktérej zostaty zamontowane
oraz pierwotnie oddane do uzytku przez wykwalifikowany personel, zgodnie
z instrukcja obstugi serwowzmacniacza MELSERVO MR-J3-BSafety i logicznego
modutu bezpieczeristwa MR-J3-D05.

Mitsubishi Electric Co. nie akceptuje roszczen o odpowiedzialnos¢, jesli sprzet
uzywany jest w jakikolwiek inny sposdb, lub, jesli zostaty zrobione modyfikacje
urzadzenia nawet zwigzane z montazem i instalacja.

NIEBEZPIECZENSTWO

Po wquczemu naplgcla zasilania nalezy odczekad przynajmniej 15 minut,
zanim rozpocznie sie czynnoscl zw:qzane z instalowaniem. Przez jakis
czas po wylqczeniu zasils t b
piecznie wysokiego napiecia.

tad:

jest y do

2.3.1 Do zastosowan UL/CSA

Ten serwowzmacniacz zostat zaprojektowany zgodnie ze standardowa norma
UL 508C oraz CSA C22.2 No.14. Po dalsze szczegéty dotyczace zgodnosci z nor-
ma UL/CSA odsytamy do instrukgji obstugi serwowzmacniacza MR-J3-BSafety
ilogicznego modutu bezpieczerstwa MR-J3-D05.

2.4 0Ogolne uwagi zwigzane z ochrong i srodki zapo-

biegawcze

UWAGA

@ Jak opisano w [EC 61800-5-2, funkcja STO (bezpieczne wytgczenie momen-
tu) nie dopuszcza tylko do tego, aby serwowzmacniacz dostarczat energie
do silnika serwo. Nie gwarantuje, ze wskutek zewnetrznych lub nieprzewi-
dzianych sit, watek serwosilnika nie bedzie sie obracat. Jesli na 0$ napedu
dziata zewnetrzna sita, nalezy zastosowa¢ dodatkowe $rodki bezpieczen-
stwa, jak hamulce lub przeciwwagi.

@ Serwowzmacniacze MELSERVO MR-J3-BSafety spetniaja wymagania na
przewodzone emisje w potaczeniach sieci zasilajacej, w zakresie czestotli-
wosci od 150 kHz do 30 MHz.

(Podstawy do obliczen: Standard produktu EN 61800, elektryczne systemy
napedowe mocy o regulowanej predkosci, Czes¢ 3: EMC)

UWAGA

Serwowzmacniacz MR-J3-BSafety oraz logiczny modut bezpieczeristwa
MR-J3-D05, spetniajq dyrektywe EMC 2004/ 1 08/EC i odpowiednie wyma-
gania normy EN61800-3:2004 (Srod
kategoria,,C3”). Dlatego serwowzmacniacz MR J3 BSafety oraz loglczny
modut bezpieczeristwa MR-J3-D05 sq przeznaczone do stosowania wy-
tqcznie w Srodowisku przemystowym, a nie do uzytku prywatnego.

2.5 Pozostale zagrozenia

Konstruktorzy maszyn sg odpowiedzialni za catkowitg ocene ryzyka i wszyst-
kich, zwigzanych z tym zagrozen. Ponizej znajduja sie pozostate zagrozenia,
zwiazane z funkcja STO/EMG. Mitsubishi nie ponosi odpowiedzialnosci za ja-
kiekolwiek uszkodzenia lub urazy spowodowane przez pozostate zagrozenia.

NIEBEZPIECZENSTWO

@ FunkcjaSS1gwal ..., rylkoczas P ia przed wiqczeniem STO/
EMG. Petnq odpowiedzialnos¢ za prawidke ienie tego czasu
opdznienia ponosi firma i/lub osoby odpowiedzialne za i jeiod-

danie do uzytku systemu zwiqzanego z bezpieczeristwem. System,
Jjako catosé, musi przejsé procedure poswiadczenia standardow bez-
pieczeristwa.

@ Gdy czas opéznienia SS1 jest krotszy niz w czas
serwosilnika, jesli funkcja wymuszonego zatrzymania ma awarie, lub
w czasie, gdy serwosilnik jeszcze sig obraca funkcja STO/EMG jest wiq-
czona, serwosilnik zostanie zatrzymany przy uzyciu hamowania dy-
namicznego lub przez hamowame wybleglem.

h

Nalezy przestrzegac¢ uwag dotyczqcych ochrony i Srodkéw zapobiegawczych!

Celem zapewnienia prawidtowego uzywania serwowzmacniacza MR-J3-
BSafety oraz logicznego modutu bezpieczeristwa MR-J3-DO05, prosimy
o przestrzeganie ponizszych zalecen.

Elementy i systemy bezpieczeristwa moga by¢ instalowane i oddawane do

uzytku jedynie przez wykwalifikowany i doswiadczony personel.

Wszystkie elementy zwigzane z bezpieczeristwem (wytaczniki, przekazniki,

sterowniki PLC, okablowanie, itp.), szafka sterownicza oraz uwzglednianie

i wykluczenie usterek, musza spetnia¢ wymagania norm EN 1SO13849-1

(EN954-1) i EN ISO 13849-2, az do minimalnego zamierzonego poziomu

certyfikacji. Po dodatkowe informacje i wymagania odsytamy do norm bez-

pieczenstwa.

Podczas montazu, instalacji i uzywania serwowzmacniacza MELSERVO MR-J3-

BSafety oraz logicznego modutu bezpieczeristwa MR-J3-DO05, nalezy prze-

strzegac standardéw i norm obowigzujacych w Twoim kraju.

Narodowych przepiséw i uregulowar odnoszacych sie do instalacji, uzywa-

nia i okresowych przegladéw technicznych serwowzmacniacza MELSERVO

MR-J3-BSafety oraz logicznego modutu bezpieczeristwa MR-J3-D05,

aw szczegolnosci:

- Dyrektywy Maszynowej 98/37/EC (od 29.12.2009 Dyrektywa Maszynowa
2006/42/EC)

- Dyrektywa EMC 2004/108/EC

- Dyrektywa Niskonapieciowa 2006/95/EC

- Uregulowan dotyczacych bezpieczenstwa pracy/zasad bezpieczeristwa

Producenci i wiasciciele maszyny, w ktérej uzywany jest serwowzmacniacz

MELSERVO MR-J3-BSafety oraz logiczny modut bezpieczeristwa MR-J3-D05,

zobowigzani sa do uzyskania i przestrzegania wszystkich obowigzujacych

norm i zasad dotyczacych bezpieczenstwa.

Koniecznie musza by¢ przestrzegane wszelkie uwagi zawarte w instruk-

cjach, w szczegdlnosci uwagi dotyczace trybu recznego.

Testy musza by¢ przeprowadzane przez wyspecjalizowany lub specjalnie

upowazniony i autoryzowany personel oraz musza by¢ rejestrowane i do-

kumentowane, zapewniajac innym osobom mozliwos¢ zrekonstruowania

i odtworzenia testéw w dowolnym czasie.

Instalacja i okablowanie réwniez musza by¢ w zgodzie z zamierzonego nor-

mami bezpieczenstwa.

@ W celupoprawnego wyk ji iai 'y, na-

lezy grunrowme przeczytac instrukcje do poszczegdlnych elementow
qzanych z bezp em.

@ Nalezy zap ¢, aby ki go z bezpieczeristwem wy-

tqczniki, przekazniki, czujmkl, itp., spelmaly wymagane normy bez-

piec. a. Wsp w mstrukql elementy Mitsubishi

Electnc, ktore ‘.l sqzb eristwem, majq p

TUV Rheinland o dnosciz iENISO 13849-1 Kategoria

3, PL d, EN 954-1 Kategoria 3 oraz IEC 61508 SIL 2.
pieczeristwo nie jest zap dopokl I y iq

z bezpieczeristwem sy nie g C icie zail I lub

ustaw:one.

©® Wymieniajqc ser niacz MR-J3- BSafety lub logicznq jednost-
ke bezpieczeristwa nalezy sprawdzic, czy nowe czesci sq dokladnle ta-
kie same jak te, ktore zostaly Gdy tylko q
wane, nalezy przed oddaniem systemu do uzytku zweryfikowac
charakterystyki i skutecznos¢ funkcji bezpieczenstwa.

@ Przepr dzi¢ ocene Ikich zagrozer i certyfikacje poziomu bez-
pieczeristwa maszyny lub systemu jako catosci. Zaleca sie, aby ze-
wnetrzne ciato zarzqdzajqce, jak np. TUV Rheinland, nadzorowato
ostatecznq certyfikacje bezpieczenistwa systemu.

@ Aby zapobiec nagromadzeniu sie wielokrotnych awarii, nalezy w re-
gularnych odstgpach czasu (uznanych za konieczne przez wlnsc:wq

)

enie

normeb eristwa) przepr dzac kontrole k.
od pozi bezp Y kontrola usterek powinna by¢
przepr d: przynaiji 2j raz w roku.

® Jesliw ku p nicy ieré esnie y gor-
ny i dolny tranzystor mocy, serwosilnik moze poruszyc si¢ najwyzej
00,5 obrotu.

2.6 Usuwanie
Nieuzywane lub uszkodzone urzadzenie nalezy zawsze usuwac zgodnie z obo-

wigzujgcymi krajowymi przepisami o usuwaniu odpadéw (np. Europejski kod
odpadu 16 02 14).



3 Opis produktu
3.1 Serwowzmacniacz MR-J3-BSafety

3.1.1 Opis funkgji

@ Serwowzmacniacz MR-J3-BSafety, poprzez szybka synchroniczng sie¢
SSCNET Ill, otrzymuje z systemu sterowania sygnat polecenia, wzmacnia
ten sygnat i przesyta do silnika serwo prad elektryczny, aby wytworzy¢
ruch proporcjonalny do sygnatu polecenia. Sygnat polecenia przedsta-
wia zadang predkos¢, moment lub pozycje.

@ Serwowzmacniacz MR-J3-BSafety ma wbudowang funkcje STO (bezpiecz-
ne wytaczenie momentu). Funkcja STO bezpiecznie pozbawia silnik dopty-
wu energii, bez galwanicznego odtaczania serwowzmacniacza od zrédta
zasilania. Funkcja bezpiecznego zatrzymania 1 (S51) moze zostac zrealizo-
wana przez dodanie modutu MR-J3-D05.

@ Enkoder strony obcigzenia moze by¢ wykorzystany do odczytu sygnatu
sprzezenia zwrotnego od potozenia, co pozwoli zrealizowac w petni za-
mknieta petle pozycyjnego sprzezenie zwrotnego. Przez ustawienie para-
metréw mozna wybrac nastepujace tryby pracy:

- sterowanie w petli zamknietej

- sterowanie w petli pétzamknietej

- sterowanie w petli podwaéjnej

Po szczegotowe informacje dotyczace konfiguracji i ustawienia tych funkgji
sterujacych, odsytamy do instrukcji obstugi serwowzmacniacza MR-J3-BSafety
i logicznego modutu bezpieczenstwa MR-J3-DO05.

3.1.2 Elementy sterujace

bl

!

e |1

Nr Nazwa Opis
P 3-cyfrowy, 7-segmentowy wyswietlacz LED, pokazuje
O | Wywietha status serwo i numer alarmu.
SW1
o Obrotowy prze- | Uzywany do nastawy numeru osi
facznik serwowzmacniacza.
ienia osi
w2 Przetacznik SW2-1 uzywany jest do wykonania trybu
. pracy testowej, przy uzyciu oprogramowania konfigu-
o ! ! Przetaznikwy- | racyjnego MR Configurator.
102 broarg Przetacznik SW2-2 jest wolny.
festoywe' (Dopilnowac ustawienia w dolnym
) potozeniu).

3.2 Logiczny modut bezpieczenistwa MR-J3-D05

3.2.1 Opis funkgji

Logiczny modut bezpieczeristwa MR-J3-D05 realizuje funkcje wymuszonego
zatrzymania, gdy uzywany jest w potaczeniu z funkcja STO (bezpieczne wyla-
czenie momentu) serwowzmacniaczy MR-J3-BSafety. Jeden logiczny modut
bezpieczenistwa obstuguje wymuszone zatrzymanie dla 2 osi. MR-J3-D05 jest
réwniez kompatybilny z funkcja hamowania zatrzymania awaryjnego serwo-
wzmacniaczy MR-J3-BSafety.

Przeglad funkcji bezpieczerstwa MR-J3-D05:

@ Bezpieczne wytaczenie momentu (STO) zgodnie z EN 61800-5-2
@ Bezpieczne zatrzymanie 1 (SS1) zgodnie z EN 61800-5-2

@ Wylaczenie awaryjne (EMG Off) zgodnie z I[EC 60204-1 9.2.5.4.3

@ Zatrzymanie awaryjne (EMG Stop) zgodnie z I[EC 60204-19.2.5.4.3

3.2.2 Schemat konfiguracji systemu
) MR-J3-0IS MR-J3-D05
Stycznik
magnetyczny
(nie jest
wymagany)

Zasilanie Podtaczenie do 2-€j osi
:mgm e
CN8A
T = LIy | cnaB Wytacznik STO

|
Kabel
enkodera g

CN10

)

1
I:]:I :
™
~
Przycik

wylacznika

Wymuszone
zatrzymanie 2 FG gtTag/reset
Silnik serwo (EM2) = Soryiny

Poziom bezpieczerstwa systemu: ISO 13849-1 PL d (kategoria bezpieczenstwa 3)

3.2.3 Elementy sterujace

CN9

SW2_SW1

CN10

Nr Nazwa Opis

4 Montowanie/demontaz

Kierunki montowania i odstepy

5 Instalacja elektryczna i okablowanie

UWAGA

NIEBEZPIECZENSTWO

@ Sprzet musi by¢ zainstalowany w okreslonym kierunku. W przeciwnym
@ Pomiedzy wzmacniaczem serwo i sc:ankam: wewnqtrz szafkl sterow-

@® Serwowzmacniacz MR-J3-BSafety i dodatkowy logiczny modul bez-

® Wzmacniacz serwo nalezy zainstalowa¢ na pionowej scianie w kierunku

do niej prostopadfym.

@ Podczas instalowania urzqdzenia w szafce sterowniczej nie wolno do-
puscic, aby lowe wiory i fr 'y pr dow dostaty sie do
wzmacniacza serwo.

@ Nie dopusci¢ do sytuacji, aby przez otwory w szafce sterowniczej lub

@ Jesli szafka sterownicza instalowana jest w miejscu, w ktérym znajdu-

plyw czystego p z gtrz do srodka szafki sterowniczej, do-
pr dzajqc do wyzszego cisnienia niz jest na zewnqtrz szafki).
@ Przytwierdzic ser niacz MR-J3-BSafety i logiczny modut bez-

@ Gdy logiczny modut bezpieczeristwa MR-J3-D05 uzywany ]est wkombl-

razie moze wystqpic awaria.

niczej lub innym sprze nalezy ¢ wy

pieczeristwa MR-J3-DO05, mogq byc zamontowane tylko w szafce elek-

@ Aby nie dopuscic do porazenia elektrycznego lub zniszczenia produk-
tu, nalezy przed Iazpoczgclem lub przed kabl
rozigczyé na gt ie fazy 1jq

@ Przed montazem instalacji elektrycznej nalezy wquczyc zasilanie i od-
czekac przynajmniej 15 minut, dopdki nie zgasnie lampka wskaznika
natadowania. Nastepnie potwierdzi¢ miernikiem napiecia i innymi
przyrzqdami, ze napiecie p zaciskami P(+) oraz N(-) ma bez-
piecznqg wartosé. W przeciwnym razie moze dojs¢ do porazenia prq-

wentylator chtodzqcy zainstalowany w suficie dostat sie do wzmacnia-
cza serwo olej, woda, pyt metalowy, itp.

Jje sie duzo gazow toksycznych, brudu i pytu, wéwczas, chcqc nie do-
puscié do przedostania sie takich materiatéw do szafki sterowniczej,
nalezy doprowadz:c do niej oczyszczone powietrze. (Wymusi¢ prze-

pieczeristwa MR-J3-D05 za pomocq srub mocujqcych umleszczonych
w gérnych i doinych otworach zowych tych d:

nacji ze wzmacniaczem MR-J3-BSafety, logiczny modut bezpiec

trycznej. Nie wolno i I go ser niacza i serwos:l- dem elektry‘cznym. W dodatk vsze nalezy spr vdz ¢z przodu se-
nika, ktéry byt dzony lub brakowato w nim jakiejkolwiek czesci. macniacza, czy lampka wsk tad jest wylqczona,
@ Niewolno blokowac drogiwlotuiwylotup do/zser - czytez nie. ) . ) o
niacza i serwosilnika, ktéry ma wentylator chtodzqcy. ® Wzmacniaczisilnik serwo nalezy p i bezpiecznie
® Gdy uzywany jest sprzet wytwarzajqcy c:ep#o, jak np modul hamowa-
nia d) icznego, nalezy go catk ie
wygenerowane ciepto, tak, aby nie wplywato na serwowzmacniacz. UWAGA

@ Wzmacniaczy serwo nalezy uzywaé w warunkach otoczenia zawar-
tych w ogélnych danych technicznych, opisanych w instrukcji obstugi
wzmacniacza serwo. Nie wolno uzywacé produktu w obszarach zapylo-
nych, oparach oleju, pytach przewodzqcych zrqcych Iub palnych ga-
zach, narazaéna drgania lub ud wy ¢na ie wyso-
kiej temperatury, pary skroplonej lub wiatru i deszczu. Jesli produkt
uzywany jest w takich miejscach, jak opisane wyzej, moze to spowo-
dowac porazenie elektryczne, pozar, nieprawidtowe dziatanie, uszko-
dzenie lub pogorszenie wiasciwosci.

@ Niewolno dopuscic do tego, aby podczas wiercenia otworéw pod wkre-

ty lub okablowania, wiéry lub obcinane koricéwki przewodow dostaly

sie szczelinami wentylacyjnyml do srodka wzmacniacza. Taki przypa-
dek moze sp de ¢ pozar, uszkodzenie lub wadliwe dziat

Bezposrednio nie dotykac p qcych czesci produk

Gdy wiqczone jest zasilanie, lub przez jakis po jego wytqczeniu, nie na-

lezy dotykac¢ wzmacniacza serwo, silnika serwo lub dodatkowej jed-

nostki hamujqce;, poniewaz sq gorqce i mozna ulec poparzemu.

4.

nalezy polqczy¢ do serwowzmacniacza przy uzyciu kabla MR-DO5UDL.
Po stronie serwowzmacniacza kabel podtqczyé do ztqgcza CN8, a po stro-

nie logicznego modutu bezpieczeristwa do ztqcza CN8A lub CN8B.

@ Ser niacz MELSERVO MR-J3-BSafet,
EMC zgodnie ze normgq produktu EN61800, Elektryczne ukladynnpg-
dowe mocy o regulowane[ predkosci, Czes¢ 3: EMC.

iami normy EN 50274

Uzywane do monitorowania wszystkich sygna-
6w bezpieczeristwa
modutu MR-J3-D05.

© | Wskazniki stanu LED

UWAGA

Po dalsze szczegdly zwiqzane ze wskazaniem wyswietlacza serwowzmacnia-
cza oraz ustawieniem przetqcznikoéw, odsytamy do instrukcji obstugi serwo-

wzmacniacza MR-J3-BSafety i logicznego modutu bezpieczeristwa MR-J3-D05.

w1
2] *" Przefaczniki Pyl . . . I
: ers;gxma’; uzywane do ustawiania czasu opéZnienia bez-
W Wy piecznego zatrzymania 1(S51), przed odcigciem
5, 2| czasu opéi- R
7 - doptywu energii do silnika serwo.
3} tﬂ nienia

Ustawienia przetacznikow obrotowych (SW1iSW2) i czas opdznienia osi A/B [s]

05B
0 14 28 56 9,8 30,8

0 0 1 2 — 3 4

14 — 5 — 6 7

<| 28 8 — 9 A
& 56 — B C
9,8 6 3

30,8 F

Na przetacznikach SW1 i SW2 nalezy nastawic te same wartosci.

GORA
Szafka sterownicza * Szafka sterownicza
V% 7/
40 mm
lub wigcej Dodatkowy odstep na przewody
Wzmacniacz serwo
y
fomm //4 /- 10mm Wzmacniacz serwo
lub lub
wigcej wigcej

I 7

DOL

® 120 mm lub wiecej, dla wzmacniaczy serwo MR-J3-BSafety z zakresu mocy zna-

mionowych 11 kW-22 kW.

Instalacja elektryczna zgodme znormqEN 60204-1

Napiecie zasilajqce to urzqgdzenie musi by¢ zdolne do buforowania
krotkich, 20 ms zanikéw napiecia sieci zasilajqgcej, co okresla norma
EN 60204-1.

Zaciski mocy

Oznaczenie Sygnat

11,12,13 Zasilanie obwodu gtownego

L11,121 Iasilanie obwodu sterujacego

N Jednostka hamujaca

p@y D Mozliwos¢ hamowania dynamicznego/jednostka hamujaca
[IAA) Wyjscie do silnika serwo

P1,P2 —

PE Uziemienie ochronne

® Dla wersji 400 V: P+;

@ Dla wers;ji 400 V: N-




1-fazowe 200-230 V AC dla MR-J3-1003S do MR-J3-7001S

Wyt. stop MC
RA1 awaryjny WYL, ZAt.
o® = T
MC SK

Wzmacniacz serwo Silnik serwo

,,,,,
X

1-fazowy

200-230V AC
D Kabel

oo g Ch2 enkodera Kabel

* Logika "Sink Ln [H:H:)
Lat

Zasilanie Wymuszone

obwodu gtéwnego  zatrzymanie 2*

Defekt*
stor*  — o~ |
-9
STO2* - i
T
I ‘
24VDC e
¢ Drzwi N ;s Otwarte
3-fazowe 200-230 V AC dla MR-J3-100]S do MR-J3-3500]S
3-fazowe 380-480 V AC dla MR-J3-60[154 do MR-J3-2001S4
Wyt stop MC
RA1 awaryjny WYL, ZAL.
Defekt o0 = w
mC SK

3-fazowy
200-230 V AC Transformator*  Wzmacniacz serwo Silnik serwo

R T e & — S R
lub —x

—x
3-fazowy
380-480 VAC

D Kabel
o onzl e era Kabel

* Logika "Sink" o H:H:)
**Dla wersji 400 V J--e

Zasilanie Wymuszone
obwodu gtéwnego  zatrzymanie 2* |CN3 CN3 24VDC
_—T M2 Ipocom i}
l—'—nocom\ Dico!
RA

ALM Defekt*

STO1*  ————————

STO2* —
e

UWAGA

Uzywajqc funkcji bezpiecznego wytqczenia momentu (STO), nalezy STO1 oraz
STO2 wytqczy¢ w tym samym czasie. STO1 i STO2 muszq zostac wylqgczone po
zatrzymaniu silnika serwo.

3-fazowe 200-230 V AC dla MR-J3-50001S lub MR-J3-70003S
3-fazowe 380-480 V AC dla MR-J3-3500154 do MR-J3-7000154

Wyt. stop MC
RA1  awaryjny WYL, ZAt. Zasilanie
Hropty - wentylatora
Defekt < = chtodzacego
MC SK
3-fazowy @
200-230V AC Transformator** ~ Wzmacniacz serwo Silnik serwo  —
NFB | | MC  [ter |
ub S , : 2
ub__ g
!
3-fazowy
380-480 VAC
* Logika "Sink" ON | cN2 Kabel Kabel
*Dla wersji 400 V . [ enkodera
pe I [ =O
BU
Zasilanie Wymuszone
obwodu gtéwnego  zatrzymanie 2* [CN3 Wentylator
S chtodzac
DOCoM| CN3 24VDC Y
lbacon I
sTo1* — | D
= RA1
© ALM Defekt
STO2* -
EN
WL

3-fazowe 200-230 V AC dla MR-J3-11KOS do MR-J3-2201S
3-fazowe 380-480 V AC dla MR-J3-11KIS4 do MR-J3-22K[1S4

Wyt. stop MC
RA2 RA1 awaryjny WYt.  ZAt.
— e < T
Przekaznik ~Defekt e = Zasilanie
termiczny mC SK wentylatora
3-fazowy chtodzacego
200~
230V AC Transformator™ yzmacniacz serwo Silnik serwo (\/\
NFB | | MC e ] N1
lub, )
WP i o
—X - Z|
3-fazowy
380-480 VAC .
Opornik
hamowania
CN2 . Kabel
* Logika "Sink" Kabel
**Dla wersji 400 V
BU
Wentylator
chtodzacy
Przekaznik
Zasilanie Wymuszone termiczny*
obwodu i
glownego zatrzymanie 2* 24\/‘DC
r’ T f
RA
1
STO1*
@ Defekt* 24V DC
STO2* e .
[P G
24VDC 4 -
¥ Drzwi ™\ ., Otwarte

W przypadku, gdyby zaistniata potrzeba uzycia logiki source, prosimy skorzy-
sta¢ z ponizszego schematu potaczen.

Ztacze DI-1 (CN3) z wejsciem cyfrowym typu source

Wzmacniacz serwo

Okoto 5,6 kQ

Przefacznik
DICOM
«—
Okoto 5 mA

in
{1
24V DC£10%,
Vces < 1,0V 200 mA

IcEo = 100 pA

Ziacze STO (CN8) z wejsciem cyfrowym typu source
Wzmacniacz serwo

Okoto 5,4 kQ

%

STO1+

Przelacznik
) STO2+
L
{t
24V DC+10%,
200 mA

Ztacze DO-1 (CN3) z wyjsciem cyfrowym typu source
Jesli polaryzacja diody
jest odwrotna,
wzmacniacz

Wzmacniacz serwo
Spadek napiegcia

we wzmacniaczu
serwo: 2,6V

]
Okoto 5 mA
Vces=1,0V
ICEO < 100 pA

Obcigzenie

24V DC %10 %,
200 mA

Ziacze TOF (CN8) z wyjsciem cyfrowym typu source

Wzmacniacz serwo

24V DC+10 %,
200 mA

Spadek napiecia
we wzmacniaczu
serwo: 2,6V

Jesli polaryzacja diody
jest odwrotna,
wzmacniacz

Obciazenie

zenie zaciskow syg

MR-J3-100S-
MR-J3-10007S

MR-J3-200C1S
MR-J3-35001S

MR-J3-350BJ4-MR-J3-500C15(4) | MR-J3-700C15(4)

B R

TE1

[L]e[u]PJcTu]v]w]

MR-J3-11KJS(4)-MR-J3-22KB(4)

o) ° B (o

]
0 i
S
TE
1= L4 L2 L3 |LujLs| U W

PE

CNP1 CNP2 CNP3

CNP1 <o oy[d

CcNP2 |

CNP3

——7 7 -
*llo o ofoo=[= o
b oofooooofo oo

PO
{0

(I—
W& [ FF

re/ i

MR-J3-60(154-

MR-J3-100C154 MR-J3-2000754

CNP1  CNP2 CNP3

L || P+
onpy | 1 CNP1

CNP2 CNP2 |’

CNP3 CNP3

Kombinacja silnikéw serwo
HF- HF- W | HG | AF HA-
LIMBOS) AL - SPCJ RPOI | vpCl | JpOJ Lp0]
w3 | 053/
108 13 13 - - - - B
208 B B — — = | = —
208 B B — [ e g —
OB | — | — | smm | — | — | 5@ —
708 73 7 — — 7 7 —
0084) | — — | s | — — | Bmoy
103(4)
217201/
20084) | — — | s | %] 125033((4:)/ —
004)
B0 | — | — |30Bn@)| 28 | 202 | 33 | —
5| 352
s | — | — [awsoug| Y| B s | s
G014
0088 | — | — | ew | — | — | — | 7oy
702
801
| _ [ N I (131
1IKB4) 1IKIM()
11K2(4)
K1)
seE | — | — — — | = = | k@
15K2(4)
20K14)
25K1
268 | — = - — | 7 7| 2w
2K204)

@ Ssilnik serwo HF-JP734 moze by¢ uzyty tylko do 400 V wersji wzmacniacza serwo
(MR-J3-1000154).

UWAGA

Po szczegdtowe informacje dot. konfiguracji i okablowania kompatybilnych
serwosilnikow, odsytamy do instrukgji obstugi silnikow serwo (tom 2).




6 Sygnaly

6.1 Rozmieszczenie sygnalow

i CNS5 (ztacze
Ztacze CN8 sygnatow WzmaancZ serwo USB?

we/wy STO O J

Zlacze CN1B

Ztacze CN2L enkodera kabla SSCNET Il
strony obcigzenia przedniej
(dla enkodera szeregowego) osi
Zlacze CN1B
kabla SSCNET i
tylnej

osi

(dla enkodera impulsowego
2 fazami ABZ)

TTEE 4

Korpusy ztacz CN2, CN2L i

/ CN3 podtaczone sa do za-

cisku PE (uziemienie) ( @ )
serwowzmacniacza.

6.2 Urzadzenia we/wy

Sygnaty wejsciowe

Ztacze CN3 sygnatow
we/wy
A ———
[ _[1])
F2 46 H2 w6
DIt 502 5
[ Joocon | 14 | e
MO1 ——MO2 =
[76 con [ 16 | am
LA R
8 fis 18 fipr
il ECH el BT
0 e |2 o
com f—— Em2 |—

Ztycze CN2
enkodera silnika

Dodatkowe sygnaty wyjsciowe (odblokowane przez parametr wewnetrzny)

8 Transportiprzechowywanie

9.1.3 Serwowzmacniacz (400 V AC, 22 kW lub mniejszy)

UWAGA

0Oznaczenie Urzadzenie

RD Gotowy

DB Blokada hamowania dynamicznego
SA Predkosc jest osiagnieta

TLC Moment ograniczajacy

sp Predkos¢ zerowa

WNG Ostrzezenie

BWNG Ostrzezenie dot. baterii

(DPS Wybor zmiennego wzmocnienia
ABSV Kasowanie pozycji bezwzglednej

7 Konserwacja i serwis

7.1 Przeglady

Produkty nalezy transportowac witasciwie, stosownie do ich ciezaru.
jest uktad w stosy, w ilosciach przekraczajqcych
q liczbe p
Nie wolno przenosi¢ srlmka serwo za kable, watek lub enkoder.
Podczas p ser niacza nie trzymac za przedniq
pokrywe. Serwowzmacniacz moze spasé.

Ser niacz nalezy I ¢ w miejscu, ktore jest kon-
strukcjq nosnq dla obciqgzenia i zgodnie z instrukcjq obsh

Nie wspinac sie lub stawac na urzqdzeniach serwo. Nie ktas¢ na sprze-
cie ciezkich obiektow.

Po szczegétowe informacje dotyczqce transportowania i obstugi do-
datkowej baterii, odsytamy do instrukcji obstugi serwowzmacniacza
MR-J3-BSafety i logicznego modutu bezpieczeristwa MR-J3-DO05.

Niod 1

Parametry

MR-3-CIs4
G0B | 2008 | 5008 | 11KB
1008 | 350 ‘ 7008 ‘ 15KB ‘ R2E

Zasilanie obwodu gtownego

3-fazowe 380-480 V AC, 50/60 Hz

Wszystkie pozostate pozycje sa identyczne z czescia 9.1.1

9.2 Logiczny modut bezpieczenstwa MR-J3-D05

Podczas przechowywania lub uzywania tych urzadzen, powinny by¢ spetnione
ponizsze warunki srodowiskowe.

NIEBEZPIECZENSTWO

@ Przedrozpoczeciem konserwacji i/lub przeglqdu nalezy wytqczyc zasi-
lanie serwowzmacmacza MR J3 BSafety i odczekac przyna]mme[
15 minut, dopoki nie Na-
stepnie potwrerdz:c m:ermklem naplgcm iinnymi przyrzqdami, ze na-
piecie pomiedzy zaciskami P(+) oraz N(-) ma bezpiecznq wartosé.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do porazenia prqdem elektrycznym.

Warunek
Srodowisko
Wzmacniacz serwo Silnik serwo
Praca 0°Cdo +55°C 0°Cdo +55°C
Wilgotnos¢ (bez zamarzania) (bez zamarzania)
oloczenia Przechowywanie ~20°Cdo+65°C ~15°Cdo+70°C
Y (bez zamarzania) (bez zamarzania)

) » Praca 90 % RH lub mniej 80 % RH lub mniej
W'lgl";"“( (bez skraplania) (bez skraplania)
wazgledna

o Przechowywanie 90 % RH lub mniej (bez skraplania)

Wewnatrz pomieszczenia (brak bezposredniego dziatania
Atmosfera promieni stonecznych). Wolna od gazéw powodujacych
korozje, gazow palnych, maty olejowej, kurzu i brudu.

Parametry

Dane techniczne

Zasilanie obwodu sterujacego

24VDC, 500 mA

llo3¢ obstugiwanych osi

2 niezaleznie sterowane osie

Wejécie wytaczajace
(urzadzenia bezpieczeristwa)

4 punkty (2 punkty x 2 osie), kompatybilne z logika source/sink

Wejscie zwalniajace wytaczenie
(urzadzenia wznawiajace prace)

4 punkty (2 punkty x 2 osie), kompatybilne z logika source/sink

@ Bezp. wyt. momentu (STO) zgod. z EN 61800-5-2

Funkgje bezpieczeristwa @ Bezp. zatrzym. 1(SS1) zgod. z EN 61800-5-2

@ STOP AWAR., WYL, AWAR. zgod. z EN IEC 60204-1
(zas odpowiedzi 10 ms lub mniej bezpieczne wytaczenie momentu (ST0)
Normy bezpieczeristwa EN1S0 13849-1 PL d/EN 61508 SIL 2/EN 62061 SIL CL2

Przewidywany sredni czas do wy-
stapienia niebezpiecznej awarii

MTTFd =100 [Lat]

Skutecznos¢ monitorowania
usterki systemu lub podsystemu

DC=90[%]

Srednie prawdopodobieristwo
wystapienia niebezpiecznych
awarii na godzine

PFH=1,01x107 [1/godz]

ia zasowego

05;1,45;2,85;9,85;30,85+2 % (dodatkowy czas dla osi A: 5,6 5)

Wysokos¢ Maks. 1000 m n.p.m.
= Sprawdz instrukcje bez-
X 59m/s? lub mniej przy 10 do pieczeristwa we wstepie
Drgania 55 Hz (w kierunkach osiX, Yi | g0 instrukcj obsugiser-
1)

wowzmacniacza.

9 Dane techniczne

9.1 Serwowzmacniacz MR-J3-BSafety
9.1.1 Serwowzmacniacz (200 V AC, 750 W lub mniejszy)

MR-13-CIs

Parametry 108 I 208 I 408 I 60B I 708

Obwdd gtéwny 1-fazowe lub 3-fazowe 200230V AC, 50/60 Hz

9.3 Wymiary

f— S — G

oo | Obwedsterujay | 1-fazowe 200-230V AC, 50/60 H Wamacniact serwo o RV T s om0 321 K
Napiecie zasilania ® )
Interfeisu 24V DC, +10 % (wymagana wydajno$¢ pradowa: MR-J3-10035/20038 40 168 135 08
) 200 mA, wiacznie z sygnatami ztacza CN8) MR-3-40C75/6001S 40 168 170@ 1,0
System sterowania Sterowanie sinusoidalne PWM/system sterowania pradu MR-J3-70035/10003S 60 166D 185@ 14
Funkje bezpieczeristwa zgodne
ZEN61800-5-2 EN 150 13849-1 PL d/EN 61508 SIL 2/EN 62061 SILCL 2 MR-J3-60C154/100C754 60 168@ 195@ 17
szewidywany_ s’redn_i_ czas do wystapienia MTTFd =100 [Lat] MR-J3-200015(4)/3503S 90 168 195@ 21 (2’3®)
niebezpiecznej awarii
PR - - MR-J3-3500354/500035(4) 130 250 2000®@ 46
Skutecznos¢ monitorowania usterki DC=90 (%]
systemu lub podsystemu MR-J3-700035(4) 172 300 2000® 6,2
Srednie prawdopodobieristwo wystapienia o 13 - D@ @
niebezpiecznych awari na godzine PFH=1,01x107 [1/godz] MR-J3-11KEIS(4)-22KCIS(4) 260 400 200 18(199)

(zas odpowiedzi 8ms lub mniej dla bezpiecznego wytaczenia momentu (STO)

W dodatk nalezy sprawdzacz przodu niacza, czy
Oznaczenie Urzadzenie Iaze | Styk I k kaznik tad ia jest wylqczona, czy tez nie.
N [ ] Kazda osoba, ktéra blerze udziat w przeglqdzie, powinna by¢ w petni
EM2 Wymuszone zatrzymanie 2 2 do wyk ia tejpracy. W przeciwnym razie moze dojs¢
DI Gorne ograniczenie ruchu (FLS) s 2 do porazenm prqdem eIektrycznym. w spraw:e naprawy i wymiany
DI2 Dolne ograniczenie ruchu (RLS) 12 czedi, prosimy (zp ielem r
DI3 Czujnik zblizeniowy (funkcja DOG) 19
ST01- Strona ujemna 1 sygnatu wejsciowego STO 3
) Y9 ) g UWAGA
STO1+ Strona dodatnia 1 sygnatu wejsciowego STO o 4
ST02— Strona ujemna 2 sygnatu wejsciowego STO 5 @® Wzmacniacza serwo nie wolno testowac miernikiem opornosci izolacji,
102 S dodamia2 ek S0 P p z moze zostac uszkodziony.
+ trona dodatnia 2 sygnat wejsciowego @ Nie rozmontowywac i/lub naprawiac sprzetu we wiasnym zakresie.
Sygnaly wyjsciowe Zaleca sie okresowe wykonanie nastepujacych przegladéw:
A = @ Sprawdzi¢ poluzowanie $rub w listwie zaciskowej. Ponownie dokreci¢
Oznaczenie Urzadzenie Haze | Styk wszystkie poluzowane éruby.
ALM Defekt 15 @ Sprawdzic fozyska w serwosilniku, obwéd hamowania, itp., czy nie wytwa-
rzaja nienormalnego dzwieku.
MBR Blokada hamulca elektromagnetycznego B ® Sprawdzi¢ przewody i temu podobne, czy nie s3 zadrapane lub pekniete.
INP Na pozydji (zakoriczone pozycjonowanie) 9 Przeprowadzac okresowe przeglady stosownie do warunkéw eksploatacji.
A 6 @ Sprawdzi¢, czy zlacze jest pewnie podtaczone do wzmacniacza serwo.
Impu!sy fazy A enkogera - (® Sprawdzi¢, czy przewody nie wychodza ze ztacza.
LAR (réznicowy wzmacniacz linii) 16 ) g :
(® Sprawdzi¢ stan nagromadzenia sie kurzu na serwowzmacniaczu.
LB Impulsy fazy B enkodera w3 7 @ Sprawdzi¢, czy ze wzmacniacza serwo nie wydobywa sie niecodzienny dzwiek.
18R (rbznicowy wzmacniacz linii) 7 Sprawdzi¢ nieosiowe ustawienie watka serwosilnika i sprzegta.
1 Impulsy fazy Zenkodera 8 7.2 Czesci z okreslonymi czasami przegladu
LIR (rbznicowy wzmacniacz i) 18 Ponizej wymienione zostaty czeéci, ktére musza by¢ okresowo zmieniane. Jesli
- stwierdzono uszkodzenie jakiejkolwiek czesci, musi ona by¢ natychmiast wy-
Mo1 Monitor analogowy 1 4 mieniona, nawet wtedy, gdy nie osiaggneta jeszcze swojego czasu zycia, ktory
M02 Monitor analogowy 2 14 zalezy od sposobu eksploatacji i warunkéw otoczenia. W sprawie wymiany
czesci, prosimy skontaktowac z przedstawicielem handlowym.
0 Wyjscie TOF1 (sprzezenie zwrotne — — -
ToF1 wylaczenie momentu 1) 8 Nazwa czesci Wsazowki dotyczace czasu zycia
(N8
T0R2 Wyjscie TOF2 (sprzgzenie zwrotne 7 KO"de“”W 101at®
wylaczenie momentu 2) wygtadzajacy
L Serwo Przekainik Liczba whaczen oraz liczba wymuszonych zatrzymar:
Zasilanie wzmac- 100 000 razy
0znaczenie Urzadzenie Zhaze | Styk Niaz Wentylator chiodzacy 10000 do 30 000 godzin (2-3 lat)
5 Bateria potozenia Odsytamy do rozdziatu 12.2
DICOM Wejscie zasilania interfejsu cyfrowego ” bezwzglednego (instrukgja obstugi)
DOCOM Tacisk wspélny cyfrowego interfejsu N3 3 ® Spowodowane przez prady tetnien, itp. oraz pogorszenie charakterystyki. Czas zycia
1 kondensatora zalezy gtdwnie od temperatury otoczenia i warunkéw eksploatacji. W nor-
LG Zacisk wspdIny monitora malnym, klimatyzowanym $rodowisku, kondensator osiggnie koniec zycia po 10 latach
n ciggtej pracy. (Temperatura otaczajacego powietrza wynosi 40 °C (104 °F) lub mniej.)
D Ekran Obudowa

9.1.2 Serwowzmacniacz (200 V AC, 1 kW-22 kW)

@ Montowany bez baterii MR-J3BAT
@ MR-13-22KCIS/MR-J3-22KCIS4

@ MR-J3-35005

Wszystkie pozostate pozycje sa identyczne z czeécig 9.1.1

@ Bez ztacz
MR-J3-(JS P
Parametry 1008 | 3508 | 7008 | 15KB Log Stmm] | Wimm] | GImm] | Ciezarlkg]
2008 5008 11KB 22KB MR-J3-D05 25 192 86 02
Zasilanie obwodu gtownego 3-fazowe 200-230 V AC, 50/60 Hz
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2% MITSUBISHI ELECTRIC

MR-J3

Telepitési itmutato az
MR-J3-BSafety szervoerdsit6hoz és az
MR-J3-DO05 biztonsagi modulhoz

Rend.sz. 231371 HU, B verzio, 29092010
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2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
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Minden jog fenntartva. A termékek tulajdonsagait és a miszaki adatokat érinté
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S: Beépitett biztonsagi funkciok

1.3 Abiztonsaggal kapcsolatos fogalmak meghatarozasa

1.3.1 Az IEC 61800-5-2 szabvany leallitasi funkcioi
@ STO funkcié (Iasd IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)

A MR-J3BSafety egység ,biztonsagi nyomaték-kikapcsolas” (STO - Safe
Torque Off) funkcidval rendelkezik. A funkcié anélkil aramtalanitja és kap-
csolja le a szervomotort, hogy a szervoerdsité aramellatasat galvanikusan
le kellene vélasztani.

A biztonsagi funkcioé a kovetkezéket foglalja magéban:

- Leadllitds az IEC 60204-1 szabvany 0. kategdriaja szerint
- Varatlan Ujraindulassal szembeni védelem

@ SS1 funkcié (Ia’sd IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.3 Késleltetett biztonsa’gi leallitas 1)

1, SS1) funkcié egy elére beallitott késleltetési id6 utan aktivalja az STO

funkciot. A késleltetési idé az MR-J3-D05 biztonsagi modulon éllithato be.

Ez a biztonsagi funkcié az MR-J3-BSafety és MR-J3-D05 egységek kombi-

nacidjaval valésithaté meg. A biztonsagi funkcio a kbvetkezéket foglalja

magaban:

- Biztonsagi felligyelettel torténg leéllitas az IEC 60204-1 szabvany 1. ka-
tegériaja szerint

1.3.2 Az IEC 60204-1 szabvany vészhelyzet-kezelései
@ Vészleallitas (Iasd IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.2 Vészleallitas)

A vészledllitas funkcié prioritasa minden mas funkcio és folyamat priorita-
sanal magasabb. A gép hajtasat -amely potencialis veszélyforras lehet- ké-
sedelem nélkil le kell kapcsolni (0. leallitasi kategéria) vagy biztonsagos és
vezérelt médon le kell dllitani (1. ledllitasi kategdria), hogy a veszélyes dlla-
pot aleheté leggyorsabban megsz(injon. A gép a vészleallitds okdnak meg-
szlinése utan sem kapcsolhat be Gjra 6nmagétol.

@ Vészkikapcsolas (lasd IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.3 Vészkikapcsolas)

Az elektromos dram okozta veszélyek elkeriilése és az el6bb emlitett szab-
véanyok teljesitése érdekében a hajtasok dramellatasa teljesen kikapcsol.

2 Biztonsagi tudnivalok

Jelen fejezet az On és a rendszert kezel6 személyek biztonsaga szempontjabol
fontos

tényezbket ismerteti. Olvassa el figyelmesen a jelen fejezetet, miel6tt hozza-
fog a telepitéshez.

A telepitési Gtmutato a késziilék szakszer( és biztonsdgos hasznalata szem-
pontjabol fontos figyelmeztetéseket tartalmaz. Ezek jelentése a kovetkezé:

2.2 Akésziilék alkalmazasa

Az MR-J3-BSafety szervoerésitd teljesiti az alabbi biztonsagi szabvanyokat, vis-
szafelé kompatibilis az MR-J3-B terméksorozat szervoerésitdivel, és az MR-J3-
D05 biztonsagi modullal valamint tanusitvannyal rendelkezé biztonsagi relé-
modulokkal vagy biztonsagi PLC-kkel egyditt hasznalhaté.

Az alkalmazas a kévetkez6 szabvanyokkal 6sszhangban torténik:

EN SO 13849-1 PL d (EN 954-1 30 kategoria)
IEC 61508 SiL 2

IEC 61800-5-2 SiL 2

IEC 60204-1, 0. leéllitasi kategoria

D Csaka megfelel6ség feltételezésével egyiitt, 2009.12.29-ig érvényes. Ezutan kizé-

rélag az EN I1SO 13849-1 érvényes.

2.3 Rendeltetésszerii hasznalat

Az MR-J3-BSafety szervoerdsit6t és az MR-J3-D05 biztonsagi modult kizarélag
amegengedett hatarértékek (fesziltség, hGmérséklet stb., Iasd még a muiszaki
adatokat és a gépen elhelyezett tipustablat) kozott Gzemeltesse. A késziiléke-
ket csak szakképzett személy tizemeltetheti, kizarélag azon a gépen, amelyre
a szakképzett személy azt az MR-J3-BSafety szervoer6sité valamint az MR-J3-
DO5 biztonsagi modul kezelési itmutatéjanak figyelembe vételével eredetileg
felszerelte és Gzembe helyezte.

A késziilék szakszertitlen haszndlata, illetve atalakitasa esetén a Mitsubishi
Electric Co. mindennemti karigényt elutasit akkor is, ha az a felszereléssel vagy
a telepitéssel kapcsolatos.

@ A probatizemet kizarélag szakember vagy szakképzett és erre jogosult sze-
mély végezheti. A probatizem feljegyzését és dokumentalasat gy kell elvé-
gezni, hogy azt harmadik személy barmikor rekonstrualhassa és megérthesse.

@ Afelszerelésnek és a huzalozasnak az adott felhasznélasra érvényes bizton-
séagi el6irdsok betartasaval kell torténnie.

® A ,biztonsagi nyomaték-kikapcsolas” (STO - Safe Torque Off)) funkcié az IEC
61800-5-2 szerint csak és kizarolag arra szolgél, hogy a szervomotort biz-
tonsagosan levélassza a tapellatasrol. A funkcié nem akadalyozza meg azt,
hogy a motor tengelye kiilsé és véletlen eréhatés kovetkeztében tovabb
forduljon vagy ismét mozgasba j6jjon. Ahhoz, hogy a motor tengelye kiilsé
er6 hatasara biztosan ne forduljon el, kiegészit6 berendezések (pl. fék vagy
ellensuly) hasznalata szlikséges.

@ Az MR-J3-BSafety szervoer6sit6 az 150 kHz és 30 MHz koz6tti frekvencidju,
folyé drambol eredé zavarfesziltségek szempontjabdl megfelel a valtoz-
tathato fordulatszamu elektromos hajtasokra vonatkozé DIN EN 61800
szabvany 3. részének.

VIGYAZAT

Az MR-J3-BSafety szervoerdsité és az MR-J3-D05 biztonsdgi modul telje-
siti a 2004/108/EK EMC-irdnyevet és az EN 61800-3 szabvdny (2. kérnye-
zeti/,,C3” PDS kategdria) kdvetelményeit. Az MR-J3-BSafety szervoerGsi-
t6 és az MR-J3-D05 blztonsagl relemodul klzarolag ipari teriileten

haszndlhaté, otth. nem ly 3

VESZELY

Atelepité: kezdé: elottvnr]on ldbb 15 percet, hogyakondenza-
torok fesziiltsége a hdl. ipelldtds lekapcsoldsa utdn veszélytelen ér-
tékre csokkenjen.

2.5 Fennmaradoé kockazatok

A berendezés gyartoja felel6s a kockazatelemzésért és minden ebbél szarma-
z6 fennmarado kockazatért. A kovetkez6 rész az STO (biztonsagi nyomaték-ki-
kapcsolas) és EMG (vészkikapcsolas/ vészleallitas) funkcidk valamennyi fenn-
maradé kockazatat felsorolja. A fennmaradé kockazatokbol eredd karokért
vagy sérulésekért a Mitsubishi nem vallal semminemdi felel6sséget.

2.3.1 UL/CSA tanusitvany

Jelen szervoerésité az UL 508C és CSA C22.2 14. sz. szabvényok figyelembe vé-
telével késziilt. Az UL/CSA tanusitvanyokkal kapcsolatos részletes informaciok

VESZELY

[ Az SS1 (biztonsdgi ledllitds 1) funkcié csak az STO és az EMG funkciék

az MR-J3-BSafety szervoerdsité és az MR-J3-D05 biztonsagi relémodul kezelési
utmutatdjaban olvashatoék.

2.4 Altalanos védelmi tudnivalok és intézkedések

ivdldsdnak késlel i idejét adja meg. A késleltetési idé helyes be-
dllitdsdért csak és kizdrélag a gyarto vallalat es/vagy a biztonsdgi be-
rendezések felszerelésével és 6! ély felelds.
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Ez a dokumentum az eredeti angol valtozat magyar nyelvii forditasa.

1.1 Dokumentacié a MELSERVO Safety MR-J3-BSafety
szervoerdsitohoz és az MR-J3-D05 biztonsagi
modulhoz

Jelen Gtmutat6 az MR-J3-BSafety szervoerdsit6 és az MR-J3-D05 biztonsagi
modul telepitését ismerteti.

A kovetkezé kézikonyvekben tovabbi informaciok talélhatok a késziilékekkel kap-
csolatban:

@ Kezelési Utmutaté az MR-J3-BSafety/MR-J3-D05 késziilékekhez, cikksz.:
SH(NA)030084
@ Kezelési utmutaté szervomotorokhoz (2. kotet), cikksz.: SH(NA)030041

A fenti dokumentumok dijmentesen letoltheték internetes oldalunkrol,
amelynek cime: www.mitsubishi-automation.hu. Amennyiben kérdése volna
ajelen telepitési Gtmutatdban ismertetett késziilékek telepitésével és tizemel-
tetésével kapcsolatban, kérjiik, forduljon az 6nhoz legkdzelebbi kereskedelmi
kirendeltséglinkh6z vagy viszonteladénkhoz.

A biztonsagtechnikai késziilékek telepitése specialis szaktudast feltételez,
amelyre a jelen dokumentum nem tér ki.

1.2 A dokumentum célja

Jelen dokumentumok a gépgyarté és/vagy miszaki munkatarsai valamint a gép-
kezel6k szamara ismertetik az MR-J3-BS szervoerdsit6 és az MR-J3-D05 biztonsa-
gi modul biztonsagos telepitését. A dokumentumokhoz nem tartoznak a bizton-
sagtechnikai rendszerbe integralt vagy integraland6 gépek kezelésérél szol6
kézikonyvek. Ezen informaciok a gép kezelési kézikonyveiben taldlhatok meg.

tdsa a késziilék vagy mds anyagl i javak stlyos kdrosoddsdt
okozhatja.

2.1 Biztonsagi képzésben részesiilt szakemberek

Az MR-J3-BSafety szervoerdsitét kizarolag biztonsagi képzésben részesiilt szak-
emberek telepithetik. A biztonsagi szakemberekkel szembeni kévetelmények:

részvétel a megfeleld képzésben,

(A képzéseket a Mitsubishi helyi kirendeltségei szervezik. A képzések id6-
pontjairdl és helyérél az 6nhoz kirendeltségeinken érdeklédhet.)

a gép kezeléséért felel személy altali ismertetd a gép kezelésérdl és az ak-
tudlisan érvényes biztonsagi rendelkezésérdl,

az MR-J3-BSafety és MR-J3-D05 egységek valamennyi kézikonyvének elol-
vasasa és a benniik leirtak megértése, tovabba

a biztonsagtechnikai felligyeleti rendszerhez csatlakoztatott védelmi be-
rendezések (pl. fényfliiggony) kézikényveinek elolvasasa és a benniik leir-
tak megértése.

kell az EN 1ISO13849-1 (EN954-1) és EN ISO 13849-2 szabvéanyok kovetelmé-

nyeit, és rendelkezniiik kell a tanusitvanyhoz sziikséges minimalis teljesit-

ményszinttel. Vegye figyelembe a biztonsagi szabvanyok tudnivaloéit és ko-

vetelményeit.

A MELSERVO MR-J3-BSafety szervoerdsitd, illetve MR-J3-DO05 biztonsagi re-

lémodul felszerelésekor, telepitésekor és lizemeltetésekor vegye figyelem-

be a helyileg érvényes szabvanyokat és el6irasokat.

A MELSERVO MR-J3-BSafety szervoerdsitd, illetve MR-J3-DO05 biztonsagi re-

Iémodul telepitésével, izemeltetésével és rendszeres karbantartasaval

kapcsolatban tartsa be a helyileg érvényes szabvényokat és eléirdsokat, kii-

16n6s figyelemmel a kovetkezékre:

- a98/37/EK gépekre vonatkozé irdnyelv (2009.12.29-t6l 2006/42/EK gé-
pekre vonatkozé iranyelv),

- a2004/108/EK EMC elGiras,

- a2006/95/EK kisfesziiltség(i iranyelv és

- amunkavédelmi elirdsok / munkavédelmi térvény.

A MELSERVO MR-J3-BSafety szervoerdsitének és/ vagy MR-J3-D05 bizton-

sagi relémodulnak helyet adé gép gyartéja és tulajdonosa felel6s a vonat-

kozo biztonsagi elSirasok és rendelkezések betartasaért, illetve a sziikséges

engedélyek beszerzéséért.

Feltétlendl tartson be minden tudnivalét, kiilonds figyelemmel a kézikony-

vek tesztlizemre vonatkozé specialis Utmutatasaira.

Arend: sszének rendelkeznie kell a bi igiko I énvoknok
gfelelé tanusitvnnyal.

@ Ha az SS1 késleltetési idé révidebb a szer késleltetési idejénél,

és li ledllitds kozben hiba jelentkezik, illetve a szer for-

gdsa kozben az STO/ EMG funkcié aktivdlodik, a szervomotort a dina-
mikus motorfék ledllitja vagy kifuttatja.

[ Felszereles, lozds, illetve a bi igi berendezés bedllitdsa el6tt
Foltstloniil al el figyel a s k . p
@ Gyb6z46djon meg arrdl, hogy minden beépitett bi; igi berendezés (pl.

biztonsdgi kapcsolo, relé, érzékel6 stb. ) teljesiti a sziikséges szabvdnyo-
kat. A Mitsubishi Electric dltal szdllitott biztonsdgi elemek EN ISO
13849-1 3. kat., PL d, EN 954-1 3 kat. és IEC 61508 SIL 2 szabvdnynak
valé megfeleléségét a TUV Rheil d

@ Abiztonsdg csak abban az esetben szavatolt, ha a gépcsoport minden
biztonsdgi berendezése fel vagy szerelve és be van dllitva.

@ Az MR-J3-BSafety szervoerésité, illetve a biztonsdgi relémodul cseréje
elétt gy6z6djon meg arrol, hogy az tj késziilékek mindenben egyeznek
a régi késziilékekkel. A keszulekek cseréje utdn azonnal ellenérizze
a bi igi berendezések miikdését, miel6tt ismét iizembe helyezné
agépcsoportot.

@ Végezze el a gép/ gepcsoport koc
ményszint h

lését,

a teljesit-
ljuk hogy tanus:ttassa a gepcso-

port megfeleléségének egy olyan fii I 8; I, mint pl. a TUV
Rheinland.
@ A bi; igi berendezések tobb. 5s hiba miatti izemzavardnak ki-

2zdrdsdhoz rendszeresen végezze el a gepcsopart szabvanyoknak meg-

felelé ilatdt. A hibaellené lj y tél fiiggetleniil
évente legaldbb egy végre kell hajt
@ Ha azinverterhid felsé és also ',' itméi i gy hibd-

4
fél fordul

sodik meg, a szer tesz.

2.6 Artalmatlanitas

A hasznalhatatlan vagy nem javithato késziiléket az adott orszagnak megfele-
16 hulladékkezelési rendelkezésekkel 6sszhangban artalmatlanitsa (vonatkozd
Eurdpai Hulladék Katalégus szam: 16 02 14).



3 Termékleiras

3.1 MR-J3-BSafety szervoerésité

3.1.1 Funkcidleiras

@® Az MR-J3-BSafety szervoerdsitd a nagysebességti szinkron kommunikacios
hélézaton (SSCNET IIl) keresztiil parancsjeleket kap, amelyek felerésités
utan egy szervomotort hajtanak meg. Ennek hatésara a szervomotor a pa-
rancsjelekkel aranyos mértéki mozgasokat végez. A parancsjel a szabalyo-
zandé fordulatszamot, a nyomatékot és poziciot tartalmazza.

@® A MR-J3BSafety szervoer6sité integrélt STO (biztonségi nyomaték-kikap-
csolas) funkciéval rendelkezik. A funkcié anélkl kapcsolja ki a szervomo-
tort, hogy a szervoer6sitét galvanikusan le kellene valasztani a tapellatasrdl.
A kiegészité MR-J3-D05 biztonsagi modullal az SS1 (biztonsagi leallitas 1)
funkcié is rendelkezésre all.

® A mozgo terhelésen egy kozvetlendl felszerelt kiegészité kodolé ill. elmoz-
dulés-jelado talalhato, amely a terhelés aktualis helyzetét visszakuldi
a szervoerdsitd szamara. Ez a +megoldas zart hurkl szabalyozasi kort biz-
tosit a pozicionalds szamara. Paraméterek segitségével a kovetkez6 szaba-
lyozési médok valaszthatok ki:

- Szabdlyozés a terhelési oldalon elhelyezett enkéderrel
— Szabdlyozas a motorhoz tartozé enkdderrel
- Kettds visszacsatolasu szabalyozas

(motor enkadder és terhelés oldali enkoder)
A szabalyozasi médok konfiguralasaval és beallitasaval kapcsolatban to-
vabbi informéacidkat az MR-J3-BSafety szervoerésité és az MR-J3-D05 biz-
tonsagi relémodul kezelési utmutatéjaban olvashat.

3.1.2 Kezel6elemek

el |

Szam | Jeldlés Leiras

3 karakteres, 7 szegmenses LED kijelz6 a szervo

3.2 MR-J3-DO05 biztonsagi relémodul

3.2.1 Funkcidleiras

Az MR-J3-DO05 biztonsagi modul az MR-J3-BSafety szervoerésité ,biztonsagi
nyomaték-kikapcsolas” (STO) funkcidjaval kombinalva lehet6vé teszi az azonnali
ledllitasi funkcié hasznalatat. Egy biztonsagi modullal max. 2 tengely azonnali
leallitasa valosithato meg. Az MR-J3-DO05 biztonsagi modul az MR-J3-BSafety
szervoerdsitd a vészleallito fékezési funkciodjaval is kompatibilis.

Az MR-J3-DO05 késztilék biztonsagi funkcidinak attekintése:

@ Biztonsagi nyomaték-kikapcsolas (STO) az EN 61800-5-2 szabvény szerint
@ Biztonsagi ledllitas 1 (SS1) az EN 61800-5-2 szabvany szerint

@ Vészkikapcsolas (EMG off) az IEC 60204-1 9.2.5.4.3 szabvany szerint

@ Vészledllitds (EMG stop) az IEC 60204-1 9.2.5.4.3 szabvény szerint

3.2.2 Rendszer-konfiguracié

MR-J3-C1S MR-J3-D05
8]
Védékapcsold
(nem sziikséges) Csatlakozés a
R 2.tengelyhez
CN8A £a EEIED:
Aramellatss L 5 STO kapcsolé
MR-DO5UDLLIM T
kabel N9 —— L —
CN10
m
= ~_
= STO 6
Gs, Azonnali visszaallitd
T leallitas 2 gomb
(EM2)
Szervomotor

A rendszer teljesitményszintje: 1SO 13849-1 PL d (3. biztonségi kategoria)

3.2.3 Kezel6elemek

CN9

SW2_SW1

CN10

Szam | Jeldlés Leiras

ijelz6 4llapotanak kijelzéséhez és a riasztasi kodol
Kijelz6 allapotanak kijelzéséhez és a riasztési kodok
megjelenitéséhez.
SW1
o Allomésszam Kédold kapcsold a szervoerdsitd
allomasszamanak bedllitasahoz.
w2 Az SW2-1 segitségével valaszthatd ki a tesztiizem
az MR-Configurator bedllitd szoftverrel torténd
) ! ! Tesztiizem-va- lizem esetén.
T2 laszto kapesold | p; <yy-2-iz nem tartozik funkd és az also

4llashan kel allnia.

LED kijelz6 A biztonsagi modul biztonsagi jeleit jelzi ki.

w1

7 Valalrarsc: | 22613z SST (biztonsagi ledllités 1) funkcio

TUDNIVALO

A kijelzett adatokkal és a kapcsolok dlldsaival kapcsolatban tovdbbi informdcio-
kat az MR-J3-BSafety szervoerdsité és az MR-J3-D05 biztonsdgi relémodul kezelési

6 késleltetési ideje allithatd be a szervomotor
5, w2 kikapcsolds eldtti ellendrzott lefékezéséhez.

o ,1

Utmutatéjdban olvashat.

Forgdkapcsol6-beallitasok (SW1 és SW2) késleltetési idok az A és B
tengelyek szamara [s]

B tengely
0 14 28 5,6 98 30,8

0 0 1 2 — 3 4

14 — 5 — 6 7
>

=X 28 8 — 9 A
£

g 5,6 — B (

98 D E

30,8 F

Az SW1 és SW2 kapcsolok bedllitasa megegyezd.

4 Fel- ésleszerelés 5 Huzalozas
Beépitési helyzet és tavolsagol VESZELY
VIGYAZAT @ Atelepitési kdlatok kezdése el6tt mindig kapcsolja ki a szervo-
erosn‘b’ hdlézati tdpelldtdsd ibbd kapcsoljon ki minden kiilsé tdp-
@ A késziilékek k 6lag az el6irt helyzetb Iheték fel. Ellenkezé f°f’"’""~ o L )
esetben miikddési hiba jelentkezhet. ® Mielétt megkezdené a telepitést, vdrjon legal 15 percet, mig
@ Tartsa be az eléirt tdvolsdgot a szervoerésitd és a kapcsolészekrény a,,CHARGE" visszajelzé Idmpa ki nem alszik. Fdzisceruza vagy hasonlé
belsé fala, illetve a szervoerésité és mds késziilékek kozott. eszkoz segitségével gy6z6djon meg arrél, hogy a fesziiltség értéke ve-
@ AMR-J3-BSafety szervoerdsit és az MR-J3-D05 biztonsdgi modul csak szélytelen szintre csokkent a (P+) és (N-) kapcsokon. Ellenkezé esetben
kozés elektromos kapcsol6szekrénybe szerelhetdk fel. Ne szereljen fel fenndll az dr  veszélye. ElsG lépésként mindig ellendrizze, hogy
olyan szer isitét vagy szer t, amely h:bas vagy hidnyos. kialudt-e a szervoerdsité eliilsé oldaldn taldlhaté ,,CHARGE” visszajelz6
@ Ne fedje le a szervoerésiték és szer ok ral elld lampa. . P
szell6z6 be- és kimeneteit. @ Foldelje aszer ésaszer t az el6ir g
@® A nagy mennyiségli hét termelé késziilékeket illetve opciondlis eleme-
ket (pl. fékellendlldsokat) tigy szerelje fel, hogy a szervoerésitét a su-
gdrz6 hé ne kdrositsa, illetve miikodését ne befolydsolja. i
@ A szervoerdsitét kizdrolag fiiggéleges feliiletre, a fiiggéleges helyzet VIGYAZAT
megfelel6 bedllitdsa utdn szerelje fel. —— TR TR T TN P
® Telepitése kizben iigveli h firdskor keletkez foradcs, il @ Aszer J] g aszer leirt
Telepitése kbizben ilgyeljen arra, hogy a frdskor keletkezé forgds, i- kozott izemeltesse. Ne tegye ki a szer pornak, olajksdnek
P - rnak p K ill P
hullva ne okozzanak zdrlatot. v vagy gytiekony geze 'ir’o s " etve P )
. . e g . magas parn--—- k vagy g Aké-
@ Gondoskodjon arrdl, hogy olaj, viz, fémpor stb. ne juthasson be a kapcso- sziiléket ilyen kériilmények kézétt ii Itetve fenndll az dramiités,
7 y
° Ioszekreny szell;‘.azany 'I,",s""!’ :l!etve,az azo_kr a szerelt V‘;(""";"’,T’f"" a’t. a tiiz, a kdrosodds, valamint a késziilék gyorsabb 6regedésének veszélye.
aXapcsolo 'y olyan korny erd yez @ Telepitése kozben ugyeljen arra, hogy a furaskor keletkez6 forgdcs, il-
re, ahol maré vagy pornak lesz kitéve,
sk K l6szek h Kiilsé hital letve abok a il a szervoerdsitébe
zdrt ctsovezite en vezessen aka apcso dsze reny ez tlszt:z, iilsé utc: e- hullva ne okozzanak zérlatot.
vegdt, amely a kapc retr ® Ne érintse meg a szervoerésité dram alatt lévé alkatrészeit (pl. csatla-
ddlyozza a por, gazok stb. kapcsoloszekrenybe jutdsdt. skapcsait és d 16 csatlakozoit)
b :99111’5(-.: C§a|;qroksa: az :!R "7 is;fety SZE!:I;Oe’OSIIfO’fIE'SfGIZ I,|’/lR-J3-l.)IOS' @ Ne érintse meg a szervoerdsitét, a szervomotort és az opciondlis fékel-
' ;g::’:;:%;;:; ult a késztlékek erre a célra szolgdlofelsc vagy also lendlldst réviddel a kikapcsolds utdn. Az alkatrészek lizem kézben fel-
AU N oy 2 . . melegednek, igy fenndll az égési sériilések veszélye.
® Kbsse 5ssze az MR-J3-BSafety szervoerdsitét és az MR-J3-D05 biztonsd- ® AMELSERVOMR-J3-BSafety szervoerdsité megfelel a valtoztathats for-
gi relémodult az MR-DO5UDL STO kdbellel, ha a két eszkozt egyiitt kell dulatszdémi elek hajtdsok EMC. Koz6 DIN
iizemeltetni. A csatlakozds a szervoerésité CN8 dugaszol6 csatlakozo- o o . P Py
idn és a bi: igi modul CN8A CN8B d 16 lakozéid EN 61800 y 3.1 leirt EMC-
’:" s a"l 'Ztlo,"f‘;f' modu vagy ugaszolo csatlakozojan @ Afel: lésnek az EN 50274 szabvdnyban leirtak szerint kell torténnie.
eresztiil valdsithaté meg. @ Azelektromos huzalozdst az EN 60204-1 szabvany szerint kell kialakitani.
@ Az dramelldtdsnak az EN 60204-1 szabvdny értelmében kép k kell
FENT lennie a révid, 20 ms-os dramkii ddsok dthidaldsdi
Kapcsolészekrény * Kapcsoldszekrény
vV A tapellatas kapcsai
Jelolés Jel
Szabad tévolsag kabelezéshez
S ik L11,12,13 Taparamkor dramellatésa
zervoerosité
Z L, 21 Vezérl dramkor dramelldtasa
=10mm - - =10mm Szervoerdsitd
N ~ N Opcionalis fékegység
P (D Opciondlis fékellenallas/fékegység
Uvw Szervomotor-kimenet
P1,P2 —
=40 mm® PE Véddfoldelés vezetéke
(G 400 V-o0s verzi6 esetén: P+; @p 400 V-os verzio esetén: N—-
ALUL

® =120mma 11 kW-22 kW névleges teljesitmény(i MR-J3-BSafety szervoerdsitknél.




1~,200-230 V AC csatlakozas MR-J3-1000S-MR-J3-700S késziilékhez

Vészledllitd
RAT  gomb KI BE mc

<@

N S S—
1 fazisu
200-230V AC

D Kédolo- Kédold

Ln kabel

*Negativ
kapcsolasi logika
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leallitas 2*
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Hiba*

STO1*

STO2*

3~,200-230 V AC csatlakozas MR-J3-100]S-MR-J3-350L]S egységhez
3~,380-480 V AC csatlakozas MR-J3-60[1S4-MR-J3-200[1S4 egységhez

Vészledllito
RAT  gomb BE mce
. ©® - =
iba MC sK
3 fazist Transzformator** Y
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NFB | [ MC [CNP]
—X
—x U R Motor
—X v
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D Kddolo- P
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3

**400 V-os verzié esetén J-=-
Aramellatas Azonnali
Taparamkor ledllitas 2% |CN3 cna| 24V DC
I:/_J% EM2 lpocom i}
IDOCOM| DICO RA
ALM Hiba*
STOT* — 0 ——
STO2* —
T E
i
24V DC

L "2 kabel
|| e

TUDNIVALO

A, biztonsdgi nyomaték-kikapcsolds” (STO) funkcio haszndlata esetén az STO1
és STO2 jelek egyszerre kertilnek lekapcsoldsra. Az STOT és STO2 a szervomotor
ledlldsa utdn kapcsolhatd le.

3~,200-230 V AC csatlakozas MR-J3-500L1S vagy MR-J3-700L1S egységkt
3~,380-480 V AC csatlakozas MR-J3-350[1S4-MR-J3-700[1S4 egységhez
Vészledllitd

RA1 KL BE M
gomb . Ventilator
iba‘ <0 = < aramellatésa
MC SK
3 fazist Transzformator** @
200-230V AC Szervoerésité Szervomotor T
NFB
—x ”
— =
!
vagy .
3 fazisu
380-480 VAC

* Negativ kapcsolasi logika
**400 V-os verzi6 esetén

Kodolo

Aram- Azonnali
ellatas leallitas 2%
Taparamkor

[ @ N—

ALMﬁ Hiba*

STO2*

3~,200-230 V AC csatlakozas MR-J3-11KJS-MR-J3-22K[IS egységhez
3~,380-480 V AC csatlakozas MR-J3-11KJ1S4-MR-J3-22K[1S4 egységhez

Vészledllité

RA2  RAT gomb BE Mmc
o — & L <
Hgrelé Hiba MC sk | Ventiltor
3 fazisu
200~ Transzformator**
230VAC Szervoer6sitd Szervomotor ("™~
NFB mMc o fEC ] ]
—x
X i o
— Z
vagy
3 fazisu T\
380-480 VAC . -
Opcionélis
fékellen- | T
allas
N2 “ Kodolo
* Negativ kapcsolasi logika kabel
*¥400 V-os verzi6 esetén
) Ventilator
Aramellatas Azonnali Hékapcsolo*
Taparamkor leallitas 2*
CN3 CN3[24 V DC
|f/—’j EM2 lpocor f
IDOCOM| DICOT
RA
cN8 ALM
STO1* g i
. T o Hiba* 24VDC
[ ’T\ 2+
4 )—I—v— sT02-
24VDC 4 * .
AN L Nyitas

Pozitiv kapcsolasi logikaju huzalozas kialakitasdhoz vegye figyelembe a kovet-
kez6 kapcsolasi dbrakat.

DI-1 digitalis b

k pozitiv logikaval (CN3)

Szervoer6sité

\T Kapcsold @
in
< 1"
Kkb.5mA 24V DC+10 %,
Vcees=1,0V 200 mA

DTO digitalis b

«
kb.5mA
Vces=1,0V
Iceo < 100 pA

DO-1 digitalis ki

k pozitiv logi

apcsold

&

aval (CN8)
Szervoer6sitd

%

n
0

24V DC+10 %,

200 mA

L

k pozitiv logi
Szervoer6sitd

aval (CN3)

Fesziiltsé

=26V

a szervoer6sitén:

MR-J3-350(154-MR-J3-500015(4) | MR-J3-700C15(4)

B R

TE1
[L]e[u]PJcTu]v]w]

24V DC £10 %,
200mA MR-J3-11KCIS(4)-MR-13-22KCIS(4)
TOF digitalis ki tek pozitiv logikaval (CN8) O = G ULO
Szervoer6sitd i
24V DC £10 %, I] D
200 mA 1
L Fesziiltségesés TE
Terhelés a szervoerdsiton:
=26V Li [ Le | Ls el U | V | W
5
PilP|C|N ElE
PE
Kapocskiosztas
MR-J3-10015— MR-3-200C1S
MR-J3-100C1S MR-J3-35001S
CNP1  CNP2 CNP3 H 211 6 szer torok
HF- HF- HC- HC- HF- HA-
NPt LIMBOS) AL - SPCJ RPOI | vpCl | JpOJ Lp0]
HEE o | o | o | — | _ | _ —
oo [|| I 3 3
e 1 208 23 3 — — — — —
NP2 |l 208 B B — [ e g —
: @ E i 60B(4) — — 51/52(4) — — 53(4) —
CONP3_|-10.0) 708 7 73 — — 72 73 —
No o o)
i g 734
; 1008(4 — — |8 | — — —
k= ) 4 103(4)
A=l 2172017
N=T . - 103/ 153(4)/ -
: 2008(4) s | g 52| o
& T %« 202(4)
pe/ 1| pE / 3508(4) | — — [30135208)| 203 200 | 3534) —
s | — | — [awsaw | BBV s | s
Ao MR-13-200154 601(@)/
70084) | — — 702(4) — — — | 70m@y
CNP2  CNP3 702
801(4)
P+ e | — - - o - o 12K1(4)
11KIM(@4)
11K2(4)
oNPY NP1 TKI(4)
15KB4) | — — — — — — | KM@
15K2(4)
CNP2 CcNP2 22';:((14)
268 | — = - — | 7 7| 2w
CNP3 CNP3 22K2(4)

@ AHF-JP734 szervomotor csak 400 V-os szervoerdsitével (MR-J3-1000154) hasznélhato.

TUDNIVALO

ban a szervomotorok kezelési utmutatdjdban (2. kétet) olvashat tovdbbi infor-
madcidkat.




6 Jelek

Kiegészito kimeno jelek (belsé paraméterekkel aktivalhatok)

8 Szallitas és tarolas

9.1.3 Szervoerdsitd (400 V AC, 22 kW-ig)

Szimbélum | Operandus MR-13-C154
6.1 Jelvezetékek ) Uzemkész VIGYAZAT Jellemzs 608 [ 2008 | s008 | 10KB | .0
STO1/0 jel- Szervoerdsité CNS5 (USB csatlakozo) DB A dinamikus motorfék automatikus kapcsoldsa —— . - —— — — 1008 3508 7008 15KB
csatlakozo, CNS ~ ) ) @ A sériilések elkeriilése érdekében a szdllitdshoz haszndljon - ——— —
d ) 1/0 jelcsatlakozo, CN3 A Fordulatszam elérve emeléberendezést. Aramellatas Taparamkor 3 fazist, 380-480 V AC, 50/ 60 Hz
|~ f¥\ TIc Nyomaték-korlatozds @ Ne hely z gymdsra a d "tﬁbb'r : ".)‘cl Gsitot. Minden mas jellemzé megegyezik a 9.1.1 fejezetben leirtakkal.
B 2 3 - - ® Ne emelje meg a szer t a csatlakozékdbeleknél, a motorten-
g o il pg B &P Nyugalmiffordulatszém gelynél vagy a kédoléndl fogva. 9.2 MR-J3-DO05 biztonsagi relémodul
" 2 " = WNG Figyelmeztetés @ Szdllitds kézben ne az eliilsé burk il fogja a szer Ositét. Ellen-
jpocon MBR - kezé esetben a szervoerésité leeshet. Jellemzé Adatok
MOT [—5—MO2 [ BWNG Elemmel kapcsolatos figyelmeztetés @ A szervoerésitét egy, a kezelési i 5 elivdsainak feleld, mas- —— —
3 6 foicom | 16 | om PS Véltoztathat6 erésités sziv falra szerelje. Vezérlés dramellitasa 24V DC, 500 mA
. . 2 ; A LAR . s PP, by i : . " P
E?\‘r;_eles oldali kédolé ] ¢ gg‘éggg;;zf; - 7 - 7 ABSV Azabszolit pozici torlése [ ] Ig\l;aT:::z:g ;Z'I[g; :,:3’ Lep]en rd a késziilékekre. Ne helyezzen nehéz tdr- Vezérelt tengelyek szima 2 fiiggetleniil vezérelhetd tengely
i . ° beld ' LBR . Biztonségi bemenetek bizton- - -
(soros kédol6 esetén) e o | | |2 52 3 e ® Azopciondlis akkumuldtortelep szdllitdsdval és kezelésével kapcsolat- i beregndezések imira | 4bemenet (2 bemenetx2 tengely), pozitiv vagy negativ logika
(= siovetkentien | | [0 |y [0 ] 5y 7 Karbantartas és Javitas ban tovdbbi informdciékat az MR-J3-BSafety szervoerésité és az —— —
bele orcom |— | em2 || . . MR-J3-DOS5 bi igi relémodul kezelési u bjcb Ivashat. ditob gsek s a’r:Ja'rraam- 2bemenet (1 bemenet x 2 tengely), pozitiv vagy negativ logika
7.1 Ellenérizendd pontok —— - —— ! -
o odold Vegye figyelembe a tarolasra és lizemeltetésre vonatkozo alabbi feltételeket. @ Biztonsigi nyomatékkikapesolds (STO) az EN IEC 61800-5-2
otor kodold - 7 . A
. VESZELY . Feltétel b e szabvdny szerint
Ty csatlakozo, CN2 € Kérnyezet Szervoerésits Szervomotor funkdk @ Biztonsgi leallitds 1(SS1) az EN IEC 61800-5-2 szabvany szerint
ACND Z:\m e CN3 csatla- @ A karbantartdsi és javitdsi Lalatok P elétt vdrjon leg- AT T @ Vészledllitds, vészkikapcsolds az EN IEC 60204-1 szabvany szerint
ey B o esahs eaftotschon oy Gomdion moos o) hvey Kmyezet eem (jéghépesdes nélil (jgképasdes nélil) Megszoalids Max. 10msa biztonsignyomatékcikapesolis”(STO)funkd esetén
¢ gitség 4 PR
( @) csatlakozik. afesziiltség értéke veszélytelen szintre csokkent a (P+) és (N-) kapcso- homeérséklet ol —20°C s +65°C izt —15°Cés +70°Ckizitt Biztonsagi szabvanyok EN1S0 13849-1PLd / EN 61508 SIL 2/ EN 62061 SIL (L2
kon. Ellenkezé esetben fenndll az d veszélye. Els6 lépéskén (jégképz6dés nélkil) (jégképz6dés nélkil) Veszélyes meghibdsodésig | \rres _ 100z
6.2 1/0 operandusok hmmdlgc :Il'lqe;;lgnzze, hog); kn;ludt-e a szervoerdésité eliilsé oldaldn taldl- Megengedet e Maximum 90 % e, paraart, | Maximam 80°% el piatat. Vithath tiagos dd =
ato ,, “ visszajelzé ldmpa. Jati (jégképzodés nélkill) (jégképzddés nélkill) .
Bemené jelek ® Akarb tdsi és javitdsi kil csakis olyan, megfelel6 szak- red tw al — - - - —— R_endsze_rvagy ',eszrendsze'
Ké sggel rendelkezé villamos szakemb égezheti, aki jol ismeri paratartalom Tarolas Maximum 90 % rel. pératart. (paralecsapodas nélkiil) hibafeligyeletének DC=190 (%]
Szimbélum | Operandus Csatlakozé T az izdldsi technika érvényt 6 bi; igtechnikai szabvd Csak beltéren hasznalhato (nem lehetnek jelen agressziv
EM2 Azonnali leallitas 2 20 nyait. Ellenkezé ben fenndll az dramiité: élye. Ha javitds vagy Kornyezeti feltételek gazok, olajkdd, emellett por- és szennyezédésmentes Veszélyes hiba elGforduldsd- PRH = 1,01 x107 [1/éra]
DIt Felst végallaskapcsold (FLS) ) alkatrészcsere vdlik sziikségessé, forduljon az 6nhéz legkézelebbi ke- telepitési hely biztositands) nak étlagos valoszindisége =1
Ve Lodelmi ki Aoltcdniinkha 20 Inddnkh
9 P N3 ! Kir vagy Telepitési magassag Max. 1000 m a tengerszint felett. Beallithaté késleltetésiidok | 0s;1,45;285;9,85;30,85+2 % (kiegészitésképpen az A tengelyhez: 5,65)
DI2 Alsd végallaskapcsold (RLS) 12 PR ErT————
. 4sd a biztonsagi eldirasokat .
DI3 Kozelitéskapcsold (DOG) 19 VIGYAZAT Rezgésallésag ,(\;I(a)\(( ngm/Sb] 0) 55 hz a szervoerésilé?(ezelési 9.3 Méretek
v 1 €S Ziranyba, . P :
STO1- STO bemend jel 1, negativ oldal 3 Utmutatéjanak eldszavaban.
<01 10D 516l 1. mozitv odal p @® Nevé i lésvizsgal (ne mérjen lési ellendlldst) a szer-
+ emend jel 1, pozitv olda s Gsitdn szigetelésvizsgdl késziilékkel, mert ez miikédési hibdt okozhat. 9 Miiszaki adatok
ST02- STO bemend jel 2, negativ oldal 5 ® Felh il6ként ne a késziiléken javitdsi munkdlatokat, illet-
P - ve ne szerelje szét az egységet. e
ST02+ STO bemend jel 2, pozitiv oldal 6 . . — e —PA R — 9.1 MR-J3-BSafety szervoerdsitd "
A kovetkezd ellenérzések rendszeres id6kozonként torténd végrehajtasa javasolt: a
Kimend jelek @ Ellenérizze, hogy a csatlakozékapcsok csavarjai szildrdan meg vannak-e P .
- m o huizva. Hiizza meg ismét a lelazult csavarokat. 9.1.1 Szervoerésitd (200 V AC, 750 W-ig)
Szimbélum | Operandus (Csatlakozé Ti o e A4 -
(@ Ellendrizze a szervomotor csapagyat, fékét stb., tovabba ellenérizze, nem MR-J3-CIS
ALM Hiba 15 hallhaté-e szokatlan zaj a motor feldl. Jellemzé
MBR Tartofék automatikus kapcsoldsa 13 ® Ellendrizze a kabeleket és hasonlé elemeket sériilések, illetve torés szem- 108 | 208 | 408 | 608 I 708
———————— pontjabdl. Az ellenérzési ciklusokat mindig az aktudlis igénybevétel alap- Taparamkor 1 fézisti vagy 3 fézist, 200-230 V AC, 50/ 60 Hz l——Szé —| Mé
INP Poziciondlas befejezve (in position) 9 jan hatarozza meg. — - - =
A 6 @ Ellenérizze a szervoerésité dugaszolé csatlakozdinak szoros illeszkedését. Tapegység Vezérl dramkor | 1 fdzisd, 200-230V AG, 50/ 60 Hz Szervoerdsits Szé[mm] | Mamm] | Mé[mm] Tomeg kg
Kédold A fazisimpulzus (differencialis ki k) (® Ellenérizze a dugaszok sériilésmentességét és a huzasiranyd tehermente- . 24V DC, +10 % (dramfelvétel: 200 mA, MR-J3-10035/2003S 40 1680 135@ 08
LAR 16 sitd allapotat. Ceatlakozo a (N8 dugaszok jeleivel egyiitt)
B o3 7 ® Gy6z6djon meg arrél, hogy nem rakédott por a szervoerésitére. — N . P MR-J3-40015/60035 40 1680 170@ 10
PRV P " - " s i . PP Vezérlrendszer Szinuszos PWM-szabalyozds / dramszabalyozds
) Kédold B pulzus (differencidlis ) ” @ Ellenérizze, hogy nem hallhaté-e szokatlan zaj a szervoerdsité feldl. MR-3-70015/100075 0 166D 185@ 14
- ; Ellendrizze a motortengely és a hozza kapcsol6dé részegységek allapotat. E@gg?%‘i:tfl'::yaszzi';‘"'&( EN IS0 13849-1PLd /EN 61508 SIL 2/ EN 62061 SIL CL 2 MR3-60L154/ 1000154 6 ® @ 17
Kodold A fazisimpulzus (differencilis kimenetek) - - — ind 168 195 !
LR 18 7.2 Elettartam Veszélyes meghibasodasig MITFd = 100 [Ev] MR-J3-20015(4)/350C15 90 168D 195@ 21239)
o1 Analég motorkimenet 1 4 A kévetkez alkatrészek rendszeres idékazonként cserélenddk. A ib vithatd dtagos dd —
rki Gvetkez6 alkatrészek rendszeres id6k6zonként cserélendék. Amennyiben
- - egy alkatrész meghibasodésa ismertté valik, azt még akkor is haladéktalanul ki Rendszer vagy részrendszer hibafel- | | g0 o MR-J3-3500154/500015(4) 130 250 2000@ 46
M02 Analég motorkimenet 2 14 Al 5 A < P 2 oy - s P =901[%]
kell cserélni, ha nem érte el élettartamanak végét. Az élettartam hossza szélsé iigyeletének megbizhatdsaga MR-J3-700C15(4) 17 300 D@ 62
TOF1 TOF1 (forgatényomatek Kl jelzés 1) 3 séges terhelés és kornyezeti kériilmények esetén lerévidiilhet. A pétalkatré- élyes hiba eldforduldss 20 ’
N8 szeket az 6nhoz legkdzelebbi kereskedelmi kirendeltségiinktél vagy viszontel- Veszélyes hiba elGforduldsanak PEH=1,01x107 [1/6ra] MR3-TIKCIS(4)-22KCIS(d) %0 400 oY0) ®
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V3echna préava vyhrazena. Nepiebirame zadnou zaruku za spravnost informaci
vztahujicich se k popisu vlastnosti vyrobkt a za uvedené technické udaje.

Servozesilovace a
servomotory

Typovy stitek
MITSUBISHI ACSERVO
Oznaceni modelu
MODEL  MR-J3-10BS U Vgkon
POWER: 100W "
INPUT :09A 3PH+1PH200230V 50Hz _ [«——— Pfipustné napdjeci napéti

3PH+1PH200-230V 60Hz
1.3A 1PH 200-230V_50/60Hz
OUTP! 170V 0-360Hz 1.1A
SERIAL :  A34230001

[«————— Vystupni jmenovity proud

L sériovecislo

A NITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
WOE 10 JPA

Modelové oznaceni
MR-J3-10BS O

Mitsubishi L Kéd
JonC senvo bez | 3-fazové 200V AC nebo 1-fazové 200 V AC
MELEERvé J3e 4 3-fazové 400 V AC

S:integrované bezpecnostni funkce
B: SSCNET IIl kompatibilni

1.3 Definice bezpeénostnich pojmu

1.3.1 Funkce Stop dle normy IEC 61800-5-2

(@ Funkce STO (viz. IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
V MR-J3BSafety je integrovana funkce ,bezpecéné zastaveni” (STO - Safe
Torque Off). Tato funkce bezpecného zastaveni odpoji pfivod motoru od
piivodu energie, ktery vyvolava kroutici moment. MRJ3-BSafety elektronic-
ky odpoji zdroj energie v servozesilovaci.
Tato bezpe¢nostni funkce obsahuje:
- odstaveni podle kategorie 0 I[EC 60204-1
- zabranéni necekanému znovuspusténi

(@ Funkce SS1 (viz. [EC 61800-5-2:2007 4.2.2.3 Safe Stop 1 ¢asové zpozdéna)
SS1 je funkce, ktera s ¢asovym zpozdénim od zacatku brzdéni spousti funk-
ci STO. Doba zpozdéni se nastavuje na bezpec¢nostnim modulu MR-J3-D05.
Tuto bezpecnostni funkci je mozno realizovat kombinaci MR-J3-BSafety
s MR-J3-B05. Tato bezpecnostni funkce obsahuje:
- bezpecné fizené zastaveni podle kategorie 1 IEC 60204-1

1.3.2 Postup v nouzovych p¥ipadech dle IEC 60204-1

(D NOUZOVE ZASTAVENI (viz. IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.2 NOUZOVE ZASTAVENI)
Funkce NOUZOVE ZASTAVEN[ musi mit nejvy3si prioritu pred viemi ostat-
nimi funkcemi a procesy. Pohonna jednotka stroje, ktera mize byt zdrojem
nebezpedi, musi byt odpojena okamzité od napéjeni (Stop kategorie 0)
nebo musi byt bezpecné a kontrolované zastavena (Stop kategorie 1), aby
doslo k co nejrychlejsimu ukonceni nebezpec¢ného stavu. | po odstranéni
pficiny pro NOUZOVE ZASTAVENI se nesmi stroj samovolné spustit.

(@ NOUZOVE VYPNUTI (viz. IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.3 NOUZOVE VYPNUTI)

Z diivodu eliminace ohrozeni elektrickym proudem a spInéni vyse uvede-
nych standardd je napajeni pohonnych jednotek kompletné odpojeno.

2 Bezpecnostni pokyny

Tato kapitola fesi aspekty, které jsou dulezité pro Vasi bezpecnost a bezpec-
nost obsluhy systému.

Nez za¢nete s instalaci, pfe¢téte si peclivé tuto kapitolu.

V tomto navodu pro instalaci jsou uvedeny pokyny, které jsou dulezité pro
spravné a bezpecné zachézeni s pristrojem. Jednotlivé pokyny maji nasledujici
vyznam:

2.2 Pouziti pfistroje

Servozesilova¢ MR-J3-BSafety splriuje nasledujici bezpe¢nostni standardy, je
zpétné kompatibilni se servozesilovaci série MR-J3-B a mlze byt pouZzit jak s
bezpec¢nostnim modulem MR-J3-D05, tak i s certifikovanymi moduly bezpe¢-
nostnich relé nebo s bezpe¢nostnim PLC.

Pouziti probiha...

@ vsouladu s EN ISO 13849-1 PL d (EN 954-1 kategorie 3®)

@ vsouladusIEC61508 SiL 2

@ vsouladu s IEC 61800-5-2 SiL 2

® v souladu s IEC 60204-1 Stop kategorie O

@ plati pouze pii piijeti shody do 29.12.2009. Poté plati vyhradné EN 1SO 13849-1.

2.3 Spravné pouziti

Servozesilova¢ MR-J3-BSafety a bezpe¢nostni modul MR-J3-D05 provozujte
pouze v ramci piipustnych meznich hodnot (napéti, teplota atd., viz také Tech-
nické tdaje a Typovy Stitek na pfistroji). Pfistroje mohou byt provozovany pou-
ze specialné vyskolenym personalem a pouze na stroji, na kterém byly instalo-
vany a ptivodné uvedeny do provozu specialné vyskolenym persondlem dle
navodu k obsluze servozesilovace MR-J3-BSafety a bezpe¢nostniho modulu
MR-J3-DO05.

Pfi neodborném pouziti nebo modifikaci pfistroje neakceptuje Mitsubishi
Electric Co. zadné naroky na nahradu $kody, i pokud se tykaji montaze nebo
instalace.

NEBEZPECIi

@ Testovani musi byt provadéno vyhradné specializovanym a specialné
vyskolenym a autorizovanym personéalem. Zaznam a dokumentace zkousky
musi probihat tak, aby mohl byt kdykoli tfeti osobou zrekonstruovany
a reprodukovany.

@® Montaz a zapojeni musi probihat dle bezpecnostnich ptedpist platnych
pro specificky pfipad pouziti.

@ Funkce ,Bezpelné zastaveni” (STO - Safe Torque Off)) slouzi dle IEC 61800-
5-2 k bezpe¢nému odpojeni servomotoru od provozniho napéti. Tato funk-
ce nezabrani ota¢eni nebo opétovnému roztoceni motorové hiidele zpu-
sobené externim a netimyslnym ptsobenim sily. Aby se otaceni motorové
hiidele zplsobené externimi vlivy bezpe¢né zabranilo, musi byt pouzita
externi dodatecna zafizeni jako brzda nebo protizavazi.

@ Servozesilova¢ MR-J3-BSafety spliiuje pozadavky norem EMC pro ruseni
napajeci sité ve frekvenénim rozsahu 150kHz az 30Mhz. (Produktova nor-
ma EN 61800, Systémy elektrickych vykonovych pohont s nastavitelnou
rychlosti, ¢ast 3:EMC)

POZOR

I

Servozesilova¢ MR-J3-BSafety a bezpecnostni modul MR-J3-DO05 spliiuji
EMC smérnici 2004/108/EG a relevantni pozadavky normy EN 61800-3
(druhé prostiedi/ PDS k ie ,,C3“). Serv ilovaé¢ MR-J3-BSafety
a bezpecnostni modul MR-J3-D05 jsou proto vhodné pouze pro pouZziti

v priimyslovém prostiedi a ne pro soukromé pouziti.

Pred zahdjenim instalace vyckejte 15 minut, aby se vybily kon-

y’ po odpojeni ého napéti na bezpeénou hodnotu.

NEBEZPECI:
/6\ Varovam pred ohrozemm uz:vatele
( ) ych pr ivnich bezpeénostnich opat-

1 Dokument

Tento dokument je piekladem anglické originalni verze.

1.1 Dokumentace pro MELSERVO bezpecnostni ser-
vozesilova¢ MR-J3-BSafety a bezpecnosti modul
MR-J3-D05

Tento navod popisuje instalaci servozesilovace MR-J3-BSafety a bezpecnostniho

modulu MR-J3-D05.

Dalsi informace k témto modeldm jsou uvedeny v nasledujich manuélech:

@ Navod k obsluze pro MR-J3-BSafety/MR-J3-D05, ¢.: SH(NA)030084

@ Navod k obsluze pro servomotory (vol. 2), ¢.: SH(NA)030041

Tyto manualy jsou k dispozici zdarma ke stazeni na nasich internetovych stran-

kach www.mitsubishi-automation.com. V pfipadé dotaz(i ohledné instalace

a provozu pfistroju popisovanych v tomto manualu nevéhejte kontaktovat

nejblizsiho odpovédného prodejce.

Predpokladem pro instalaci bezpe¢nostné technickych zafizeni jsou pozadovéany

2zvlastni odborné znalosti, které nejsou v tomto dokumentu popisovany.

1.2 Funkce dokumentu

Tento navod informuje technicky personal vyrobce stroje a/nebo obsluhu
stroje o postupu bezpecné instalace servozesilovace MR-J3-BS a bezpecnost-
niho modulu MR-J3-D05. Neobsahuje manuély pro obsluhu stroje, do kterych
ma byt bezpe¢nostné technicky systém integrovan. Tyto informace najdete
v ndvodech pro obsluhu stroje.

Vystupni Vystupni Vystupni
Kéd | vykon | Kod | vykon | Kéd | vykon pi t
[kw] [kw] [kw] Feni muzZe vést k ohroZeni Zivota nebo zdravi uzivatele.

10 0,1 100 1 11k 1

20 0,2 200 2 15k 15

40 04 350 | 35 | 22k 2 \ POZOR:

60 06 500 5 - - ' \ Varovdni pFed ohroz'em’m pFistro;u

70 0,75 700 7 — — LA ) dodi ivnich bezpecnostnich opat-
Feni muze vést k tezkym Skoddm na pristroji nebo jiném
majetku.

2.1 Osoby proskolené z bezpecnosti

Servozesilova¢ MR-J3-BSafety mize byt instalovan vyhradné osobami prosko-

lenymi z bezpecnosti. Pfedpoklady, které musi spliiovat osoby proskolené

z bezpecnosti, jsou...

@ cast na odpovidajicich Skolenich,
(Skoleni jsou nabizena v lokalnich zastoupenich Mitsubishi. Pfesné terminy
a mista Skoleni zjistite u nasich zastoupeni ve Vasem okoli.)

@ skoleni o obsluze stroje a o aktudlné platnych bezpecnostnich ustanove-
nich odpovédnou obsluhou stroje,

@ pfistup ke véem manualtm MR-J3-BSafety a MR-J3-D05, pre¢teni manualt
a seznameni se s jejich obsahem a

@ piistup ke vsem manualiim pro bezpecnostni zafizeni (napf. svételné zavo-
ry), které jsou pfipojeny k bezpe¢nostné technickému kontrolnimu systé-
mu, pfecteni manuall a seznameni se s jejich obsahem.

2.3.1 Certifikace UL/CSA

Tento servozesilovac byl koncipovén dle standard(i UL 508C a CSA C22.2 ¢.14.
Dalsi podrobnosti k certifikaci UL/CSA najdete v navodu k obsluze servozesilo-
vace MR-J3-BSafety a bezpe¢nostniho modulu MR-J3-D05.

2.4 Obecné bezpecnostni pokyny a opatieni

2.5 Zbytkovarizika

Vyrobce zafizeni je odpovédny za hodnoceni rizik a viechna z néj vyplyvajici
zbytkova rizika. NiZe jsou uvedena viechna zbytkova rizika funkci STO (Bez-
pecné zastavenl) a EMG (NOUZOVE VYPNUTIi/ NOUZOVE ZASTAVENI). Firma
Mitsubishi neruci za pfipadné skody nebo zranéni zplisobené zbytkovymi riziky.

NEBEZPEC(

POZOR

Dodrzujte pokyny a opatreni!

Pro spravné pouziti servozesilovace MR-J3-BSafety a bezpe¢nostniho modulu

MR-J3-D05 dodrzujte nasledujici body:

@ Bezpecnostnizafizeni a fidici systémy mohou byt instalovany a uvadény do
provozu vyhradné proskolenym personalem.

@ Vsechna bezpecnostni zafizeni (spinace, relé, PLC, zapojeni atd.), elektric-
ky rozvadé¢ a véechna hodnoceni rizik a chyb musi spliiovat pozadavky
EN 1SO13849-1 (EN954-1) a EN ISO 13849-2 minimalné na Grovni pozado-
vané certifikace. Dodrzujte odpovidajici pokyny a pozadavky bezpe¢nost-
nich standardd.

@ Pii montazi, instalaci a provozu MELSERVO servozesilovace MR-J3-BSafety
a bezpe¢nostniho modulu MR-J3-D05 dodrzujte mistni standardy a predpisy.

@ Pii instalaci, provozu a periodické udrzbé MELSERVO servozesilovace
MR-J3-BSafety a bezpec¢nostniho modulu MR-J3-D05 dodrzujte narodni
piedpisy a ustanoveni, predeviim
- Smérnice o strojich 98/37/EC (z 29.12.2009 Smérnice o strojich 2006/42/EC),
- Smérnice o EMC 2004/108/EC,

- Nizkonapétovéa smérnice 2006/95/EC a
- Predpisy bezpecnosti prace / bezpe¢nostni pravidla.

@ Vyrobce a vlastnik stroje, ve kterém je provozovan MELSERVO servozesilo-
vac MR-J3-BSafety a/ nebo bezpe¢nostni modul MR-J3-D05, jsou odpovéd-
ni za zajisténi a dodrzovani viech pouzitelnych bezpecnostné relevantnich
predpist a ustanoveni.

@ Bezpodmineéné dodrzujte viechny pokyny, predevsim specialni pokyny
pro zkousky uvedené v pfislusnych manualech.

@ Funkce SS1 (Safe Stop 1) stanovi pouze dobu zpoZdéni do aktivace
funkci STO a EMG. Firmy bo osoby povérené 11 denil
bezpecnostné relevantnich zafizeni do provozu jsou odpovédné za
sprdvné nastaveni doby zpoZdéni. Systém jako celek musi projit certi-
fikaci dle bezpeénostnich pozadavkii.

@ Pokud je doba zpozZdéni SS1 kratsi nez doba zpoZdéni servomotoru
a p¥i okamzitém zastaveni dojde k chybé nebo pFi otacem servomoto-

ru dojde k aktivaci STO/ EMG, je ser dy ickou
motorovou brzdou nebo dobihd.
® Pied iZi, zapojenim nebo sefizovdnim kazdého bezpeé ih

zarizeni si peclivé prectéte jeho ndvod k obsluze.

@ Ujistéte se, Ze vsechna pouZitd bezpecnostni zafFizeni, bezpecnostni
vypinace, relé, senzory atd., spliiuji poZadované standardy. Vsechny
bezpecnosti komponenty doddvané firmou Mitsubishi Electric jsou
certifikovdny spole¢nosti TUV Rheinland dle pozadavkii norem EN
1SO 13849-1 kategorie 3, PL d, EN 954-1 kategorie 3 a IEC 61508 SIL 2.

@ Bezpecnost je zarucena pouze tehdy, pokud jsou viechna bezpecnost-
ni zaFizeni stroje kompletné namontovdna a sefizena.

@ Pred vyménou servozesilovace MR-J3-BSafety nebo bezpecnostniho
modulu se ujistéte, Ze nové pristroje pfesné odpovidajitém stdvajicim.
Po vyméné pristroje pred uvedenim zafizeni do provozu zkontrolujte
funkci bezpecnostnich zafizeni.

@ Provedte kompletni zhodnoceni'rizik a tirovné pro bezpeénostni certi-
fikaci celého stroje. Je doporuceno nechat certifikovat shodu zafizeni
prosrednictvim nezdvislého institutu, jako je TUV Rheinland.

@ Aby bylo mozno vyloucit chybné funkce bezpecnostnich zarizeni
z diivodu nékolikandsobnych poruch, méli byste na zarizeni provddét
pravidelné kontroly bezporuchovosti podle norem. Nezdvisle na bez-
pecnostni tirovni by méla byt provddéna kontrola bezporuchovosti
minimdlné jednou rocné.

@ Pokud je horni i spodni vykonovy tranzistor invertorového miistku
soucasné defektni, udéld ser i pul otdcky.

2.6 Likvidace

Likvidaci nepotfebnych nebo neopravitelnych pfistrojui provadéjte dle plat-
nych norem pro likvidaci odpadu vasi zemé (napf. AVV-kli¢ dle Evropské smér-
nice o likvidaci odpadi: 16 02 14).



3 Popis produktu

3.1 Servozesilova¢ MR-J3-BSafety

3.1.1 Popis funkce
@ Servozesilova¢ MR-J3-BSafety dostava z fidiciho systému pres synchronni

vysokorychlostni sit (SSCNET Ill) referenéni signal, ktery je zpracovan a zesi-
len. Servozesilovac prendsi elektricky proud do servomotoru a vytvafi
pohyb na zakladé referenéniho signalu. Ridici signal obsahuje pocet ota-
cek, toc¢ivy moment a polohu, kterd ma byt dosazena.

Servozesilova¢ MR-J3BSafety disponuje integrovanou funkci STO (Bezpec-
né zastaveni). Tato funkce servomotor bezpe¢né odpoji, aniz by bylo treba
servomotor galvanicky odpojovat od napéjeni. Prostiedictvim dodate¢né-
ho bezpe¢nostniho modulu MR-J3-D05 je k dispozici také funkce SS1 (Safe
Stop 1).

Enkodér na strané zatéze slouzi pro zpétné hlaseni aktualni pozice zatéze
servozesilovace. Tim je dosazeno uzavieného regula¢niho obvodu pro
polohovani. Pomoci parametrd je mozno zvolit nasledujici druhy regulace:

- regulace s enkodérem na stroji
- regulace s enkodérem na motoru
- regulace s dvojitou zpétnou vazbou

(enkodérem na motoru a enkodérem na stroji)
Dalsi informace ke konfiguraci a nastaveni druhti regulace jsou uvedeny
v navodu k obsluze servozesilovate MR-J3-BSafety a bezpe¢nostniho
modulu MR-J3-D05.

3.1.2 Ovladaci prvky

I

I

el |

C Oznaceni Popis

Trimistny 7-segmentovy LED displej pro zobrazeni

@ | Zobrazovaci jednotka o -
stavu serva a kodi alarmd.

SW1
Cislo jednotky Otocny prepinac pro nastaveni

Gisla jednotky servozesilovace.

Pii provozu se Setup Software
MR-Configurator se pomoci SW2-1
aktivuje zkusebni provoz.

SW2-2 je bez funkce a mus byt
nastaven ve spodni poloze.

SW2
Prepinac pro
zkusebni provoz

lu MR-J3-DO05.

UPOZORNEN(

Dalsi podrobnosti k zobrazenym tdajim a nastavenim prepinacii jsou uvede-
ny v ndvodu k obsluze servozesilovace MR-J3-BSafety a bezpecnostniho modu-

3.2 Bezpecnostni modul MR-J3-D05

3.2.1 Popis funkce

Bezpecnostni modul MR-J3-D05 disponuje funkci Nouzové zastaveni, pokud je
tato funkce kombinovana s funkci ,Bezpeéné zastaveni” (STO) servozesilovace
MR-J3-BSafety. Jeden bezpe¢nostni modul podporuje funkci Nouzové zasta-
veni maximalné u dvou os. Bezpecnostni modul MR-J3-D05 je také kompatibil-
ni s funkci brzdéni pfi NOUZOVEM ZASTAVEN( servozesilovace MR-J3-BSafety.
Piehled bezpeénostnich funkci MR-J3-D05:

@ Bezpecné zastaveni (STO) dle EN 61800-5-2

@ Safe Stop 1(SS1) dle EN 61800-5-2

@ NOUZOVE VYPNUTI (EMG Off) dle IEC 60204-1 9.2.5.4.3

@ NOUZOVE ZASTAVENI (EMG Stop) dle IEC 60204-19.2.5.4.3

3.2.2 Konfigurace systému

MR-J3-00S
. Stykac
Napdje- (neni
ciho i
napéti potieba)

[

L -

Servo motor

MR-J3-D05
[}
Propojeni
s druhou osoy
[
CN8A
STO spinac

IMR-DO5UDLCIM
kabel N9

CN10

™
[~
STO start/
reset
Okamzity tlacitko
stop 2 (EM2)

Bezpecnostni Uroven systému: 1SO 13849-1 PL d (bezpecnostni kategorie 3)

3.2.3 Ovladaci prvky

SW2 SWi___CN9

CN10

C. | Oznaceni Popis
. Iobrazuje vechny bezpecnostni signaly bezpe¢-

© | LEDdiody nostniho modulu.

o, W1
© || {e)| o

5 i:a(?ee pr'oe- Ide se nastavuje doba zpozdéni pro funki 551

gobu : po_ (Safe Stop 1) pro fizené dobrzdéni motoru pred
gt w2 sdéni P odpojenim.

° | {ek

N otoéného pi ¢e (SW1aSW2) adoba zpozdéniproosy AaB|s]
0saB
0 14 2,8 5,6 98 30,8

0 0 1 2 — 3 4

14 — 5 — 6 7

=< 2,8 8 — 9 A
b1

= 5,6 — B C

98 D E

30,8 F

Nastaveni SW1 a SW2 je identické.

4 Montaz/demontaz

Smér montaze a vzdalenosti

5 Zapojeni

POZOR

® Dodrsuj " J, i ser

Pristroje smi byt y pouze v pred
pFipadé muze dochazet k chybam.

sméru. V opacném

ce od vnitini pFicky

P
skrirového rozvadece nebo ostatnich pFistroj.
Servozesilova¢ MR-J3-BSafety a bezpecnostni modul MR-J3-DO5

mohou byt msmlovany pouze v elektrickém skFiriovém rozvadéci. Pro
i il y, které jsou

ejte ser ace a serv
defektni nebo s chybéjicimi dily.
Nezakryvejte vstupy a vystupy Ui na ser
vomotorech, u kterych je pouzit chladici ventildtor.
Pritroje nebo dalsi zafizeni s vysokou emisi tepla nap¥. brzdné odpory
lujte tak, aby ser il ¢ nebyl ovlivnén nebo poskozen
tepelnym zdfenim.
Instalujte servozesilova¢ pouze na svislé plose a dodrZujte sprdavnou
vertikdlni orientaci.
PFi montdzi dbejte na to, aby se do servozesilovace pres vétraci otvory
nedostaly $pony po vrtdni nebo zbytky drdtii a nemohly tak zpiisobit
zkrat.
Z proniknuti oleje, vody, k prachu atd. do servozesilo-
vace vétracimi otvory skiifiového rozvadéce nebo pres ventildtor
umistény v jeho horni Cdsti.
Pokud je skFiriovy rozvadéc umistén v prostredi se Ziravymi plyny,
necistotami nebo prachem, zajistéte privod cistého chladiciho vzdu-
chu do rozvadéce z vnéjsku pres uzavieny rozvod, ktery v rozvadéci
vytvori pretlak, aby nemohlo dochdzet k priiniku prachu, plyni atd.
do rozvadéce.
Servozesilovaé MR-J3-BSafety a bezpeénostni modul MR-J3-D05 p¥i-
pevnéte montdznimi srouby za horni a spodni upeviiovaci otvory.
Pokud maji byt servozesilovac MR-J3-BSafety a bezpecnostni modul
MR-J3-DO05 pouzity spolecné, prapo;fe /e pres STO kabel MR-DO5UDL.
Pripojeni se provddi na ser ¢i na k ovou zdstréku
CN8 a na bezpeénostnim modulu na CN8A nebo CN8B.

Cich a ser-

NEBEZPECI
@ Predil laci odpoji ipdjeci napéti ser ilovace a ostatni exter-
ni napéti.
@ Predzahdj viastni i e pockejte ilné 15 minut, dokud

nezhasne kontrolka,,CHARGE”. Pomoci méfiée napéti nebo jiného p¥i-
stroje se ujistéte, Ze napéti na svorkdch (P+) a (N-) kleslo na bezpec-
nou hodnotu. V opaéném pripadé hrozi nebepeéi urazu elektrickym
proudem. Proto nejprve vidy zkontrolujte, jestli kontrolka ,CHARGE”
na predm strané prlstro;e nesviti.

® U i ser Ce aser

u provedte dle pFedpist.

POZOR

=10mm -

NAHORE

Skiinovy rozvadé¢ * Skfinovy rozvadé¢

Y %

Volny prostor pro kabelaz

Servozesilovac¢
7 80 mm

- =10 mm Servozesilovat

=40 mm®

////////////////4* 7

DOLE

® =120 mm u servozesilovacii MR-J3-BSafety se jmenovitym vykonem 11 kW-22 kW.

@ Servopohon provozujte pouze za okolnich podminek uvedenych v nd-
vodu pro obsluhu ser ilovace. Servopohon nesmi byt vystaven
ptisobeni prachu, olejové mlhy, Ziravych nebo vznétlivych plyni, sil-
nym vibracim nebo rdziim, vysokym teplotdm, kondenzaci nebo vih-
kosti. Pokud by byl p¥istroj pr in za téchto nepfip ych pod-
minek hrozi nebezpecitirazu elektrickym proudem, poZdru, poskozeni
nebo rychlejsiho opotrebeni pristroje.

@ Primontdzi dbejte na to, aby se do servozesilovace pres vétraci otvory
nedostaly Spony po vrtdni nebo zbytky drdti a nemohly tak zpiisobit
zkrat.

@ Nedotykejte se cdsti sevozesilovacée, které jsou pod napétim, jako
napt. pripojovaci svorky nebo konektory.

@ Nedotykejte se ser ilovace, ser u nebo b odporu
béhem nebo krdtce po provozu pod napétim. Soucdsti se rychle zahFi-
vaji, hrozi nebezpeci popdleni.

@ MELSERVO servozesilovaé MR-J3-BSafety spliiuje poZzadavky EMC
(elektr ickd k ibilita) pro elektrické pohony s proménli-
vymi otdckami dle normy DIN EN 61800, cdst 3: EMC.

@ Montdz musi odpovidat normé EN 50274.

@ Elektrické zapojeni musi odpovidat normé EN 60204-1.

@ Napdjeni musi byt schopno kompenzovat krdtkodobé vypadky napéti
v Fddu 20 ms, dle normy EN 60204-1.

Anéh.

Vykonové svorky
Oznaceni Signal
L1,12,13 napdjeni vykonového obvodu
111,121 napdjeni fidictho obvodu
N volitelnd brzdici jednotka
P@’ D volitelny(€) brzdici odpor(y)/ brzdici jednotka
[IAAN) vystup servomotoru
P1,P2 —
PE ochranny vodi¢

O] U verze 400 V: P+;

@y verze 400 V: N-




Pfipojeni 1~, 200-230 V AC pro MR-J3-100JS-MR-J3-7001S
Tla¢itko NOUZOVE MC
RA1 VYPNUTI OFF ON

°0 = <

Servomotor

NFB
,,,,,
— X
1-fazové
200-230V AC
Kabel 5
L enkodéru Enkoder
*Negativni ) [HH
logika spinani R
Okamzity
Napéjeni vykonového  stop 2* CN3
obvodu I; EM2
{DOCOM|
oNg chyba*
sTo1T e fsiod]
SsTO2* ﬁ%sm« |
T~ STO?+|
e e
24VDC .

" —» Oteviit

PFipojeni 3~, 200-230 V AC pro MR-J3-100JS-MR-J3-35001S
Pfipojeni 3~, 380-480 V AC pro MR-J3-600154-MR-J3-2000154

Tlagitko NOUZOVEHO MC
RA1 VYPNUTI  OFF ON
e
mcC SK
3-fazové Transformétor** S
200-230VAC Servozesilovac Servomotor
X S O |4
—x u Motor
—x! v
nebo

3-tiifazové
380-480 VAC

b Kabel Enkodér

*Negativni L enkodéru
logika spinani Lo
**U verze 400V [
Okamzity
Napajeni vykonového Stop 2* CN3 CN3 24VDC
obvodu I:/_J% EM2 lpocom| il
iDocom Dico ”
ALM chyba*

| N—
STO1 To

STO2* -
L <

Dvefe \

—» Oteviit

UPOZORNEN(

Pri pouziti funkce ,Bezpecné zastaveni” (STO) musi byt soucasné vypnuty sig-
ndly STO1 a STO2. STO1 a STO2 musi byt po zastaveni sevomotoru vypnuty.

Pfipojeni 3~, 200-230 V AC pro MR-J3-50000S nebo MR-J3-70001S
Pfipojeni 3~, 380-480 V AC pro MR-J3-35001S4-MR-J3-7000154

Tlacitko NouzovEHo
RAT VYPNUTI OFF

chyba %

Transformator**

Napajeni
ventilatoru

S

Servomotor

3-fazovy
200-230V AC
NFB
—x

Servozesilova¢

@
e
z

—x !
nebo

3-fazovy
380-480 VAC

Kabel

* Negativni logika spinani ? | Enkodér
**U verze 400 V Py ! [ enkodéry
Py | O

Okamzity
Napajeni vykonového Stop 2*

obvodu E/_l;

Ventilator

CN3 24V DC
L

bacor

ALM ﬁ chyba*

) @ ) N —

STO2* —
T+

Pfipojeni 3~, 200-230 V AC pro MR-J3-11K[CIS-MR-J3-22K[(JS
Pfipojeni 3~, 380-480 V AC pro MR-J3-11K[JS4-MR-J3-22K(1S4

Tlagitko NOUZOVE
RA2 RA1 VYPNUTI  OFF ON

ﬁ
Termo- chyba
relé SK Napajeni

ventilatoru

I~

3-fazovy
200~ Transformétor**

Servozesilovac Servomotor

NFB

nebo
3-fazovy
380-480 VAC Volitelny
brzdny

P P CN2, Kabel Enkodér
* Negativni logika spinani enkodéru
**Uverze 400V
Ventilator
Termo-
Yo spina¢*
Okamzity
Napajeni vjkonového_ Stop 2* CN3 CN3 24V DC
obvodu /—/—“’j EM2 [pocon }
IDOCOM| DICOl
RA
STO1* B
k] Chyba*
*
STO2 R -
e

Pokud chcete realizovat zapojeni v pozitivni logice spinani, postupujte podle
nasledujicich schémat zapojeni.

Digitalni vstupy DI-1 s pozitivni logikou (CN3)

Spina¢
I\ DICOM
{+
24V DC +10 %,
200 mA

Servozesilovac

Cca. 5,6 kQ

<
Cca.5mA
Vces=1,0V
ICEO < 100 pA

Digitalni vstupy STO s pozitivni logikou (CN8)

Servozesilovac

STO1+
STO2+

=

Cca.5,4 kQ

%

Cca. 5 mA
Vces=1,0V
ICEO < 100 pA

Digitalni vystupy DO-1 s pozitivni logikou (CN3)

Servozesilova¢

24V DC +10 %,
200 mA

24V DC+10 %,
200 mA

Digitalni vystupy TOF s pozitivni logikou (CN8)

Servozesilovac

24V DC+10 %,
200 mA

‘Chybni polarita diody
poskodi servozesilovac.

Pokles napéti
v servozesilovaci:
=26V

Pokles napéti
v servozesilovaci:
=26V

Chybna polarita diody
poskodi servozesilovat.

Obsazeni svorek
MR-J3-1000S- MR-J3-200C3S
MR-J3-1003S MR-J3-3503S

MR-J3-350(154-MR-J3-500015(4) | MR-J3-700C15(4)

B R

TE1
[L]e[u]PJcTu]v]w]

MR-J3-11KCIS(4)-MR-J3-22KCIS(4)
[P = & 1o

]
0 i
S
TE
1= L4 L2 L3 |LujLs| U W

PE

CNP1 CNP2 CNP3

CNP1 <o oy[d

CcNP2 |

CNP3

——7 7 -
*llo o ofoo=[= o
b oofooooofo oo

PO
{0

MR-J3-60(154-

MR-J3-100C154 MR-J3-200C154

CNP2  CNP3

0]

CNP1

CNP2

CNP3

Pouzitelné ser y
HF- HF- W | HG | AF HA-
LIMBOS) AL - SPCJ RPOI | vpCl | JpOJ Lp0]

w3 | 053/
108 13 13 - - - - B
208 B B — — = | = —
208 B B — [ e g —
OB | — | — | smm | — | — | 5@ —
708 73 7 — — 7 7 —
0084) | — — | s | — — | Bmoy

103(4)
217201/
wee | — | — | s | | 125033((4:)/ —
004)
B0 | — | — |30Bn@)| 28 | 202 | 33 | —
5| 352

s | — | — [awsoug| Y| B s | s
G014
0088 | — | — | ew | — | — | — | 7oy
702
801
121(4)
KB | — | — - — | = 7 | ke
11K2(4)
K1)
seE | — | — — — | = = | k@
15K2(4)
20K14)
25K1
268 | — = - — | 7 7| 2w
2K204)

® servomotor HF-JP734 méze byt pouzit pouze s 400V servozesilovacem (MR-J3-
10001S4).

UPOZORNENT

Dalsi informace o konfiguraci a zapojeni kompatibilnich servomotord jsou
uvedeny v ndvodech k obsluze servomotord (vol. 2).




6 Signa’ly Doplitujici vystupni signaly (akti Iné pomoci internich parametri) 8 Pieprava a skladovani 9.1.3 Servozesilovaé (400 V AC, do 22 kW)
Symbol Operand MR-J3-C1s4
6.1 Signalni vedeni ) Pipraven POZOR Znak 608 ‘ 2008 ‘ 5008 | 11KB ‘ T
Konektor I/0 signali Servozesilovac g‘fe(k‘fgg DB Automatické spinani dynamické motorové brzdy ® Z divodu eliminace moznéh — " sivejte pro preprava 1008 3508 7008 15KB
STOCN8 O ignald P P ] P - —
K°”ek‘°£'/g’ signald A Dosazeni zadané rychlosti sprdvné zvedaci zafizent. Napdjeni vykonového okruhu | 3-fazové 380480V AC, 50/ 60 Hz
- - = TLC Omezeni tocivého momentu [ ] Nepolklddejte na sebe vice ych ser ¢, nez kolik je V3echny ostatni znaky jako v éasti9.1.1.
B | povoleno.
s 2 6 5P Nulové otacky ; Finoiovaci Fie 5 . ;
on oe [ [ J NizV?dejte :servomot?rza pnpolt.)vaavkabelvy, hrlldelnebo enkon.ier. . 9.2 Bezpecnostnl modul MR-J3-D05
3 ani @ P¥i pfepravé nechytejte servozesilovac za predni kryt. Servozesilova¢
" " WNG Varovani
e MR by mohl spadnout.
MO1 [——{MO2 [ BWNG Varovéni baterie Py Y - ': or ilovaéna piicku dle zaddni ndvodu k obsh Inak Data
& _picow [ 16 {1y ps Variabilni vjbér zesileni @ Na piistroje nestoupejte. Neodklddejte na né zddné tézké predméty. Napdjentizeni 24VDG 500mA
] Konektor CNTA | | | LA AR — p @ Udaje pro piepravu a manipulaci's prid bateriinajdete v ndvod et fizeny Avisle fiditelné
Enkodér na stroji K= BENE T [ ABSY Absolutni porice wymazina b I;'P ilovace MR-J3—E$afety a bezpeénostniho modul, Pote fenych o5 2osy nezise ek
. . ) predchozi osy. i Lo Bezpecnostni vstupy pro bezpecnostni A R
(u sériového enkodéru) Konektor CN18 LZ R g - . MR-J3-DO05. satizent 4vstupy (2 vstupy x 2 osy), pozitivni nebo negativni logika
proiabal o [ o 7 Udrzba a opravy - — ——————
nasledné osy. bicom [—— Em2 |— Pfi skladovani a provozu dodrzujte nasledujici POdmlnlkY- ggf‘ze:tn;’yts:nivslupy zafizeni opakova- 2vstupy (1 vstup x 2 0sy), pozitivni nebo negativni logika
,———" 7.1 Kontrolnibody ol Podminka
Konek Kod Servozesilova¢ Servomotor @ Bezpecné zastaveni (STO) dle EN IEC 61800-5-2
©onektor enkodéru . "
Ci N Bezpetnostni funkce @ Safe Stop 1(SS1) dle EN IEC 61800-5-2
CN2 o 25 15 9 o o : -
e motory NEBEZPECI Provoz 0°Caz+55°C 0°Caz +40°C @ NOUZOVE ZASTAVEN], NOUZOVE VYPNUTIdle ENEC 60204-1
QA Okolni (bez tvorby ndmrazy) (bez tvorby ndmrazy)
K'é’,‘\ly;.""ekm"? C;‘f'eCNZL @ Pred zahdjenim praci tdrzby a oprav vyckejte minimdlné 15 minut, teplota —20°C a3 +65°C 15°C a3 +70°C Prodleva Max. 10 ms pro ,Bezpe¢né zastaveni” (ST0)
a jsou spojen » < P o, P
svorkou PE (zem) { @ ) dokud nezhas’ne kaftmllfa ,,CHARGF A Potg se pomoci méfice napéti Skladovani (beztvorby namrazy) (beztvorby namrazy) — TN 150 13649-1 PLd) EN 61508512/
servozesilovace. nebo podobného pristroje uj Ze napéti na svorkdch (P+) a (N-) Bezpecnostni normy EN 62061 SIL CL2
kleslo na bezpecnou hodnotu. V opaéném pFipadé hrozi nebezpeci pioustni elativni | Provoz Max.90% Max.80%
trazu elektrickym proudem. VZdy se nejprve ujistéte, jestlinesviti kon- vlhiost vaduchu (bez tvorby ndmrazy) (bez tvorby ndmrazy) Stiedni ocekivand provoani dobado | v 100 e
6.2 1/0 operandy trolka ,,CHARGE" na éelni strané servozesilovace. Skladovani Maximainé 90 % (bez tvorby kondenzatu) vyskytu nebezpecné chyby
@ Udrzbu nebo opravy smi provddét pouze odborni pracovnici se vzdéld- — — — Spolehli . 5
fei g | S e - polehlivost odhaleni chyby systému _
Vstupni signaly nim v oboru elektro, ktefi jsou s bezpeé dardy Okolni podminky :ouz:ea[zmvan:ltgg;f:;tory foezsgreshnic i, ceorém nebo subsystému DC=90[%]
Symbol Operand Konektor Pin automatizaéni techniky. V opacném pfipadé hrozi peci trazu . P ——— -
— elektrickym proudem. V pFipadé nutnosti opravy nebo vymény dilii se Vyska instalace Max. 1000 m nad mofem Str;d"' PfaYdEPEdOb"OS‘ pro vjskyt PFH=1,01x 107 [1/hod.]
EM2 Okamiity stop 2 2 obratte na prislusného prodejniho partnera nebo zastoupeni. ) iz, bezpecnostnt predpisy v nebezpecne chyby
DN Horni koncovy spina (FLS) 2 Odolnost proti vibracim Max.5,9 mX/SY Odzm doSSHz | pedmluvé névodu k obsluze Nastavitelnd doba prodlevy 05;1,45;2,859,8530,85+2% (navic pro osu A: 5,6 5)
- —— 3 (vesméruX, YaZ) servozesilovace.
DI2 Dolni koncovy spina¢ (RLS) 12 y POZOR .
DI3 Snimac referenni pozice (DOG) 19 " . z - . 9.3 Rozmery
@ Naservozesilovaci neprovddéijte zkousky izolace (izolaéni odpor) pomo- 9 Technickéu daj e
ST01- Vstupni signdl STO 1 - 3 ci pristroje pro kontrolu izolace, protoze to miiZe zpiisobit poruchy.
STO1+ Vstupni signal STO 1+ 4 @ Jako uzivatel na pristroji neprovddéjte Zddné opravy a/nebo pristroj 9.1 Servozesilova¢ MR-J3-BS afety
w02 Vetuomisiandl ST0 2 (N8 S nerozdéldvejte.
— stupni signal - . y
oo P —— P Doporutujeme pravidelné provadét nasedujici kontroly: 9.1.1 Servozesilova¢ (200 V AC, do 750 W)
LUEE (@ Zkontrolujte utazeni Sroubd na pfipojovacich svorkach. Uvolnéné Srouby MR-J3-CJS H
Vystupni signal utdhnéte. ZInak
ystupni sighaly @ Zkontrolujte pfip. neobvyklé zvuky loZisek, brzdy atd. servomotoru. 108 I 208 I 408 | 608 I 708
Symbol Operand Konektor Pin ® Zkontrolujte mozna poskozeni a zlomeni kabell atd. Stanovte kontrolni Vjkonovy obvod 1-f4zové nebo 3-fézové 200-230 V AC, 50/ 60 Hz
m b s intervaly dle stavajiciho naméhani. Rididobvod o YT
yoa @ Zkontrolujte upevnéni viech konektor na servozesilovaci. Napajeci zdroj Ridicfobvo 1-fazové 200-230V AC, z
MBR Ovladani elektromagnetické brzdy 3 Zkontrolujte, zda vodice nevycnivaji z konektoru. . 24V DC, 10 % (pfikon proudu: 200 mA, l— B — T
y Seport yeniva) . . Rozhrani PR
NP V pozic (polohovani ukondena) 9 ® ZkontroIUJ.te mnoZsti usazelneho prachu na_serv?zesnovaCL véetné signalil konektoru CN8) — Bl | Himm | Tl Amotnost kg]
6 @ Zkontrolujte pfip. neobvyklé zvuky servozesilovace. Ridici systém Sinusovd PWM regulace/ requlace proudu =
LA En}«)dér f\'fa'z'ov'y impuls Zkontrolujte stav motorové hfidele a pfipojenych dilt. EN 150 13845-1 PLA/EN 1508 5IL 2/ MR-J3-10035/2003S 40 1680 135@ 08
LAR (Diferenciaini vystupy) 16 Bezpecnostni funkce die ENEC61800-5-2 | ¢y o 2icr ' 5
s 7 7.2 Zivotnost MR-13-4035/60C15 40 1660 | 170@ 10
LB Enkodér B fézovy impuls ) . . e Stfedni ocekdvand provozni doba do MTTd = 1001 MR-3-70015/10035 0 D @ 14
LBR (Diferencidini vjstupy) 17 Nésledujici dily musi byt pravidelné ménény. Pokud je dil identifikovan jako vjskytu nebezpecné chyby =100 [let] 13- 168 185 /
vadny, musi byt okamzité vyménén, i kdyz jesté nedosahl své max. mozné - - MR-13-600154/1000154 P ® ) 17
uz Enkodér Z fazovy impuls 8 Zivotnosti. Zivotnost se mlzZe z diivodu externich podminek a okolniho pro- Spolehlivost odhaleni chyby systému DC=90 %] 13-4 168' 195 p
R (Diferencialni vystupy) 18 :)tarftcri]lefkram. Néhradni dily Vam doda pfislusné zastoupeni nebo obchodni nebo subsystému MR-3-200035(4)/350005 %0 1660 195® 210239
P — - Stredni pravdépodobnost pro vysk .
M1 Analogovy monitorovaci vystup 1 4 il Priblizn Zivotnost nebezp &né ch‘;by provysiyt PFH=1,01x107 [1/hod.] MR-J3-350154/500015(4) 130 250 | 2000@ 46
Mo2 Analogovy monitorovaci vystup 2 4 Vyhlazovaci 101e@ Prodleva Max. 8 ms pro ,Bezpecné zastaveni“(STO) MR-J3-700035(4) 172 300 2000 @ 62
TOF1 TOF1 (tocivy moment -OFF- hlaSeni 1) 8 kondenzator
- —— (N8 P - — - . . MR-J3-11KCIS(4)-22KIS(4) 260 400 2000® 18(199)
TOF2 TOF2 (tocivy moment -OFF- hlaSeni 2) 7 Relé Pocet cyklii sepnuti a okamzitého zastaven: 100 9.1.2 Servozesilova¢ (200 V AC, 1 kW-22 kW)
f:!ﬂﬂvaf 000 @ bez baterie MR-J3-BAT
Napajeni Ventilitory 10000-30 000 hodin (2-3 roky) ke MR-43-L1s @ MR-J3-22K0I5/ MR-J3-22K154
" N , p na 100B 3508 7008 15KB ® MR-J3-350005
Pyl perand L Eir sgtmegieocg?ﬁsystem absolutniho Viz. pfislusna cést névodu k obsluze. 2008 | 5008 11KB ‘ 22KB @ pez konektort:
5 — ———
DIcoM Vztainy bod digitalnich vstupd 10 @ Je ovlivnéno 3pickovymi proudy a ztratou kapacity. Zivotnost zévisi z nejvétsi &as- Napéjeni vykonového obvodu 3fazove 200-230V AC 50/ 60z Bezpecnostni modul Blmm] | H[mm] | T[mm] Hmotnost [kg]
ti na okolni teploté a provoznich podminkach. Vyse uvedena Zivotnost kondenza- Vsechny ostatni znaky jako v asti 9.1.1. MRJ3-D05 25 192 86 02
DOCOM Vztazny bod digitélnich vystupi N3 3 toru je dosahovana pfi provozu v normalnim klimatizovaném prosttedi. (maximal- . .
] ni teplota okolniho vzduchu: 40 °C)
L6 Vnai"y bod pro anal(’go"é Sig"ély 1 M|TSUB|SH| Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV N ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
D Odstinéni Kryt www.mitsubishi-automation.com
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Manual de instalare pentru servo-amplificatorul
MR-J3-BSafety si unitatea logica de siguranta
MR-J3-D05

Cod: 231371 RO, Versiunea B, 29092010

Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.

Gothaer Stral3e 8, 40880 Ratingen, Germany

Toate drepturile rezervate. Proprietatile si datele tehnice specificate ale
produsului nu reprezinta o declaratie garantata.

Servo-amplificatoare
si servomotoare

Placuta cu caracteristici tehnice

MITSUBISHI ACSERVO
[~ Model
MgDi/LERMRJHOBS DI Capiicita(el. -
INPUT :_09A 3PH+1PH200-230V 50Hz Sursa de aplicabila

3PH+1PH200-230V 60Hz
1.3A 1PH 200-230V_50/60Hz

OUTPUT: 170V 0-360Hz 1.1A «—— Curent nominal de iesire
SERIAL : _A34230001
g — Numar de serie
A UITSUBISH] ELEGTRIC CORPORATION
WO N AP
Cod model
MR-J3-10Bs O
Seria L Simbol Sursa de ali
MELSERVO-J3 de

Niciunul | trifazata 200 V c.a. sau monofazaté 200 V c.a.

servo-amplifica, 2 trifazata 400 V ca.

toare Mitsubishide
c.a.de uz general

S: compatibil Drive Safety
B: compatibil SSCNET Il

Putere Putere Putere
Simbol | nominald | Simbol | nominala | Simbol | nominala

[kw] [kW] [kW]
10 0,1 100 1 11k 11
20 0,2 200 2 15k 15
40 04 350 35 22k 22
60 0,6 500 5 — —
70 0,75 700 7 — —

1.3 Termeni referitori la siguranta

1.3.1 Functie de oprire conform IEC 61800-5-2

@ Functie STO (consultati IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
Functia STO este integrata in MR-J3-BSafety. STO este o functie de oprire
pentru deconectarea energiei la motoarele care exercita cuplu. MRJ3-BSafety
intrerupe automat alimentarea la servo-amplificator.
Scopul acestei functii de siguranta este urmatorul.
- Oprire necontrolata in conformitate cu categoria de stop 0 a I[EC 60204-1
- Conceputa pentru a preveni pornirile neprevazute

@ Functia SS1 (consultati IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.3 Oprire de siguranta
1 temporizatd) SS1 este o functie care initiaza functia STO atunci cand tim-
pul de intarziere setat anterior a expirat dupa ce servomotorul incepe sa
decelereze. Timpul de intérziere poate fi setat cu ajutorul unitatii logice de
siguranta MR-J3-D05.
Scopul acestei functii de sigurantd este urmatorul. Functia SS1 poate fi
realizata combinand MR-J3-BSafety cu MR-J3-D05.

- Oprire controlata in conformitate cu categoria de stop 1 a [EC 60204-1

1.3.2 Operare de urgenta conform IEC 60204-1

® Stop de urgenta (consultati IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.2 Stop de urgenta)
Stopul de urgenta trebuie sa aiba intaietate fatd de toate celelalte functii si
comenzi din toate modurile de operare. Alimentarea partii de actionare
a masinii, care poate cauza o stare de risc, fie trebuie oprita imediat (cate-
gorie de stop 0), fie trebuie controlata pentru a opri aceasta stare de risc de
indata ce este posibil (categorie de stop 1). Repornirea nu trebuie permisa
nici chiar dupa eliminarea cauzei starii de urgenta.

@ Oprire de urgenta (consultati IEC 60204-1:2005 9.2.5.4.3 Oprire de urgentd)
Eliminarea puterii de intrare la dispozitivul de actionare pentru a elimina
riscul de electrocutare si pentru a respecta standardele de siguranta men-
tionate anterior.

2 Instructiuni privind siguranta

Acest capitol trateaza siguranta dvs. si a operatorilor echipamentului. Cititi cu
atentie acest capitol inainte de a incepe lucrérile de montare.

Tn acest manual avertismentele speciale care sunt importante pentru utilizarea
corecta si in sigurantd a produselor sunt identificate in mod clar dupa cum ur-
meaza:

2.3 Utilizarea corecta

Servo-amplificatorul MELSERVO MR-J3-BSafety si unitatea logica de sigurantd
MR-J3-DO05 pot fi utilizate numai in limite specifice de operare (tensiune, tem-
peratura etc., consultati capitolul ,Date tehnice” din Manualul de instructiuni).
Ele pot fi folosite numai de catre personal calificat si numai la masina la care au
fost montate si puse initial in functiune de catre personal calificat in conformi-
tate cu manualul de instructiuni al servo-amplificatoarelor MR-J3-BSafety si al
unitatii logice de siguranta MR-J3-D05

Mitsubishi Electric Co. nu isi asuma raspunderea daca echipamentul este utili-
zatin alt mod sau daca dispozitivul sufera modificari, chiar si in contextul mon-
tarii si al instalarii.

ATENTIE

Servo-amplificatorul MR-J3-BSafety si optiunea de sigurantd MR-J3-DO05 res-
pectd Directiva CEM 2004/108/CE si cerintele relevante ale EN61800-3:2004
(categoria 2 de mediu / PDS categoria,, C3”). Prin urmare, servo-amplificato-
rul MR-J3-BSafety si optiunea de sigurantd MR-J3-D05 sunt adecvate numai
pentru utilizarea intr-un mediu industrial, si nu pentru uz personal.

PERICOL

Inainte de a incepe instalarea, asteptati cel putin 15 minute dupd oprirea
alimentarii. Condensatorul ramdne incdrcat cu tensiune inalta periculoa-
sd o perioadd de timp si dupd ce alimentarea a fost opritd.

2.5 Riscrezidual

Constructorii masinii sunt raspunzatori de toate evaludrile de risc si de toate
riscurile reziduale asociate. Mai jos sunt prezentate riscurile reziduale asociate
functiei STO/EMG. Mitsubishi nu isi asuma raspunderea pentru daune sau ra-
niri cauzate de riscurile reziduale.

2.3.1 Pentru aplicatii UL/CSA

Acest servo-amplificator este conceput sé respecte UL 508C si standardul CSA
C€22.2 nr. 14. Pentru detalii suplimentare privind conformitatea cu standardul
UL/CSA consultati Manualul de instructiuni al servo-amplificatorului MR-J3-
BSafety si al unitatii logice de siguranta MR-J3-D05.

2.4 Observatii si masuri generale de protectie

PERICOL

ATENTIE

Respectati observatiile si mdsurile de protectie!

PERICOL:
A\ Avertizdri privind sdndt si rdnirea per lului.
( ) Nerespectarea mdsurilor de precautie descrise aici poate avea

ca rezultat riscuri mari pentru sdndtate si riscuri de ranire.

ATENTIE:
' \ Avertizdriprivind deteri ec siabunurilor.

L

1 Despre acest document

Acest document este o traducere a versiunii originale in limba engleza.

1.1 Documentatie pentru servo-amplificatorul de sigu-
ranta MELSERVO MR-J3-BSafety si unitatea logica
de siguranta MR-J3-D05

Acest manual descrie montarea servo-amplificatorului MR-J3-BSafety si a uni-

tatii logice de siguranta MR-J3-D05.

Manualele urmatoare contin informatii suplimentare despre aceste dispozitive:

@ Manual de instructiuni pentru servo-amplificator MR-J3-BSafety/MR-J3-D05,

Nr. art.: SH(NA)030084

@ Manual de instructiuni pentru servomotor (vol. 2), Nr. art.: SH(NA)030041

Ele pot fi obtinute gratuit de pe site-ul nostru: www.mitsubishi-automation.ro.

Daca aveti intrebari privind programarea si operarea echipamentului descris in

acest manual, contactati biroul sau departamentul dvs. de vanzari corespunzator.

in afara de aceasta, montarea dispozitivelor de protectie necesita si competen-
te tehnice speciale, care nu sunt explicate detaliat in aceastd documentatie.

1.2 Scopul acestui document

Acest manual instruieste personalul tehnic al producatorului utilajului si/sau al
operatorului utilajului cu privire la operarea in sigurantd a servo-amplificatoru-
lui MR-J3-BSafety si a unitatii logice de siguranta MR-J3-DO05.

Acest manual nu furnizeaza instructiuni pentru operarea masinii in care este
sau va fi integrat sistemul servo de siguranta. Informatiile de acest tip vor fi dis-
ponibile in manualele de operare aferente masinii.

U Nerespectarea masurilor de precauﬂe descrise aici poate
avea ca rezultat deteriordri grave ale echipamentelor sau
ale altor bunuri.

2.1 Personal calificat

Servo-amplificatorul MR-J3-BSafety poate fi montat numai de cétre personal

calificat. Personalul calificat este definit ca persoanele care ...

@ au fost instruite in mod adecvat din punct de vedere tehnic. Retineti ca in-
struirea tehnica adecvata este disponibild la centrul dvs. local Mitsubishi
Electric. Va rugam contactati centrul dvs. local pentru identificarea locatii-
lor si a orarelor.

@ au fost instruite de cétre operatorul competent al utilajului cu privire la
operarea acestuia si la reglementarile actuale valabile privind siguranta si

@ auacces la manualele de operare ale servo-amplificatorului MR-J3-BSafety
si ale unitatii logice de sigurantd MR-J3-D05 si le-au citit si s-au familiarizat
cu acestea si

@ auacces la manualele de operare ale dispozitivelor de protectie (de ex. ba-
rierd luminoasa) conectate la sistemul de control de siguranta si le-au citit
si s-au familiarizat cu acestea.

2.2 Aplicatiile dispozitivului

Servo-amplificatorul MR-J3-BSafety respecta urmatoarele standarde de sigu-

ranta, este compatibil cu versiuni mai vechi din seria MR-J3 si poate fi utilizat

cu unitatea logica de sigurantd MR-J3-D05, cu relee de siguranta certificate sau

cu automate programabile de siguranta. El poate fi folosit ...

@ in conformitate cu EN ISO 13849-1 PL d (EN 954-1 Categoria 3®)

@ in conformitate cu IEC 61508 SiL 2

@ in conformitate cu IEC 61800-5-2 SiL 2

@ in conformitate cu IEC 60204-1 Categoria de stop 0

® valabil doar pentru presupunerea de conformitate pana la 29.12.2009. De la
aceastd datd va fi doar EN ISO 13849-1.

Respectati urmatoarele reguli pentru a asigura utilizarea adecvata a servo-ampli-

ficatorului MELSERVO MR-J3-BSafety si a unitatii logice de siguranta MR-J3-D05.

@ Componentele si sistemele de siguranta pot fi instalare si puse in functiune
numai de cétre personal calificat si competent.

@ Toate componentele de siguranta (comutatoare, relee, automate progra-
mabile, cablaje etc.), panoul de control si consideratiile si exceptiile de de-
fectiune trebuie sé respecte cerintele EN 1ISO13849-1 (EN954-1) si EN I1SO
13849-2 pana la nivelul minim de certificare avut in vedere. Consultati stan-
dardele de siguranta pentru informatii si cerinte suplimentare.

@ La montarea, instalarea si utilizarea servo-amplificatorului MELSERVO
MR-J3-BSafety si a unitatii logice de siguranta MR-J3-D05, respectati stan-
dardele si directivele aplicabile in tara dvs.

@ Normele si reglementarile nationale aplicate in cazul instalarii, utilizarii si
inspectiei tehnice periodice a servo-amplificatorului MELSERVO MR-J3-
BSafety si a unitatii logice de siguranta MR-J3-D05 sunt, in special:

- Directiva 98/37/CE privind masinile industriale (din 29.12.2009 Directiva
2006/42/CE privind masinile industriale)

- Directiva CEM 2004/108/CE

- Directiva 2006/95/CE privind joasa tensiune
Reglementdrile privind siguranta la locul de muncé/normele de siguranta

@ Producatorii si proprietarii masinii pe care este utilizat un servo-amplificator
MELSERVO MR-J3-BSafety si/sau o unitate logica de siguranta MR-J3-D05
sunt raspunzatori de obtinerea si respectarea tuturor normelor si reglemen-
tarilor aplicabile privind siguranta.

@ Este imperativ ca avizele, in special avizele de testare din manuale, sa fie
respectate.

@ Testele trebuie efectuate de personal specializat sau de personal calificat si
autorizat in mod special si trebuie sa fie inregistrate si documentate pentru
a asigura cd testele pot fi reproduse oricand de catre terte parti.

@ De asemenea, instalatia si cablajul trebuie sa respecte standardele de sigu-
rantd avute in vedere.

@ Functia STO (Oprire in siguranta a cuplului), astfel cum este descrisa in IEC
61800-5-2, impiedica doar alimentarea cu energie a servomotorului de ca-
tre servo-amplificator. Nu este garantat faptul ca axul servomotorului nu se
va roti din cauza fortelor externe sau neprevazute. Daca o forta externa ac-
tioneaza asupra axei de actionare, trebuie adoptate masuri de siguranta su-
plimentare, precum franele sau contragreutatile.

@ Servo-amplificatoarele MR-J3-BSafety respecta cerintele privind emisiile
conduse la conexiunile la retea in gama de frecventa de la 150 kHz la 30 MHz.
(Bazele evaluarii: Standardul de produs EN 61800, sisteme electrice de actio-
nare cu viteza reglabilg, partea 3: CEM)

@ Functia SS1 asigura numai timpul de intdrziere inainte de cuplarea
functiei STO/EMG. Setarea adecvatd a acestui timp de mtarz:ere este

p bilitatea deplind a companiei si/sau a p
toare de instalarea s: punerea in functiune a srstemulu: de s:gumm‘a.
Sistemulin ansamblul lui trebuie sdfie certificat conform standardelor
de siguranta.

@ Atuncicdnd timpul de intdrziere SS1 este mai mic decat timpul necesar
de decelerare a servomotorului, dacd apare o defectiune la functia de
oprire fortatd sau dacd functia STO/EMG este cuplatd in timp ce servo-
motorul incd se roteste, servomotorul se va opri cu frdna dinamicd sau
prin rotire liberd.

@ Pentruinstalare, cablare sireglare adecvate, cititi cu atentie manualul
flecarel componente de sigurantd in parte.

@ Asigurati-vd cd toate comp le de sig td, sianume
re, relee, senzori etc., respectd standardele de sigurantd necesare. Com-
ponentele de sigurantd de la bishi Electric tein acest ma-
nual sunt certificate de TUV Rheinland ca respectdnd cerintele EN ISO
13849-1 Categoria 3, PL d, EN 954-1 Categoria 3 i IEC 61508 SIL 2.

@ Siguranta nu este garantatd pdna cand componentele de siguranta
ale sistemului nu sunt instalate sau reglate complet.

@ Lainlocuirea unui servo-amplificator MR-J3-BSafety sau a unei unitdti
logice de sigurantd, confirmati ca piesele noi corespund exact celor in-
locuite. Dupd instalare, asigurati-vd ca ati verificat eficienta functiilor
de sig d inainte de p in functiune a sistemului.

[ ] Efectuaﬂ toate evaludrile de risc si certificarea nivelului de siguranta
la d/sistem in blu. Este rec dat ca un or ism ex-
ternde reglementare, precum TUV Rheinland, s supravegheze certifi-
carea finald de sigurantd a sistemului.

@ Pentru a preveni acumularea de defectiuni multiple, realizati o verifi-
care a functionadrii la intervale regulate astfel cum prevede standardul
de sigurantd aplicabil. Indiferent de nivelul de sigurantd al sistemului,
verificdrile trebuie efectuate cel putin o datd pe an.

@ Dacd tranzistorul de putere superior si cel inferior din puntea conver-
tizorului se defecteazd simultan, servomotorul se poate roti cu maxi-
mum jumatate de rotatie.

2.6 Eliminarea

Eliminarea dispozitivelor inutilizabile sau nereparabile trebuie efectuata intot-
deauna in conformitate cu reglementarile aplicabile privind eliminarea deseu-
rilor specifice fiecarei tari (de ex. Codul european al deseurilor 16 02 14).



3 Descrierea produsului
3.1 Servo-amplificator MR-J3-BSafety

3.1.1 Descrierea functiilor

@ Servo-amplificatorul MR-J3-BSafety primeste un semnal de comanda de la
un sistem de control printr-o retea sincrona de mare viteza (SSCNET Ill), am-
plifica semnalul si transmite curent electric la un servomotor pentru a pro-
duce miscare proportional cu semnalul de comanda. Semnalul de coman-
da reprezinta o viteza, un cuplu sau o pozitie dorita.

@ Servo-amplificatoarele MR-J3-BSafety au o functie integrata de Oprire in si-
guranta a cuplului (STO). Functia STO intrerupe in siguranta alimentarea cu
energie a motorului fara a deconecta galvanic servo-amplificatorul de la
sursa de alimentare. Functia Oprire de siguranta 1 (SS1) poate fi realizata
prin adaugarea unitatii MR-J3-D05.

@ Un encoder pe partea sarcinii poate fi utilizat pentru citirea unui semnal de
feedback al pozitiei cu scopul de a asigura un feedback complet de pozitie
inchisa. Prin setarea parametrilor, modurile de control

- control complet inchis
- control semi-inchis
- control feedback dublu

pot fi selectate. Pentru detalii privind configurarea si setarea acestor functii
de control, consultati Manualul de instructiuni al servo-amplificatorului
MR-J3-BSafety si al unitatii logice de sigurantd MR-J3-D05.

3.1.2 Elemente de operare

e 1

Nr. [ Nume Descriere

Aisajul LED cu 3 cifre si sapte segmente aratd starea
servo si numarul alarmei.

Q@ | Afisaj

SW1
Comutator de se- | Utilizat pentru setarea numarului de axd al servo-am-
tare plificatorului.

aaxei rotative

SW2-1 este utilizat pentru realizarea modului de ope-

swa rare de proba utilizand MR Configurator (software de
) ! ! Comutator de se- | configurare).
lectare a operarii .
T2y < SW2-2este liber.
e probd

(Asiqurati-va ca este setat la pozitia ,Jos”).

3.2 Unitate logica de siguranta MR-J3-D05

3.2.1 Descrierea functiilor

Unitatea logica de sigurantd MR-J3-DO05 realizeaza functia de oprire fortata
atunci cand este utilizata in combinatie cu functia de Oprire in siguranta a cu-
plului (STO) a servo-amplificatoarelor MR-J3-BSafety. O unitate logica de sigu-
ranta accepta oprirea fortatd pentru 2 axe. De asemenea, MR-J3-D05 este com-
patibila cu functia de decelerare stop de urgenta a servo-amplificatoarelor
MR-J3-BSafety.

Functiile de siguranta ale MR-J3-D05 dintr-o privire:

@ Oprire in siguranta a cuplului (STO) in conformitate cu EN 61800-5-2

@ Oprire de sigurantd 1 (SS1) in conformitate cu EN 61800-5-2

@ Oprire de urgentd (EMG Off) in conformitate cu IEC 60204-19.2.5.4.3

@ Stop de urgenta (EMG Stop) in conformitate cu IEC 60204-19.2.5.4.3

3.2.2 Diagrama de configurare a sistemului

MR-J3-00S MR-J3-D05
Contactor
electromagnetic
3 (nu este
2;{:3@:(2@ necesar) Se poate conecta
r-—a laa2-aaxa
=S
CN8A
& CN8B Comutator STO
Cablu iy
t
MRDO5UDLCIM W
CN9
CN10 7\1
2 Comutator
Gs; cu buton
. Oprire fortata 2 pornire/
(EM2) resetare
Servomotor

Nivel de siguranta al sistemului: 1ISO 13849-1 PL d (categorie de siguranté 3)

3.2.3 Elemente de operare

CN9

SW2_SW1

CN10

4

Montare/demontare

Directie si distante de montare

5 Instalatia si cablajele electrice

PERICOL

Nr. | Nume Descriere

Utilizat pentru monitorizarea tuturor semnalelor

© | LEDdestare de sigurantd ale MR-J3-D05.

NOTA

Pentru detalii suplimentare privind indicatiile afisajului servo-amplificatorului
si setdrile comutatoarelor, consultati Manualul de instructiuni al servo-amplifi-

w1

Comutatoa-
re rotative

Utilizate pentru a seta timpul de intérziere
pentru Oprirea de siguranta 1(SS1) pentru

catorului MR-J3-BSafety si al unitdtii logice de sigurantd MR-J3-D05.

o decelerare controlatd a servomotoruluiinaintea
intreruperii alimentérii cu energie a acestuia.

sw2 | pentrutimp
de intarziere

Setarea comutatoarelor rotative (SW1 si SW2) si timpul de intarziere la axa A/B[s]

AxaB
0 14 28 5,6 98 30,8

0 0 1 2 — 3 4

14 — 5 — 6 7

< 2,8 8 — 9 A
g

<3 56 — B C

98 D 3

30,8 F

Setati aceeasi valoare pentru SW1 si SW2.

ATENTIE @ Intrerupeti extern toate fazele sursei de alimentare inainte de a incepe
g ’ lucrdrile la instalatie sau la cablaje, evitdnd astfel electrocutdrile sau

@ Acest echip trebuie instalat in directia specificatd. In caz con- deteriorarea produsului. . . . .
trar, pot apdrea defectiuni. [ ] lnamteAdc.t ctzblnre, opriti al:nze:ztarea. si asteptati 15 minute sau mai

@ Pastrati distantele specificate intre servo-amplificator si peretii tablo- ’""": pana cand becul de sarcind se stinge. AP""”"“-" ificati cu ajutor! '_‘l
ului de control sau alte echipamente. unuivoltmetru sau al altor aparate ca eaintre P(+) 5iN(-) sd fie

@ Servo-amplificatorul MR-J3-BSafety si unitatea optionald de siguran- sigurd. In caz contrar, pot apdrea f’e“" ocutari. De asemenea, veri ifi-
td MR-J3-D05 pot fi montate numai intr-un panou electric. Nu instalati catiintotdeauna in partea frontald a servo-amplificatorului dacd be-
servo-amplificatoare si servomotoare deteriorate sau cu piese lipsa. cul de sarcind este stins sau nu. .

@ Nu blocati fluxul de admisie/evacuare aer al servo-amplificatoarelor ® Impamantati fix servo-amplificatorul si servomotorul.
si ser elor care au il de rdcire.

@ Atunci cdnd utilizati echip careg d cdldurd, precum op-
tiunea recuperativd, ii lati-le ludnd in c e pe deplin gene- ATENTIE
rarea caldurii, astfel incdt servo-amplificatorul sd nu fie afectat. ;

b lns‘;a_lail_ servo-:mp lificatorul pe un perete perpendicular in directia @ Utilizati servo-amplificatorul intr-un mediu care respectd specificatii-
verticala corecta. L N le generale descrise in manualul de instructiuni al servo-amplificato-

@ La instalarea unitdtii intr-un tablou de control, evitati pdtrunderea in rului. Nu utilizati niciodatd produsul in zo ne cu praf, fum uleios, pra-
servo-amplificator a aschiilor rezultate prin gdurire sau a fragmente- furi conductoarle, gaze corozive sau inflamabile, vibratii sau socuri si
Iar‘de ‘fire'. N " A . I nu-l expuneti niciodatd la temperaturi ridicate, condens sau vant si

b Ewtap_p atr.u_nferea in servo-amplificator a uleml_u,, a apel, ap| "',t urtt ploaie. Dacd produsul este utilizat intr-unul din locurile descrise ante-
etc. prin orificiile tabloului de control sau ale unui ventilator de rdcire rior, pot apdrea electrocutdr, incendii, functiondri necorespunzétoa-
lnslfalatp e tavan. . . L L. re, defectiuni sau deteriordiri.

@ La instalarea unui tablou de control intr-o locatie in care existd mult ® La realizarea gaurilor pentru suruburi sau a cablajelor, aschiile sau
?.a: to‘;ac, T.‘;m; n;urdaArIe 51 n;ul;p raf, :felc‘t;{a,t 10 P r)e{:ur‘lzare c": aer bucdtile de fire electrice nu trebuie sd intre in fantele de ventilare. Un

introducefl fortat aer in caseta de control cinspre exterior pentru a astfel de accident poate cauza incendii, defectiuni sau functiondri ne-
face ca presiunea internd sa fie mai mare decdt presiunea externd) corespunzatoare
p gntr_u apreveni patrunderea acestor maten:ale in inrerior: . . @ Nu atingeti direct pdrtile conductoare ale produsului.

@ Fixati servo-amplificatorul MR-J3-BSafety si unitatea logicd de sigu- ® intimp ce alimentarea este pornitd sau o perioada de timp dupd opri-
rantd MR-J3-D05 folosind suruburi de fixare in orificiile superioare si rea ali rii. nu ati i ser lificatorul, ser ul sau
inferioare ale dispozitivelor. Ny o R, ’ arpabraae

. e . . N L P de fi , intrucdt acestea sunt fierbinti si va

@ La utilizarea unitdtii logice de siguranta MR-J3-DO05 in combinatie cu puteti arde reeup fis
servo-amplificatorul II{M'?-.B-BSafet.y , conectati unitatea logicd de si- @ Servo-amplificatorul MELSERVO MR-J3-BSafety indeplineste cerintele
gurantala servo-amplificator folosind cablul STO MR-DOSUDL, conec- CEM in conformitate cu standardul de produs EN61800, Sisteme elec-
tat la conectorul CN8 pe partea servo-amplificatorului si la conectorul trice de acti cu vitezd reglabild, partea 3: CEM
CN8A sau CN8B pe partea unitdtii logice de siguranta. @ Montarea in conformitate cu EN 50274 ) )

@ |Instalatia electricd in conformitate cu EN 60204-1
sus @ Sursa de tensiune a dispozitivului trebuie sd poatd compensa cdderi
Tablou de control * P Tablou de control scurte de tensiune aretelei de 20 ms asa cum se specificd in EN 60204-1.
2
%7 ale de
Terminale de alimentare
40 mm
sau mai Toleranta cablajului Simbol Semnal
S - lificat
Ml 80mm | 11,12,13 Alimentarea circuitului principal
10 mm 72 10mm . i
sau mai 7 saumai Servo-amplificator 111,121 Alimentarea circuitului de control
mult » mult
N Unitate de franare
P® D Optiune de frénare recuperativé/Unitate de franare
[IAA lesire servomotor
40mm_ P1,P2 —
f\:ﬂk PE Impamantare de protectie
///W * /// @ Ppentru versiunea de 400 V: P+; @ pentru versiunea de 400 V: N-
Jos

® 120 mm sau mai mult pentru servo-amplificatoarele MR-J3-BSafety din gama de

capacitate nominala de 11 kW-22 kW.




Alimentare monofazata 200-230 V c.a. pentru MR-J3-10L]S-MR-J3-7001S

Comutator MC
RA1 EMGstop  OFF ON
o® = T

mC SK
Servo-amplificator

Servomotor

Alimentare
monofazata
200-230V ca.

o Cablu Encoder

L [ encoder
Lot C

* Logica negativa

Alimentare
circuit principal ~ Oprire fortata 2*

Defectiune*

st ]

STO2* -
e

Alimentare trifazata 200-230 V c.a. pentru MR-J3-10C]S-MR-J3-3500]S
Alimentare trifazata 380-480 V c.a. pentru MR-J3-601S4-MR-J3-200(1S4

Comutator MC
RA1 EMG stop OFF ON
Defectiune °0 = o
MC SK
Alimentare
trifazata 200-230 Transformator Servo-amplificator Servomotor
Vea. NFB | [ MC  JoNP
—x :
sau % U R Motor
—x v
. W
Alimentare
trifazata 380-480 ®
Vca.
b CN2 Cablu Encoder
Ln encoder
* Logica negativa Lt
**Pentru versiunea de 400 V [

Alimentare
circuit principal  Oprire fortata 2* [cN3 CN3 24Vec
|

l:/—*% EM2 pocom i}
IDOCOM| DICO!
RA

ALM Defectiune*

STO1*  ————————

STO2* —
e

La utilizarea functiei de Oprire in sigurantd a cuplului (STO), opriti STO1 5i STO2
simultan. STO1 si STO2 trebuie oprite dupd oprirea servomotorului.

Alimentare trifazata 200-230V c.a. pentru MR-J3-5000]S sau MR-J3-700L1S
Alimentare trifazata 380-480 V c.a. pentru MR-J3-350154-MR-J3-7001S4
Comutator
RA1 EMG stop OFF ON mc
xcaty - Alimentare
= ventilator

mC SK rcire
o)

Servomotor

Defectiune

Alimentare

, rerecuper.
ncorp.
o

NFB

Alimentare
trifazata
380-480V ca.

* Logicd negativa | CN2 Cablu Encoder
**Pentru versiunea cu 400 V Pl [ encoder
b e | )
BU
Alimentare
circuit principal  Oprire fortata 2*| cnz Ventilatol
racire
‘:/——’E EM2
DOCoM| CN3 24Vcec.

[ S
STO1 ™5

sor | [ ]
e

ALM—E ':RM Defectiune

Alimentare trifazata 200-230 V c.a. pentru MR-J3-11KJS-MR-J3-22KIS
Alimentare trifazata 380-480 V c.a. pentru MR-J3-11K(1S4-MR-J3-22K[JS4

Comutator MC
RA2  RA1  EMGstop OFF  ON
" @ =
Releu Defectiune =
Alimentare [termic mC SK Alimentare
trifazata ventilator
200~ racire
o
230Vca. Transformator™ seryo-amplificator Frana Servomotor @
NFB - | dinamica
—x —
sau H
L« T o
1 [
—x - Z|
Alimentare
trifazatd
380-480V ca. . T
Rezistor |
recuperativ | | [T
. cN2 Cablu Encoder
* Logica negativa encoder
**Pentru versiunea cu 400 V
Ventilator
racire
. Releu termic*
Alimentare
circuit principal ~ Oprire fortata 2* |cN3 CN3 24Vcc.
’—/—"j EM2 IDocon }
iDocou DicoM
RA
ALM T
STO1* 5 B b
n Defectiune*  24Vc.c.

Tn cazul in care doriti s& utilizati o interfata cu logicd pozitivd, consultati urma-
toarele diagrame de conexiuni.

Interfata cu intrare digitala de tip pozitiv DI-1 (CN3)
Servo-amplificator

Aprox. 5,6 kQ

\T Comutator
|

) DICOM
«— "
Aprox. 5 mA

24Vcc.£10%,
VCEs = 1,0V 200 mA

ICE0 =< 100 pA

Interfata cu intrare digitala de tip pozitiv STO (CN8)
Servo-amplificator

Aprox. 5,4 kQ

%

STO1+
STO2+

24Vcc.+10%,
200 mA

Interfata cu iesire digitala de tip pozitiv DO-1 (CN3)
Servo-amplificator

]
Aprox. 5 mA
Vces=1,0V
ICEO < 100 pA

Daci polaritatea
diodei este inversat
servoamplificatorul se va
defecta functioneaz,

Sarcind

Cadere de tensiune
pe tranzistorul de
iesire: =2,6 V

24Vcc.+10%,
200 mA

Interfata cu iesire digitala de tip pozitiv TOF (CN8)
Servo-amplificator

24Vcc.£10 %,
200 mA

Cadere de tensiune
pe tranzistorul de
iesire: =2,6 V

Sarcind

Daca polaritatea
diodei este inversa

defecta functionea;

Dispunerea terminalelor

MR-J3-100S-
MR-J3-10007S

MR-J3-200C1S
MR-J3-35001S

MR-J3-350BJ4-MR-J3-500C15(4) | MR-J3-700C15(4)

B R

TE1

[L]e[u]PJcTu]v]w]

MR-J3-11KCIS(4)-MR-J3-22KBC1(4)
[P = & 1o

]
i
0 i
S
TE
1= L4 L2 Ls |Luflzs| U w

PE

CNP1 CNP2 CNP3

CNP1 <o o]y[f
«||O Of 0.
(o)
|
CNP2 E il
N8
cnpa |8 B
SRR =
+O O I
g —j=
A [—)) 2
e/ 1|
MR-J3-60L154—
MR-J3-100]S4 MR-J3-200C54

CNP1  CNP2 CNP3
L1 P+

CNP1 A CNP1

CNP2 CNP2

CNP3 CNP3

Compatibilitatea cu servomotoarele

HF- HF- HC- HC- HF- HA-
OENEES| EHTD)| o spCJ RPO) | upO) | JPOJ LPCJ
08 | 053/13 | 05313 | — — — — —
208 3 bE) — — — — —
408 5 5 — — — = —
60B(4) — — 51/52(4) — — 53(4) —
708 73 7 — - 7 73 —
10084) | — — | s | — | _
103(4)
1217201/
wee | — | — | s | | 12%33((‘:)/ _
202(4)
3508(4) | — — [3uBn@ | 23 200 | 3534) —
353/ | 352
S00B(4) | — — |awsaw| o | SB@ 502
601(4)/
70084) | — — 702(4) — — — | 7omy
702
801(4)
12K1(4)
e = - - - - = | 1k
11K2(4)
15K1(4)
15KB(4) | — — — — — — | 1sKim@)
15K2(4)
20K1(4)
25K1
280 1 — - - - - = | 2xm@
20K2(4)

® servomotorul HF-JP734 poate fi utilizat numai pentru versiunea de servo-amplifi-
cator de 400 V (MR-J3-1000154).

NOTA

Pentru detalii privind configurarea si cablarea servomotoarelor compatibile,
consultati manualul de instructiuni al servomotorului (vol. 2).




6 Semnale S le de iesire supli e (activate de parametrul intern) 8 Transport §i depozitare 9.1.3 Servo-amplificator (400 V c.a., 22 kW sau mai mic)
6.1 Di lel Simbol Dispozitiv MR-13-C154
. Ispunerea semnailelor -~
P Servo-amplificator il Pregatit ATENTIE Element G0B | 2008 | 5008 | 1KB | .o
Conector semnal i CN5 (conector USB) DB Interblocare fran3 dinamici 1008 3508 7008 15KB
1/0 STO CN8 O Conector semnale @ Transportati produsele corect in functie de greutitile lor. - —— ——
/ 1/0 CN3 SA Viteza atinsa @ Nu este permisd stivuirea produselor peste numdrul specificat. Alimentare circuit principal Trifazata 380-480 V c.a., 50/60 Hz
voeen | f Do | I Cuplu de limitare @ Nu tineti servomotorul de cabluri, de ax sau de encoder. Toate celelalte elemente sunt identice cu sectiunea 9.1.1
2] e 2] = o @ Nu tineti de capacul frontal pentru a transporta servo-amplificatorul.
o f5or =3 iteza zero Servo-amplificatorul poate cidea. 9.2 Unitate logica de siguranta MR-J3-D05
= Joocor | 1% | o WNG Avertizare @ |Instalati servo-amplificatorul intr-o locatie rezistentd in conformitate
Mot Mo2 BWNG Avertizare bateri cu manualul de instructiuni. Element Specificatii
— = lu va catdrati si nu va asezati pe echipamentul servo. Nu asezati -
6 . 16 . i ® Nuva catarati si d asezati hi ! Nu asezati Alimentare control 24V c.c, 500 mA
: e ALM DPS Selectare amplificare variabila obiecte grele pe echipament. il
Conector encoder LA 7 LAR 17 .
partea sarcinii CN2L A ¢ Con et T ABSV Stergere pozitie absoluta [ ] Pentru detaln privind transportul si manevrarea bateriei optionale, Axe ce pot fi conectate 2 axe, controlate independent
(la utilizarea unui ®| " cablului — 8 LBR 2 - lul de instructiuni al servo-amplificatoarelor MR-J3- Intrare oprire . ] . .
encoder serial) Ez‘g:jj{c:‘;m 2 5 e R BSafety si al unitdtii logice de sigurantd MR-J3-DO05. (dispozitve de sigurant3) 4puncte (2 puncte x 2 axe), compatibil cu logica pozitivi/negativa
K 2 spatea 1w |22 7 Intretinere si service
b sscnern, | | peon —eme — ’ ’ La pastrare sau utilizare, respectati urmatoarele conditii de mediu. Ir}trare el be([iaereeogrrlr:ere) 2 puncte (1 punct x2 axe), compatibili cu logica poritivé/negativa
. — p ( i
¢ 7.1 Elemente de inspectie - ] Conditie P
) i Conects ’ Conditii de mediu Servo-amplificator Servomotor @ Oprirein siguranta a cuplului (STO) conf. cu EN IEC 61800-5-2
(la uul‘l;?;eualsuf::;:réczo)dercu 0“52:’0’&“,52 er P Fundtii de sigurantd @ Oprire de siguranta 1(S51) conf. cu EN IEC 61800-5-2
; PERICOL Operare dela0°Cla+55°C dela0°Cla+40°C @ EMG STOP, EMG OFF conf. cu EN IEC 60204-1
B drel " _ Temperaturi (fard inghef) (fard inghef)
Eﬁ,fjéﬁgiﬁ,?{ 'C?,;ggza’_ @ Inainte de a incepe lucrdrile de intretinere si/sau inspectie, opriti ali- ambianti dela—207Cla +65°C dela—1571a +70°C Timp de réspuns 10 ms sau mai mic pentru Oprire in sigurantd a cuplului (STO)
te laterminalul PE (imp3- mentarea servo-amplificatorului MR-J3-BSafety i asteptati 15 minu- Depoztare | s inghep (fira Inghet) Standarde de sigurana EN1S0 13849-1 PLO/EN 61508 SIL 2/EN 62061 SILCL2
;“rra‘glglrcegr(o%)h}la servo te sau mai mult pdnd cdnd becul de sarcind se stinge. Apoi, verificati cu — — —————
’ ajutorul unui voltmetru sau al altor aparate ca tensiunea intre P(+) si Umiditate Operare 909 RH sau mai mica 809 RH sau mai mic Durata medie de timp pana la )
6.2 Di itive I/O N(-) sd fie sigurd. in caz contrar, pot apdrea electrocutdri. De aseme- ambianti (fara condens) (fara condens) aparitia unei caderi periculoase | MTTFd =100 [Ani]
- ispozitive nea, verificati intotdeauna in partea frontald a servo-amplificatorului Depozitare 90 9% RH sau mai mica (fard condens) detensiune
daca becul de sarcind este stins sau nu. i s Eficienta monitorizarii erorilor _
Semnale de intrare @ Toate persoanele implicate in inspectie trebuie sd fie pe deplin compe- Atmosferi fs:g;ijvlem;;:: i(rf?lraamh;?illza ::Lz’lal 323:);::'9[:3? e unui sistem sau subsistem DC=90[%]
Simbol Dispozitiv Conector Pin tente pentru efe.ctuarea acestor .I.uc.r?rl. in caz contrar, existd nscu.l sd — — ? Probabilitate medie a defecfiu- o
ot vd electrocutati. Pentru reparatii si inlocuirea pieselor, contactati re- Altitudine Max. 1.000 m deasupra nivelului mari nilor periculoase pe oré PFH=1,01x10"" [1/ord]
EM2 prire fortatd 2 20 I dvs. de vénzdri. - -
- Ll . : Consultati instructiunile de R e "
) _— f t E
b Limita cursa superioara (FLS) 2 o 5,9 m/s* sau mai putin la sigurang3 dinintroducerea Setare timp intdrziere 0s,1,45,2,85,9,85,30,85,£2 % (suplimentar pentru axa A: 5,6 5)
[ a3 Vibra 10-55 1z manualului de instructiuni al
DI2 Limita cursa inferioar (RLS) 12 (directiile axelor X, Y §iZ) servo-ampliﬁcatorului 9.3 Dimensiuni
DI3 Senzor de proximitate (DOG) 19 \ ATENTlE
S101- Semnal 1 intrare STO minus 3 @ Nu testati servo-amplificatorul cu un megohmetru (mdsurarea rezis- 9 Date tehnice
ST01+ Semnal T intrare STO plus o8 4 tentei de izolatie), intrucdt acesta se poate defecta.
ST02- Semnal 2 intrare STO minus 5 ® Nud blati si/sau nu reparati echip Ila client. 9.1 Servo-amplificator MR-J3-BSafety
ST02+ Semnal 2 intrare STO plus 6 Se recomanda efectuarea periodicé a urmétoarelor verificari: H
@ Verificati daci exista suruburi slabite in blocul de conexiuni. Strangeti suru- 9.1.1 Servo-amplificator (200 V c.a., 750 W sau mai mic)
Semnale de iesire burile slabite. VR30S
: —_— = @ Verificati dacd exista zgomote neobisnuite la rulmentii servomotorului, Element
Simbol | Dispozitiv Conector | Pin sectiunea de franare etc. 108 | 208 | 408 [ 608 [ 708
ALM Defectiune 15 ® Verificati daca exista zgarieturi si fisuri la cabluri si la alte componente simi- Circuit princial
- — — lare. Efectuati inspectia periodicd in conformitate cu conditiile de operare. de alimpemarll Monofazaté sau trifazata 200-230 V c.a., 50/60 Hz i A
MBR Interblocare frdnd electromagnetica 1 @ Verificati conectarea fixd a conectorului la servo-amplificator. surside
INP In pozitie (pozitionare finalizats) 9 ® Verificati ca firele sa nu iasa din conector. alimentare Circuit de control | Monofazatd 200-230V c.a., 50/60 Hz Servo-amplificator L[mm] H[mm] A[mm] Greutate [kg]
Verificati daca exista depuneri de praf pe servo-amplificator. Ve, +10% ; 5
LA 6 ® fficati daca exista arpe . L c.c,, 210 % (capacitate curent necesara: 200 mA, MR-J3-10035/20075 10 D @ 08
Impuls encoder faza A (driver linie diferentiala) @ Verificati daca exista zgomote neobisnuite produse de servo-amplificator. Interfaga inclusiv semnale conector CNG) 168 135 4
LAR 16 Verificati daca exista excentricitate intre axul motorului si cuplaj. Sistem de control Control PWM sinusoidal/sistem de control curent MR-J3-40C15/60C15 40 1680 170® 0
LB N3 7
iver linie diferentials i 3 iata ii de siguranti MR-J3-70035/100C15 60 0} @ 14
R Impuls encoder faza B (driver linie diferentiala) 7 7.2 Piese cu durata de v|a;a E;r:?(uéi]essolgu;a;m conform EN 150 13849-1 PL d/EN 61508 SIL 2/EN 62061 SIL CL2 168 185
Urmatoarele piese trebuie inlocuite periodic conform listei de mai jos. Daca se MR-J3-60154/1000154 60 168 195@ 17
Lz Jmoul der faza 7 (driver linie diferential) 8 constata ca o piesa este defecta, ea trebuie inlocuitd imediat, chiar daca nu Durata medie de timp pana la aparitia MITFd = 100 {Ani]
R mpuls encoder faza Z {driver linie diferentiala 8 aajuns inci la sfarsitul duratei sale de viatd, ceea ce depinde de metoda de unei cideri periculoase de tensiune = MR-J3-200035(4)/35000S 90 168D 195@ 21239)
operare si de conditiile de mediu. Pentru inlocuirea pieselor, contactati repre- — ——— -
Mo1 lesire analogic de monitorizare 1 4 zentantul dvs. de vanzari. Eficienta monitorizarii erorilor unui DC=901[%) MR-13-3500354/500035(4) 130 250 2000® 46
- sistem sau subsistem
M02 lesire analogica de monitorizare 2 14 Nume piesa Durata de viata orientativa Probatilitate medie a defectimilor MR-J3-70035(4) 172 300 2000® 6,2
ili I tiuni _ -
TOF1 lesire TOF1 (Feedback 1 Oprire cuplu) e 8 Condensator de filtrare 10ani®@ periculoase pe ora PFH=1,01x10"1/ore] MR-J3-11KCIS(4)-22KCIS(4) 260 400 2000 @ 18(199)
TOF2 lesire TOF2 (Feedback 2 Oprire cuplu) 7 S Releu Numér de porniri si numar de opriri fortate: Timp de réspuns 8 ms sau mai mic pentru Oprire in sigurantd a cuplului (STO) ® Fira baterie MR-J3-BAT montati
ervo- i
Sursi de aliment amplificator 100000 deor . @ MR-J3-22KOS/MR-J3-22K54
ursa de alimentare Ventilator ricire 10.000 - 30.000 de ore (2—3 ani) 9.1.2 Servo-amplificator (200 V c.a., 1 kW-22 kW) ® MR-13-350005
Simbol Dispozitiv Conector Pin Baterie pozitie absoluta Consultati sectiunea 12,2 (manualul de instructiuni) MR-J3-0S @ Fara conectori
5 - e "
N . Element Unitate logicé de siguranta L [mm] H[mm| A[mm Greutate [ki
DICOM Intrare alimentare I/F digital 10 @ Afectats de curenti de ondulatie etc. si deteriorari ale caracteristicilor. Durata de ;g: ‘ ::g: ‘ Z?:: ‘ Ek: J S i} nn} i) L)
viata a condensatorului depinde in mare masura de temperatura ambianta si de MR-13-D05 25 192 86 02
DOCOM Comun semnale digitale (N3 3 conditiile de operare. Condensatorul va ajunge la sfarsitul duratei de viata dupa Alimentare circuit principal Trifazatd 200-230V c.a., 50/60 Hz
1 10 ani de operare continua intr-un mediu normal cu aer conditionat. (temperatura Toate celelalte elemente sunt identice cu sectiunea 9.1.1
iaciri i itori aerului inconjurator de 40 °C (104 °F) sau mai mica i i
L6 Comun legini a"aIOgKe de monitorizare 1 ) ( ) ) M|TSUB|SH| Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV N\ ELECTRIC  Germania /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
SD Ecran Placuta

www.mitsubishi-automation.com





