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Zu dieser Installationsbeschreibung

Die in diesem Handbuch vorliegenden Texte, Abbildungen, Diagramme und
Beispiele dienen ausschlieBlich der Erlduterung zur Installation,
Einrichtung und Inbetriebnahme der Servoantriebe und Verstarker der
MELSERVO J2-Super-Serie.

Sollten sich Fragen bezuglich Installation und Betrieb der in diesem
Handbuch beschriebenen Geréte ergeben, zégern Sie nicht, lhr
zustandiges Verkaufsburo oder einen lhrer Vertriebspartner
(siehe Umschlagriickseite) zu kontaktieren.
Aktuelle Informationen sowie Antworten auf hdufig gestellte Fragen
erhalten Sie Uber die Mitsubishi-Homepage unter
www.mitsubishi-automation.de.

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. behélt sich vor, jederzeit
technische Anderungen oder Anderungen dieses Handbuchs ohne
besondere Hinweise vorzunehmen.

Installationsbeschreibung
MELSERVO MR-J2S-A
Artikel-Nr.: 141653

Version Anderungen/Ergdnzungen/Korrekturen
12/01 pdp —gb | Erste Ausgabe
01/04 pdp —gb | Ergdnzung durch Servoverstarker zum Anschluss an 400 V Netzspannung
08/04 pdp —gb | Ergdnzung durch Servoverstarker der Leistungklassen 11KA4-22KA4
02/05 pdp —gb | Sicherheitshinweise: Verldngerung der Wartezeit, die zwischen dem Abschalten der Netzversorgung

und der Installation und Verdrahtung sowie dem Offnen des Gerates vergehen
muss, von 10 auf 15 Minuten.

Technische Daten:  Leistungsaufnahme des Steuerkreises
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Sicherheitshinweise

Allgemeine Sicherheitshinweise

Zielgruppe

Dieses Handbuch richtet sich ausschlielich an anerkannt ausgebildete Elektrofachkréfte, die
mit den Sicherheitsstandards der elektrischen Antriebs- und Automatisierungstechnik vertraut
sind. Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Prifung der Geréate dirfen nur
von einer anerkannt ausgebildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der elek-
trischen Antriebs- und Automatisierungstechnik vertraut ist, durchgeftihrt werden.

BestimmungsgemaéBer Gebrauch

Die Gerate der MELSERVO-Serie sind nur fir die Einsatzbereiche vorgesehen, die in diesem
Handbuch beschrieben sind. Achten Sie auf die Einhaltung aller in diesem Handbuch angege-
benen Kenndaten. Es durfen nur von MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE empfohlene Zusatz-
bzw. Erweiterungsgerate benutzt werden.

Jede andere dariber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt als nicht bestimmungs-
geman.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der Gerate missen
die fUr den speziellen Einsatzfall gliltigen Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften beach-
tet werden.

Es mussen besonders folgende Vorschriften (ohne Anspruch auf Vollstédndigkeit) beachtet wer-
den:

® VDE-Vorschriften

- VDE 0100
Bestimmungen flir das Einrichten von Starkstromanlagen mit einer Nennspannung bis
1000 V

- VDE 0105
Betrieb von Starkstromanlagen

- VDE 0113
Sicherheit von Maschinen; elektrische Ausriistung von Maschinen

- VDE 0160
Ausrustung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

@ Brandverhltungsvorschriften

Unfallverhitungsvorschriften
® VBG Nr. 4: Elektrische Anlagen und Betriebsmittel

— Niederspannungsrichtlinie

2% MITSUBISHI ELECTRIC



Spezielle Hinweise fiir die Arbeit mit diesem Handbuch

Die einzelnen Hinweise haben folgende Bedeutung:

GEFAHR:
Bedeutet, dass eine Gefahr fiir das Leben und die Gesundheit des Anwenders durch
elektrische Spannung besteht, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen

nicht getroffen werden.

ACHTUNG:
Bedeutet eine Warnung vor méglichen Beschéddigungen des Gerétes oder anderen

Sachwerten sowie fehlerhaften Einstellungen, wenn die entsprechenden Vorsichts-
maBnahmen nicht getroffen werden.

HINWEIS bedeutet, dass eine falsche Handhabung zu einem fehlerhaften Betrieb des Servoverstérkers
oder des Servomotors flihren kann. Eine Gefahr fiir die Gesundheit der Betreiber oder eine Be-
schadigung des Gerates oder anderer Sachwerte besteht jedoch nicht.

Dieser Hinweis deutet auch auf eine andere Parametereinstellung, auf eine andere Funktion, ei-
nen anderen Gebrauch hin, oder er bietet Informationen flir den Einsatz von Zusatz- bzw. Erwei-
terungsgeraten.
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Spezielle Sicherheitshinweise

Die folgenden Gefahrenhinweise sind als generelle Richtlinien fir Servoantriebe in Verbindung
mit anderen Geraten zu verstehen. Sie miissen bei Projektierung, Installation und Betrieb der
elektrotechnischen Anlage unbedingt beachtet werden.

Spezielle Sicherheitshinweise fiir die Benutzer

GEFAHR:

Die im spezifischen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvor-
schriften sind zu beachten. Der Einbau, die Verdrahtung und das Offnen der Bau-
gruppen, Bauteile und Geréte miissen im spannungslosen Zustand erfolgen.

Vor der Installation, der Verdrahtung und dem Offnen der Baugruppen, Bauteile
und Geréte miissen Sie die Geréte in den spannungslosen Zustand schalten und
mindestens 15 Minuten warten. Messen Sie vor dem Bertiihren mit einem Span-
nungsmessgerét, ob sich die Restspannung in Kondensatoren etc. abgebaut hat.

Bertihren Sie Servoverstérker oder Servomotor oder den optionalen Bremswider-
stand nicht wéhrend oder kurz nach dem Betrieb im spannungsfiihrenden Zu-
stand. Die Bauteile erhitzen sich stark, es besteht Verbrennungsgefahr.

Baugruppen, Bauteile und Geréte miissen in einem beriihrungssicheren Gehduse mit
einer bestimmungsgeméBen Abdeckung und Schutzeinrichtung installiert werden.

Bei Geréten mit ortsfestem Netzanschluss muss ein allpoliger Netztrennschalter
oder eine Sicherung in die Gebédudeinstallation eingebaut werden.

Servoverstédrker und Servomotor sind sicher zu erden.

Uberpriifen Sie spannungsfiihrende Kabel und Leitungen, mit denen die Geriéte
verbunden sind, regelméBig auf Isolationsfehler und Bruchstellen. Bei Feststel-
lung eines Fehlers in der Verkabelung miissen Sie die Geréte und die Verkabelung
sofort spannungslos schalten und die defekte Verkabelung ersetzen.

Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme, ob der zulissige Netzspannungsbereich
mit der ortlichen Netzspannung libereinstimmt.

NOT-AUS-Einrichtungen geméB VDE 0113 miissen in allen Betriebsarten des Ser-
voantriebs wirksam bleiben. Ein Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtung darf keinen
unkontrollierten und undefinierten Wiederanlauf bewirken.

Die NOT-AUS-Einrichtung muss so geschaltet sein, dass die elektromagnetische
Haltebremse auch bei einem NOT-AUS aktiviert wird.

Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen nach DIN VDE 0664 Teil 1-3 sind als alleiniger
Schutz bei indirekten Beriihrungen in Verbindung mit Servoverstérkern nicht aus-
reichend. Hierfiir sind zusétzliche bzw. andere SchutzmaBnahmen zu ergreifen.

ACHTUNG:

Beachten Sie bei der Installation der Servogeréte die widhrend des Betriebs auftre-
tende Wéarmeentwicklung. Sorgen Sie fiir ausreichende Abstédnde zwischen den
einzelnen Modulen und fiir ausreichende Beliiftung zur Warmeabfuhr.

Installieren Sie Servoverstéirker, Servomotor oder die optionale Bremseinheit
nicht in der Nahe von leicht brennbaren Stoffen.

Achten Sie beim Einsatz des Servoantriebs stets auf die strikte Einhaltung der
Kenndaten fiir elektrische und physikalische GréBen.

Schalten Sie bei einem auftretenden Fehler am Servoverstédrker, am Servomotor
oder am optionalen Bremswiderstand den Servoantrieb sofort spannungsfrei, da
es sonst zu einer Uberhitzung und Selbstentziindung der Geréte kommen kann.

s MITSUBISHI ELECTRIC



Spezielle Sicherheitshinweise in Bezug auf die Geréte

Konformitit mit EG-Richtlinien

Die EG-Richtlinien sollen dazu dienen, den freiziigigen Gutervertrieb innerhalb der EU zu er-
maoglichen. Mit der Festschreibung ,wesentlicher Schutzvorschriften” stellen die EG-Richtlinien
sicher, dass technische Barrieren im Handel zwischen den Mitgliedsstaaten der EU ausge-
rdumt werden. In den Mitgliedsstaaten der EU regeln die Maschinen-Richtlinie (gultig seit Janu-
ar 1995), die EMV-Richtlinie (gultig seit Januar 1996) und die Niederspannungs-Richtlinie
(gultig seit Januar 1997) der EG-Richtlinien die Sicherstellung der fundamentalen Sicherheits-
bedirfnisse und das Tragen der Kennzeichnung ,CE".

Konformitat mit den EG-Richtlinien wird durch die Abgabe einer Konformitatserklarung sowie
durch die Anbringung der Kennzeichnung ,,CE" am Produkt, an seiner Verpackung oder in sei-
ner Betriebsanleitung angezeigt.

Die oben genannten Richtlinien beziehen sich auf Apparate und Systeme, nicht jedoch auf Ein-
zelkomponenten, es sei denn, die Komponenten haben eine direkte Funktion fir den Endbenut-
zer. Da ein Servoverstarker zusammen mit einem Servomotor, mit einer Steuervorrichtung und
weiteren mechanischen Teilen installiert werden muss, um einen fiir den Endbenutzer sinnvol-
len Zweck zu erflllen, haben die Servoverstarker diese Funktion nicht. Sie kénnen daher als
eine komplexe Komponente bezeichnet werden, bei der eine Konformitatserklarung oder die
Kennzeichnung ,,CE“ nicht erforderlich ist. Diese Position wird auch von CEMEP, dem européi-
schen Verband der Hersteller von elektronischer Antriebstechnik und elektrischen Maschinen,
gestutzt.

Die Servoverstarker erfullen jedoch entsprechend der Niederspannungs-Richtlinie die Voraus-
setzungen zur Kennzeichnung ,,CE" der Maschinen oder Zubehérteile, in denen der Servover-
starker eingesetzt wird. Zur Gewahrleistung der Konformitdt mit den Anforderungen der
EMV-Richtlinie hat MITSUBISHI ELECTRIC das Handbuch ,EMC INSTALLATION GUIDE-
LINES® (Artikelnummer: 103944) zusammengestellt, in welchem die Installation des Servover-
starkers, der Bau eines Schaltschranks und andere Installationstatigkeiten beschrieben
werden. Wenden Sie sich bitte an den fiir Sie zustandigen Vertriebspartner.

MELSERVO J2-Super 7
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Einleitung

1 Einleitung

Die vorliegende Installationsbeschreibung enthélt die wichtigsten Kenndaten der Servoverstar-
ker MR-J2S-A und sollte vor der ersten Inbetriebnahme sorgféltig gelesen werden. Sie dient
dem erfahrenen Anwender zur schnellen Aufstellung und Inbetriebnahme der Servoverstarker.
Eine weiterfihrende Beschreibung der Funktionen sowie der Parametrierung finden Sie in der
Bedienungsanleitung des MELSERVO MR-J2S-A. Die vorliegende Dokumentation dient aus-
schlieBlich der Inbetriebnahme und als Kurzreferenz und ersetzt nicht die Bedienungsanleitung.

1.1 Allgemeine Beschreibung

Die Servoverstarker MR-J2S verfligen Uber folgende Merkmale und Funktionen:

Lageregelung

Die Drehzahl- und Drehrichtungsvorgabe erfolgt Gber eine Impulskette mit bis zu 500 x 103
Impulsen/s und erlaubt, bei einer Encoder-Auflésung von 131072 Impulsen/Umdrehung,
hoch prézise Positionierungen.

Drehzahlregelung

Die ruckfreie Regelung der Drehzahl und die Drehrichtungsvorgabe erfolgen Uber einen
externen analogen Drehzahlbefehl (0—+10 V DC) oder einen parametergesteuerten inter-
nen Drehzahlbefehl.

Drehmomentregelung
Die Regelung des Drehmoments erfolgt Giber eine externe analoge Drehmomentvorgabe
(0—£8 V DC).

Durch die vielseitigen Funktionen bieten die Servoverstarker MR-J2S ein breites Spek-
trum an Einsatzmdglichkeiten. Sie sind nicht nur fir hoch préazise Positionieraufgaben so-
wie sanfte Drehzahlregelungen von Werkzeugmaschinen und Industriemaschinen be-
stens geeignet, sondern kénnen auch fiir Zugspannungsregelungen und Regelungen von
Transportbandern eingesetzt werden.

Die RS232C- oder RS422-Schnittstelle erlaubt eine serielle Kommunikation des Servo-
verstarkers mit einem PC.

Alle MR-J2S-Servomotoren sind standardmaBig mit einem Absolutwert-Encoder ausge-
stattet. Dabei garantiert eine Auflésung von 131072 Impulsen/Umdrehung eine genauere
Regelung als die Modelle der MR-J2-Serie.

MELSERVO J2-Super 9



Technische Daten

2

Technische Daten

2.1 Servoverstarker
Servoverstarker MR-J2S-[]
10A| 20A| 40A | 60A | 70 [100A]200A/350A]500A/700A 60A4] 100A4 | 200A4| 350A4 | 500A4| 700A4 | 11KA4[15KA4]22KA4

Spannung/ 3~,200-230 V AC, 50/60 Hz

Span- | Frequenz 1~, 230 V AC, 50/60 Hz 3~,200-230 V AC, 50/60 Hz 3~, 380-480 V AC, 50/60 Hz

nungs- P
Zuldssige

Versor- ) 3~,170-253 V AC . _

gung gctmggrllgﬁg 1~ 207-253 V/ AC 3~,170-253 V AC 3~,323-528 V AC

es

Haupt- | Zulassige

kreises | Frequenz- 5%
schwankung
Spannung/ 1~,380-480 V AC,
Frequenz 1~,200-230 V AC, 50/60 Hz 24V DC 50/60 Hz

Span-  |Zulassige

nungs- | Spannungs- 1-,170-253 V AC 20,4-27,6 V DC 1~ 232 528 V AC,

VErsor-  |schwankung z

gung

des Zuldssige

Steuer- |Frequenz- +5 % — +5 %

kreises | schwankung
Leistungs-
aufnahme 25 W 50 W

System Sinuskommutierte PWM-Regelung

Widerstandsbremse Eingebaut Externe Option

Schutzfunktionen Uberstrom, Uberspannung, Uberlast (elektronisches Thermorelais), Uberhitzungsschutz des Servomotors, Encoderfehler,

Bremskreisiiberlastung, Unterspannung, Netzausfall, zu hohe Drehzahl, zu groBe Regelabweichung

Frequenzgang (Drehzahl)

> 550Hz

Max. Eingangs- 500 x 10% Impulse/s (bei Differenzeingéngen),
impulsfrequenz 200 x 10% Impulse/s (bei Open-Collector-Eingdngen)
Positionsdetektor Aufldsung pro Servomotorumdrehung: 131072 Impulse/Umdrehung
Ir_tfgglmg glgtlitig%rysches Elektronisches Getriebe: A/B; A: 1-65535 oder 131072, B: 1-65535, 1/50 < A/B < 500
Max. Abweichung +10 Umdrehungen
Eggmgm%m Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—=10 V DC / max. Drehmoment)
Drehzahl- Analoger Drehzahlbefehl 1 : 2000,
regelbereich interner Drehzahlbefehl 1 : 5000
Analoge
Dreh- | Drehzahleingabe 0-+10 V DC / Nenndrehzahl
zahl- +0,01 % oder weni is 100°
~ +0, ger (Lastschwankungen 0 bis 100%)
regelung ngﬁgﬁ?glLeit 0 % (Spannungsschwankungen +10 %)
+0,2 % max. (Umgebungstemperatur 25 °C + 10 °C), bei externer analoger Sollwertvorgabe
Eggmgm%m Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—+10 V DC / max. Drehmoment)
Analoge
Drehmo-| Prehmoment- 0-+8 V DG / max. Drehmoment (Eingangswiderstand 10 bis 12 ko)
ment- | éingabe
regelung R
Egg?ezﬁgllmg Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—10 V DC / Nenndrehzahl)
Schutzart Offen (IP00)
Umgebungsbedingungen Siehe Bedienungsanleitung des Servoverstarkers
Gewicht [kg] o7 o711 |11 ]17]17]20]20]49]72]20] 20 | 20| 5 | 5 | 72 [150]160] 200
10 &% MITSUBISHI ELECTRIC




Technische Daten

2.2

Servomotor
Servomotor
HC-MFS-Serie HC-KFS-Serie
053 13 23 43 73 053 13 23 43 73
l\\//l;”_“\’;g‘f%arer Servoverstdrker 10A | 10A | 20A | 40A | 70A | 10A | 10A | 20A | 40A | 70A
Nennausgabeleistung [kW] 0,05 0,1 0,2 0,4 0,75 | 0,05 0,1 0,2 0,4 0,75
Nenndrehmoment [Nm] 0,16 | 0,32 | 0,64 1,3 2,4 0,16 | 0,32 | 0,64 1,3 2,4
Nenndrehzahl [U/min] 3000 3000
Maximale Drehzahl [U/min] 4500 4500
Zulassige Hochstdrehzahl [U/min] 5175 5175
Maximaldrehmoment [Nm] 0,48 | 0,95 1,9 3,8 7,2 0,48 | 0,95 1,9 3,8 7,2
mgsxsinmtg?%‘eitsmomem J 0,019 | 0,03 | 0,088 | 0,143 | 0,6 |0,053|0,084| 042 | 0,67 | 1,51
Empfthen_es Verhéltnis des
motors @
5;‘;”;?3““;35‘, Elrr;?nesbviiudt:rrstand @ | @ | @ |q010| 400 | @ | @ | @ | 220 | 190
derstandes im Servoverstarker
[pro Minute] ©| \R-RFH75-40 — | — | — | @ |2400]| @ @ @ | 2200 | 940
Eingangsscheinleistung [kVA] 0,3 0,3 0,5 0,9 1,3 0,3 0,3 0,5 0,9 1,3
Nennstrom [A] 0,85 1,5 2,8 5,1 0,83 | 0,71 1,1 2,3 5,8
Max. Strom [A] 2,6 5,0 9,0 18 2,5 2,2 3,4 6,9 18,6
Drehzahl/Positionsdetektor Encoder (Auflésung: 131072 Impulse/Umdrehung)
Schutzart IP55
Kihlung Selbstkiihlung

Umgebungsbedingungen

Siehe Bedienungsanleitung des Servoverstarkers

Gewicht [kg] @

0,4 ‘ 0,53 ‘ 0,99 ‘ 1,45 ‘ 3,0 ‘ 0,4 ‘ 0,53 ‘ 0,99 ‘ 1,45 ‘ 3,0

MELSERVO J2-Super
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Technische Daten

Servomotor
HC-SFS-Serie HC-RFS-Serie
52 | 102 | 152 | 202 | 352 | 502 | 702 | 103 | 153 | 203 | 353 | 503
\,\geF:‘_’i’g;_'Earer Servoverstarker | gy |100A|200A|200A|350A(5004| 700A |200A|200A|350A|500A] 500A
Nennausgabeleistung [kW] 05|10 (15|20|35]|50 7 1,0 15]20] 35 5,0
Nenndrehmoment [Nm] 2,39|4,78|7,16|9,55|16,7|23,9| 33,4 [3,18(4,78|6,37|11,1| 15,9
Nenndrehzahl [U/min] 2000 3000
Maximale Drehzahl [U/min] 3000 2500 2000 4500
Zulassige Hochstdrehzahl [U/min] 3450 2850 2300 5175
Maximaldrehmoment [Nm] 7,16 (14,4|21,6(28,5(/50,1|71,6| 100 |7,95(/11,9|159|27,9| 39,7
Massentragheitsmoment J 6,6 |13,7(200(425| 82 [101| 160 | 15|19 |23 |86 | 12
[kg x cm?] @
Empfohlenes Verhéltnis des
Lasttragheitsmomentes zum <15 <5
Tragheitsmoment des Servo- - -
motors @
Eingebauter
Bremswiderstand | 56 | 54 | 136 | 64 | 31 | 39 32 1090|860 | 710 | 174 | 125
im Servoverstarker
Bremszyklen. MR-RFH75-40 560 |270 | — | — | — | — — — | — | = | = —
des Bremswi-
derstandes MR-RFH220-40 1680(810 | — | — | — | — — — | — | — | — —
[pro Minute] @ % 479
MR-RFH400-13 | — | — | 680|320 150 | 150 | MR |5450|4300|3550| 669 | MP-
RFH RFH
400-6,7) 400-6,7)
Eingangsscheinleistung [kVA] 10| 17|25|35|55]|75 10 1,71 25| 35|55 7,5
Nennstrom [A] 32| 6 9 11 | 17 | 28 35 6,188 14 | 23 28
Max. Strom [A] 96 | 18 | 27 | 33 | 51 | 84 105 |18,4(23,4| 37 | 58 70
Drehzahl/Positionsdetektor Encoder (Auflésung: 131072 Impulse/Umdrehung)
Schutzart P65
Kihlung Selbstkiihlung
Umgebungsbedingungen Siehe Bedienungsanleitung des Servoverstérkers
Gewicht [kg] @ 5,0 ‘ 7,0 ‘ 9,0 ‘12,0‘19,0‘ 23 ‘ 32 ‘ 3,9 ‘ 5,0 ‘ 6,2 ‘12,0‘ 17,0

12
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Technische Daten

Servomotor
HC-SFS-Serie (400-V-Typ)
524 1024 1524 2024 3524 5024 7024

Verwendbarer Servoverstarker 60A4 | 100A4 | 200A4 | 200A4 | 350A4 | 500A4 | 700A4
MR-J2S-[J
Nennausgabeleistung [kW] 0,5 1,0 1,5 2,0 3,5 5,0 7
Nenndrehmoment [Nm] 2,39 4,78 7,16 9,55 16,7 23,9 33,4
Nenndrehzahl [U/min] 2000
Maximale Drehzahl [U/min] 3000 2500 2000
Zulassige Hochstdrehzahl [U/min] 3450 2850 2300
Maximaldrehmoment [Nm] 7,16 14,4 21,6 28,5 50,1 71,6 100
Massentragheitsmoment J 6.6 137 20,0 425 82 101 160
[kg x cm?] @
Empfohlenes Verhaltnis des
Lasttragheitsmomentes zum <15
Tragheitsmoment des Servo- -
motors @

Eingebauter Brems-

widerstand im Servo- 125 200 136 64 43 39 32

verstarker
Bremszyklen | MR-PWR T150-270 415 — — — — — —
des Bremswi-
derstandes MR-PWR T400-120 — 600 — — — — —
[pro Minute] © | MR-PWR T600-80 — — 680 320 — — —

MR-PWR T600-47 — — — — 167 150 —

MR-PWR T600-26 — — — — — — 95
Eingangsscheinleistung [kVA] 1,0 1,7 2,5 3,5 5,5 7,5 10
Nennstrom [A] 1,5 2,8 4,4 5,4 8,6 14 17
Max. Strom [A] 4,5 8,4 18,2 16,2 25,8 42 51
Drehzahl/Positionsdetektor Encoder (Auflésung: 131072 Impulse/Umdrehung)
Schutzart IP65
Kuhlung Selbstkiihlung
Umgebungsbedingungen Siehe Bedienungsanleitung des Servoverstarkers
Gewicht [kg] @ 5,0 ‘ 7,0 ‘ 9,0 ‘ 12,0 ‘ 19,0 ‘ 23 ‘ 32

@ Die aufgeflhrte Zahl der Bremszyklen pro Minute beim Ansprechen der Bremseinheit ist

die zulassige Zahl der Bremszyklen pro Minute, wenn der Servomotor ohne Last von der
Nenndrehzahl in den Stillstand abgebremst wird. Ist der Motor unter Last, muss der Tabel-
lenwert mit 1/(m + 1) multipliziert werden (m = Lasttragheitsmoment/Motortrag-
heitsmoment).

Liegt das abgegebene Drehmoment im Bereich des Nenndrehmoments, ist die Zahl der
Bremszyklen pro Minute nicht begrenzt.

Uberschreitet das Verhéltnis des Lasttragheitsmoments zum Tragheitsmoment der Motor-
welle den angegebenen Wert, setzen Sie sich mit Ihrem Vertriebspartner in Verbindung.

Ist der Servomotor mit einer elektromagnetischen Haltebremse ausgestattet, enthnehmen
Sie die entsprechenden Werte bitte aus der Tabelle auf der folgenden Seite.
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Technische Daten

2.2.1 Daten der elektromagnetischen Haltebremse
ACHTUNG:
Die elektromagnetische Haltebremse ist zum Halten einer Last ausgelegt. Sie darf
nicht zum Bremsen des drehenden Motors verwendet werden.

Die technischen Daten der elektromagnetischen Haltebremse fir die entsprechenden Servo-
motoren sind in der folgenden Tabelle aufgelistet:

Servomotor | HC-MFS-Serie HC-SFS-Serie HC-RFS-Serie | HC-KFS-Serie
052B— | 202B-
053B | 23B 152B/ [702B/ |103B-|353B |053B |23B
AL 138 |43B |7°B | 0524B-|2024B-|203B |503B |13B |43B | °P
1524B |7024B
Tvp @ Elektromagnetische Scheibenbremse (elektrisch gellftet und durch Federkraft
yp gebremst)
Nennspannung ® 24V DC, +0 %/-10 %
Leistung [W] 63 |79 |10 19 34 19 |23 |63 |79 |10
E‘,'\lar:]re'bungs"'ehm"me”t 032 |13 |24 |83 |431 |68 |167 |032 |431 |24
Verzogerungszelt 003 [003 |003 [004 [0 003 [004 |003 |01 |0,03
Freigabe [s]
Brems- QCA“S(ﬁ'ehe 008 |01 [012 |012 |02 |012 |012 |008 |012 |0,12
verzoge- | Handbuch)
rungszeit ;
[s] @@ agnggiéﬁ')ehe 001 |002 |003 (003 (003 |003 (003 [001 |003 |003
Zulassige | Pro Bremsung| 5,6 22,0 64,0 400 4500 400 400 5,6 22,0 64
Brems-
ET'\IIO"]‘eme ProStunde |56  |220 |640 |4000 |45000 |4000 |4000 |56  |220 |640
m
Bremsspielraum am 0,19- |0,12—- | 0,1—- 0,2— 0,2— 0,2— 0,2— 0,19- |0,12—- | 0,1—-
Servomotorschaft [Grad] | 2,5 1,2 0,9 0,6 0,6 0,6 0,6 2,5 1,2 0,9
Lebens- Q[‘;;Z'Zga;n 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000
dauer der
Halte- Arbeit pro
bremse | Bremsung | 4 15 |32 200 |1000 |200 |200 |4 15 |32
[Nm]

@ An der elektromagnetischen Haltebremse ist keine manuelle Lésevorrichtung vorhanden.
Wenn Sie die Haltebremse zum Beispiel zum Zentrieren der Maschine I6sen wollen, mis-
sen Sie eine zusétzliche Schaltung mit 24 V DC vorsehen, Uiber die Sie die Haltebremse bei
Bedarf I6sen kdnnen.

@ Diese Werte gelten flr eine Temperatur von 20 °C.

® Die Verzdgerung der Bremsenaktivierung vergroBert sich mit dem Verschleil3 des Brems-
belages.

® Die 24 V DC der internen Spannungsversorgung der Schnittstellen (VDD) darf hier nicht
verwendet werden. Verwenden Sie eine externe Spannungsversorgung.
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Gehausekomponenten

3 Gehausekomponenten

3.1

Servoverstirker bis MR-J2S-350A

Bedienungselemente

1I_/

=

/)
/
L

I\

IildUU

/s

oo

N

MR-J2S-100A oder kleiner

MR-J2S-200A und MR-J2S-350A

Nr.

Bezeichnung

Beschreibung

Batteriehalterung

Enthalt die Batterie (optional)
fur die Speicherung der Daten
der Absolutwertpositionierung

Batterieanschluss (CON1)

Zum Anschluss der Batterie

Anzeigefeld

Funfstellige 7-Segment-LED zur
Anzeige des Servostatus und
der Alarmcodes

e @© @© @

MODE

upP

DOWN

|

SET

L

Zum Einstellen der Statusanzei-
ge, der Diagnosefunktion, der
Alarmanzeige und der Parame-
tereinstellung

Zum Speichern der Daten

Zum Wechseln der Anzeige
oder der Werte in der jeweils
angezeigten Funktion

Zum Wechseln der Funktion
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Gehausekomponenten

0 00 ©

MR-J2S-100A oder kleiner

MR-J2S-200A und MR-J2S-350A

Nr. | Bezeichnung Beschreibung

@ | E/A-Signal-Anschluss (CN1A) Zur Ubertragung von E/A-Signalen

® | E/A-Signal-Anschluss (CN1B) Zur Ubertragung von E/A-Signalen

©® | Kommunikationsanschluss (CN3) ium _Angchluss eines PCs oder analoger

nzeigeinstrumente

@ | Typenschild —

@ | Encoderanschluss (CN2) Zum Anschluss des Servomotorencoders
Leuchtet bei aufgeladenem Zwischenkreis

O | Kontrollleuchte CHARGE Wenn die Kontrollleuchte leuchtet, dirfen die Kabel-
verbindungen nicht getrennt werden.

. Zum Anschluss der Spannungsversorgung und des
@ | Klemmenleiste der Spannungsversorgung (TE1) Servomotors
0o Klemmenleiste der Steuerspannungsversorgung Zum Anschluss der Spannungsversorgung des
(TE2) Steuerteils und des Bremswiderstands

© | Klemme fiir Schutzerde (PE) Zur Erdung des Moduls

@ | Kiihlventilator —

ACHTUNG:

Ein Verwechseln der Anschliisse CN1A, CN1B, CN3 und CN2 kann zum Kurzschluss
und somit zur Zerstérung der Ein- und Ausgénge fiihren.
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Gehausekomponenten

Servoverstiarker MR-J2S-500A und MR-J2S-700A

° \

]
[}

Nr.

Bezeichnung

Beschreibung

Batteriehalterung

Enthalt die Batterie (optional)
fir die Speicherung der Daten
der Absolutwertpositionierung

Batterieanschluss (CON1)

Zum Anschluss der Batterie

Anzeigefeld

Flnfstellige 7-Segment-LED zur
Anzeige des Servostatus und
der Alarmcodes

e @ ®

MODE UP DOWN

Zum Einstellen der Statusanzei-
ge, der Diagnosefunktion, der
Alarmanzeige und der Parame-
tereinstellung

Zum Speichern der Daten
Zum Wechseln der Anzeige
oder der Werte in der jeweils
angezeigten Funktion

Zum Wechseln der Funktion

MELSERVO J2-Super
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Gehausekomponenten

(2] |

S — -

o ol

(s} \i
(6] h .

(7]

(8]

o

{10)

MR-J2S-500A

MR-J2S-700A

Nr. | Bezeichnung

Beschreibung

@ | E/A-Signal-Anschluss (CN1A) Zur Ubertragung von E/A-Signalen

@ | E/A-Signal-Anschluss (CN1B) Zur Ubertragung von E/A-Signalen

© | Kommunikationsanschluss (CN3) Zum Angchluss eines PCs oder analoger
Anzeigeinstrumente

O | Typenschild —

® | Encoderanschluss (CN2) Zum Anschluss des Servomotorencoders
Leuchtet bei aufgeladenem Zwischenkreis

O | Kontrollleuchte CHARGE Wenn die Kontrollleuchte leuchtet, dirfen die Kabel-
verbindungen nicht getrennt werden.

07 Klemmenleiste der Steuerspannungsversorgung Zum Anschluss der Spannungsversorgung des

(TE2)

Steuerteils

Klemmenleiste der Spannungsversorgung (TE1)

Zum Anschluss der Spannungsversorgung, des
Servomotors und der Bremseinheit bzw. des Brems-
widerstands

Klemme flr Schutzerde (PE)

Zur Erdung des Moduls

®0

Klhlventilatoren

ACHTUNG:

Ein Verwechseln der Anschliisse CN1A, CN1B, CN3 und CN2 kann zum Kurzschluss
und somit zur Zerstérung der Ein- und Ausgénge fiihren.
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Gehausekomponenten

Servoverstiarker MR-J2S-60A4 bis MR-J2S-200A4

(1] =]

° I

S A L

o 8l =
00000

(5) ! 00y

) wae——0) 60 ©

|
o 00
l:lClClIJ:n
GG

Nr. | Bezeichnung Beschreibung
Jumper (JP11) Zur Umschaltung zwischen
positiver und negativer Logik
Batteriehalterung Enthalt die Batterie (optional)

fir die Speicherung der Daten
der Absolutwertpositionierung

© | Batterieanschluss (CON1) Zum Anschluss der Batterie

O | Anzeigefeld Flnfstellige 7-Segment-LED zur
Anzeige des Servostatus und
der Alarmcodes

© | Kontrollleuchte CHARGE Leuchtet bei aufgeladenem

Zwischenkreis

Wenn die Kontrollleuchte leuch-
tet, durfen die Kabelverbindun-
gen nicht getrennt werden.

Bedienfeld @ @ @

MODE UP DOWN

O,

%))

Zum Einstellen der Statusanzei-
ge, der Diagnosefunktion, der
Alarmanzeige und der Parame-
tereinstellung

Zum Speichern der Daten

Zum Wechseln der Anzeige

oder der Werte in der jeweils
angezeigten Funktion

Zum Wechseln der Funktion

MELSERVO J2-Super
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Gehausekomponenten

N (1]
<2l ||\
U o
B & [ o
="

(6]
(7]
(8]
o
(10}
(11}

Nr. | Bezeichnung Beschreibung

@ | Anschluss der Spannungsversorgung (CNP1) Zum Anschluss der Spannungsversorgung

@ | E/A-Signal-Anschluss (CN1A) Zur Ubertragung von E/A-Signalen

© | E/A-Signal-Anschluss (CN1B) Zur Ubertragung von E/A-Signalen

@ | Encoderanschluss (CN2) Zum Anschluss des Servomotorencoders

0 | Kommunikationsanschluss (CN3) Zum An:_;chluss eines PCs oder analoger
Anzeigeinstrumente

@ | Typenschild —

@ | Optionaler Bremswiderstand (CNP2) Zum Anschluss eines optionalen Bremswiderstandes

@ | Anschluss der Steuerspannungsversorgung (CN4) Zum Ans_chluss der Spannungsversorgung des
Steuerteils

© | Servomotoranschluss (CNP3) Zum Anschluss des Servomotors

@ | Klemme fiir Schutzerde (PE) Zur Erdung des Moduls

@ | Kiihlventilatoren —

ACHTUNG:

Ein Verwechseln der Anschliisse CN1A, CN1B, CN3 und CN2 kann zum Kurzschluss
und somit zur Zerstérung der Ein- und Ausgénge fiihren.
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Gehausekomponenten

Servoverstiarker MR-J2S-350A4 bis MR-J2S-700A4

° \

]
[}

Nr.

Bezeichnung

Beschreibung

Batteriehalterung

Enthalt die Batterie (optional)
fir die Speicherung der Daten
der Absolutwertpositionierung

Batterieanschluss (CON1)

Zum Anschluss der Batterie

Anzeigefeld

Flnfstellige 7-Segment-LED zur
Anzeige des Servostatus und
der Alarmcodes

Bedienfeld @ @ @

MODE UP DOWN

Zum Einstellen der Statusanzei-
ge, der Diagnosefunktion, der
Alarmanzeige und der Parame-
tereinstellung

Zum Speichern der Daten
Zum Wechseln der Anzeige
oder der Werte in der jeweils
angezeigten Funktion

Zum Wechseln der Funktion

MELSERVO J2-Super
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Gehausekomponenten

© 006006000

(]

MR-J2S-350A4 und MR-J2S-500A4

MR-J2S-700A4

Nr. | Bezeichnung

Beschreibung

E/A-Signal-Anschluss (CN1A)

Zur Ubertragung von E/A-Signalen

E/A-Signal-Anschluss (CN1B)

Zur Ubertragung von E/A-Signalen

Kommunikationsanschluss (CN3)

Zum Anschluss eines PCs oder analoger
Anzeigeinstrumente

Typenschild

Encoderanschluss (CN2)

Zum Anschluss des Servomotorencoders

© 6|0 0|0

Kontrollleuchte CHARGE

Leuchtet bei aufgeladenem Zwischenkreis
Wenn die Kontrollleuchte leuchtet, dirfen die Kabel-
verbindungen nicht getrennt werden.

Jumper (JP11)

Zur Umschaltung zwischen positiver und negativer
Logik

Klemmenleiste der Steuerspannungsversorgung
(TE2)

Zum Anschluss der Spannungsversorgung des
Steuerteils

Klemmenleiste der Spannungsversorgung (TE1)

Zum Anschluss der Spannungsversorgung, des
Servomotors und der Bremseinheit bzw. des Brems-
widerstands

Klemme fir Schutzerde (PE)

Zur Erdung des Moduls

©6

Klhlventilatoren

ACHTUNG:

Ein Verwechseln der Anschliisse CN1A, CN1B, CN3 und CN2 kann zum Kurzschluss
und somit zur Zerstérung der Ein- und Ausgénge fiihren.
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Anschluss des Servoverstéarkers

4

Anschluss des Servoverstarkers

A

ACHTUNG:

Die jeweiligen Klemmen diirfen nur mit der angegebenen Spannung belegt werden.
Eine falsche Spannung kann zu Schaden am Servoverstérker fiihren.

4.1 Klemmen fur Spannungsversorgung und
Steuerspannung
Anschluss
Servoverstarker Versorgungs-/Steuerspannung/ .
Bremswiderstand/Bremseinheit Schutziolter PE
TE2
!
eréte- D
MR-J2S-10A L1213 vo(r;der;eite g % c BRP®X®®
bis SISIS
MR-J25-60A FRR coe. || L] P ‘9'
I:II:I U \\7 \V.\; rickseite | | Z L21
I:”:I | | ] 11
s TEI—~-FH |
£ ) | ] o
2] | soel L1 L2 L3 Gerétej Y
% MR-J2S-70A o N R vorderseite ® Z c J O ¥®
2 | MR-J25-100A AN ISISIE NP=
$ uvw Geréte- ® E L21
>: riickseite | | E L11
2 ic= L
9
0 TE2
MR-J2S-200A DD &‘&v& ©
MR-J2S-350A
ma - |EEEEEE] EEEEEE] ¢
I 123U VW L1121 D P C N
PE
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Anschluss des Servoverstarkers

Anschluss
Servoverstarker Versorgungs-/Steuerspannung/ Schutzleiter PE
Bremswiderstand/Bremseinheit
e T TE2 Befestigungsschraube
fiir Kabel des internen
Er——r{ Bremswiderstandes im
o DD Falle der Nichtbenutzung
TE1 2
- S DD
MR-J2S-500A S
T ©
8 P B &)
O]
S o @<@
»
& ®
>
(]
QE) Befestigungsschraube
(%) fur Kabel des internen
>' Bremswiderstandes im
& TE2 Falle der Nichtbenutzung
8 3|« TE2
MR-J2S-700A
[eleldlelele]e]els \/
L1l23C P NUVW @
?
PE
CNP1—
P 24 /L1
MR-J25. 6084 T eop A
. (¢} CECKS)
bis / oviL21 “
MR-J2S-200A4 | ST P v
ONP3—} | N S
*
PE
N S nad TE2 Befestigungsschraube
_gc) fur Kabel des internen
S | Bremswiderstandes im
-.é . g DD L1 24 V/L11 Falle der Nichtbenutzung
Q L2 oV/L21
S |MRy2s-350A4 | [i=dl || 2
2 | und 0 c
3 | MR-J25-500A4 Bl [B]ree p ©
< PE—» B N @
8 & v @<®
v
<
w ®
Befestigungsschraube
fiir Kabel des internen
Bremswiderstandes im
TE2 Falle der Nichtbenutzung
g|«—TE2
®OD @
MR-J2S-700A4
EEEEEEREE [ /
L1l23C P NUV W @
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Anschluss des Servoverstéarkers

Ubersicht der Leistungsanschliisse fiir MR-J2S-60A bis MR-J2S-700A

Bezeichnung | Signal Beschreibung
L1 L2 L3 Spannungs- Der Nennspannungsbereich betragt dreiphasig 200 bis 230 V AC, 50/60 Hz.
T versorgung Bis 750 W ist ein einphasiger Anschluss mdglich.
L11. L21 Steuerspannungs- | Der Nennspannungsbereich betrégt einphasig 200 bis 230 V AC, 50/60 Hz.
’ versorgung Dabei sollte L11 gleichphasig mit L1 und L21 gleichphasig mit L2 sein.
SchlieBen Sie die optionale Bremseinheit an die Klemmen P und N an. Vor
Optionale Anschluss der optionalen Bremseinheit muss der interne Bremswiderstand
N Bremseinheit von den Klemmen P-C abgeklemmt werden.
An die Servoverstarker MR-J2S-350A oder kleiner darf keine optionale
Bremseinheit angeschlossen werden.
MR-J2S-350A oder kleiner
Die Klemmen P-D sind ab Werk gebriickt. Wenn Sie einen optionalen
Bremswiderstand einsetzen, missen Sie die Kabelbrlicke entfernen. Schlie-
Ben Sie den optionalen Bremswiderstand an die Klemmen P-C an.
) An die Servoverstarker MR-J2S-350A oder kleiner darf keine optionale
Optlonal_er Bremseinheit angeschlossen werden.
P,C,D Bremswiderstand/ -
Bremseinheit MR-J2S-500A oder gréBer
Vor Anschluss des optionalen Bremswiderstandes oder der optionalen
Bremseinheit muss der interne Bremswiderstand von den Klemmen P-C ab-
geklemmt werden.
Schlieen Sie den optionalen Bremswiderstand an die Klemmen P-C an.
Die optionale Bremseinheit wird an die Klemmen P und N angeschlossen.
UV w Servomotor- SchlieBen Sie hier die Spannungsversorgungsklemmen U, V, W des Servo-
T ausgang motors an.
PE Schutzleiter SchlieBen Sie hier den Schutzleiter des Servomotors und die Erdungs-
klemme des Schaltschranks an.

Ubersicht der Leistungsanschliisse fiir MR-J2S-60A4 bis MR-J2S-700A4

Bezeichnung | Signal Beschreibung
L1, L2, L3 Spannungs- Der Nennspannungsbereich betragt dreiphasig 380 bis 480 V AC, 50/60 Hz.
versorgung
24 V/L11 Steuerspannungs- SchlieBen Sie hier eine 24-V-GIe_aichspannungsquelle an. Dabei muss der
0 V/L21 ’ versorgung Pluspol der Spannungsquelle mit der Klemme 24 V/L11 und der Minuspol
der Spannungsquelle mit der Klemme 0 V/L21 verbunden werden.
SchlieBen Sie die optionale Bremseinheit an die Klemmen P und N an. Vor
Optionale Anschluss der optionalen Bremseinheit muss der interne Bremswiderstand
N Bremseinheit von den Klemmen P-C abgeklemmt werden.
An die Servoverstarker MR-J2S-200A4 oder kleiner darf keine optionale
Bremseinheit angeschlossen werden.
MR-J2S-200A4 oder kleiner
Die Klemmen P-D sind ab Werk gebriickt. Wenn Sie einen optionalen
Bremswiderstand einsetzen, mussen Sie die Kabelbriicke entfernen. Schlie-
Ben Sie den optionalen Bremswiderstand an die Klemmen P-C an.
) An die Servoverstarker MR-J2S-200A4 oder kleiner darf keine optionale
Opt|ona|.er Bremseinheit angeschlossen werden.
P,C,D Bremswiderstand/ "
Bremseinheit MR-J2S-350A4 oder gréBer
Vor Anschluss des optionalen Bremswiderstandes oder der optionalen
Bremseinheit muss der interne Bremswiderstand von den Klemmen P-C ab-
geklemmt werden.
SchlieBen Sie den optionalen Bremswiderstand an die Klemmen P-C an.
Die optionale Bremseinheit wird an die Klemmen P und N angeschlossen.
TRYA Servomotoraus- SchlieBen Sie hier die Spannungsversorgungsklemmen U, V, W des Servo-
T gang motors an.
PE Schutzleiter SchlieBen Sie hier den Schutzleiter des Servomotors und die Erdungsklem-
me des Schaltschranks an.

MELSERVO J2-Super
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Anschluss des Servoverstarkers

4.2

4.2.1

Anschlussbeispiele

Anschluss der 200-V-Servoverstarker

Anschluss an eine 1-phasige Spannungsversorgung

Spannungs-
versorgung
230V
50 Hz

L1 —
N ——

* (Negativ schaltende Logik)

1>
1>

RA NOT-AUS AUS EIN
™
"
wo [ TET

Servoverstarker
]J;U
\, L2
l)LH
O L21

NOT-AUS \'\,H\\ EMG
Servo EIN o—¥ SON

MC

//

* SG
COM
Alarm o—E} ALM
1A
Y

Anschluss an eine 3-phasige Spannungsversorgung

* (Negativ schaltende Logik)

RA NOT-AUS AUS EIN
(am
"
Spannungs- MC H
versorgung
vy
50 Hz .
MC Servoverstarker
L1— T L1
1
L2 — \.\ L2
L3 — T~ L3
Transformator L1
U/U, =400 V/230 V O L21

NOT-AUS \'\,[L EMG
Servo EIN o—¥ SON

* SG
COM
Alarm 0—|RA ALM
[P ]
Y
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Anschluss des Servoverstéarkers

4.2.2 Anschluss der 400-V-Servoverstarker

Servoverstarker bis MR-J2S-200A4

RA NOT-AUS AUS EIN
m
It b D N oo O]
=
e [ 5
Spannungs-
vrc)arsorgugng ATransformator Servoverstarker
400 V P
50 Hz e
L1 — 1> T
L2 — 1>
L3 — 1> L
Leitungs-
Schutzschalter
Svpt)eargg?gnugnsg; E \L 24 V/L11
24V DC - oVv/L21
NOT-AUS — LEMG
Servo EIN SON
* SG
O
Alarm ﬂ ALM
* (Negativ schaltende Logik) z

Servoverstiarker MR-J2S-350A4 bis MR-J2S-700A4

RA NOT-AUS AUS EIN
lmm
e [
S -
V%?gg?gnug:g ot t Servoverstarker
400V HH—— g ransiormator
|
50 Hz MG
L1 — 1> T L1
L2 — > ; { L2
L3 — 1> N L3
Leitungs-
Schutzschalter
Svr;argg ;Jgnugnsg; E \;\ i 24 V/L11
24V DC L oVv/L21
noT-aus — T L g
Servo EIN SON
* SG
O
Alarm ALM
* (Negativ schaltende Logik) g
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Anschluss des Servoverstarkers

4.3 Signalleitungen
Signalbelegung der Schnittstellen CN1A und CN1B
An- |Pin-| Signal Symbole der E/A-Signale im Regelmodus @
schluss | Nr. | E/A (1/O) o P P/S S SIT T TP i
1 — LG LG LG LG LG LG —
2 [ NP NP/— — — — —INP —
3 [ PP PP/— — — — —/PP —
4 — P15R |P15RP15R| P15R P15R P15R P15R —
5 o) Lz Lz Lz Lz Lz Lz —
6 o] LA LA LA LA LA LA —
7 o] LB LB LB LB LB LB —
8 [ CR CR/SP1 SP1 SP1/SP1 SP1 SP1/CR | Pr.43-48
9 — COM COM CcoM COM COM COM —
onia |10 — SG SG SG SG SG SG —
11 — OPC OPC/— — — — —/OPC —
12 [ NG NG/— — — — —ING —
13 [ PG PG/— — — — —/PG —
14 o) oP oP oP OP oP oP —
15 o) LZR LZR LZR LZR LZR LZR —
16 o] LAR LAR LAR LAR LAR LAR —
17 o] LBR LBR LBR LBR LBR LBR —
18 o) INP INP/SA SA SA/— — —/INP Pr. 49
19 o) RD RD RD RD RD RD Pr. 49
20 — SG SG SG SG SG SG —
— LG LG LG LG LG LG —
[ — —NC Ve VC/VLA VLA VLA/— —
3 — VDD VDD VDD VDD VDD VDD —
4® o) DO1 DO1 DO1 DO1 DO1 DO1 —
5 [ SON SON SON SON SON SON | Pr.43-48
6 o] TLC TLC TLC | TLCNVLC | VLC | VLC/TLC | Pr.49
7 [ — LOP SP2 LOP SP2 LOP | Pr.43-48
8 [ PC PC/ST1 ST1 STi/RS2 | RS2 RS2/PC | Pr.43-48
9 [ TL TL/ST2 ST2 | ST2/RSt RS1 RS1/TL | Pr.43-48
10 — SG SG SG SG SG SG —
oNTB — P15R P15R P15R P15R P15R P15R —
12 [ TLA  [TLATLA®| TLA® |TLATC®| TC TC/TLA —
13 — COoM COoM COM COoM COoM COM —
14 [ RES RES RES RES RES RES | Pr.43-48
15 [ EMG EMG EMG EMG EMG EMG —
16 [ LSP LSP LSP LSP/— — —/LSP —
17 [ LSN LSN LSN LSN/— — —/LSN —
18 o] ALM ALM ALM ALM ALM ALM Pr. 49
19 o) ZsP ZSP ZsP ZsP ZSP ZSP Pr.1, 49
20 — SG SG SG SG SG SG —
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E : Eingangssignale
A : Ausgangssignale
@ P : Lageregelung
S : Drehzahlregelung
T : Drehmomentregelung

P/S : Lage-/Drehzahlregelung im Wechselbetrieb
S/T : Drehzahl-/Drehmomentregelung im Wechselbetrieb
T/P : Drehmoment-/Lageregelung im Wechselbetrieb

® Durch Setzen der Parameter 43 bis 48 wird der Einsatz von TL méglich, TLA kann ver-
wendet werden.

Das Signal von CN1A-18 wird immer ausgegeben.
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Bedeutung der Symbole:

Symbol | Bedeutung Symbol | Bedeutung

SON Servo EIN VLC Drehzahlbegrenzung erreicht

LSP Endschalter Vorwartsdrehung RD Bereit

LSN Endschalter Ruckwartsdrehung ZSP Stillstand

CR Loéschen des Positionszéhlers INP In Position

SP1 Auswahl Festdrehzahl 1 SA Drehzahl erreicht

SP2 Auswahl Festdrehzahl 2 ALM Fehler

PC Umschaltung auf P-Regler WNG Warnung

ST Start vorwarts BWNG Batteriewarnung

ST2 Start rickwarts OoP Encoder Z-Phasen-Impuls (Open Collector)

TL Drehmomentbegrenzung MBR Automatisches Schalten einer Haltebremse

RES Reset Lz Encoder Z-Phasen-Impuls (Differential-

EMG Externer NOT-AUS LZR Ausgange)

LOP Wechsel der Regelfunktion LA Encoder A-Phasenimpuls (Differential-

VC Analoge Drehzahlvorgabe LAR Ausgange)

VLA Analoge Drehzahlbegrenzung LB Encoder B-Phasenimpuls (Differential-

TLA Analoge Drehmomentbegrenzung LBR Ausgange)

TC Analoge Drehmomentvorgabe VDD Interne Spannungsversorgung

RS1 Wahl der Vorwértsdrehung bei COM Bezugsppunkt der digitalen Eingangs-
Drehmomentregelung schnittstelle

RS2 \[/)Vahl der Ruckwartsdrehung bei OPC Span_nungsversorgung fir Open-Collector-

rehmomentregelung Schnittstelle

PP SG Q/I(;isiﬁ:tr;sllc;hluss der digitalen Eingangs-

NP Vorwarts-/Rickwartsdrehung Impulskette P15R 15V DC

PG LG Masseanschluss

NG SD Abschirmung

TLC Drehmomentbegrenzung erreicht — —
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4.4 Schnittstellen

Im Folgenden wird der Anschluss der Peripherie an die Schnittstellen erldutert. Anschlussbilder
ohne Typenangabe gelten sowohl fir die 200-V- als auch fur die 400-V-Servoverstarker.

Der 400-V-Servoverstarker bietet die Moglichkeit, durch Umstecken des Jumpers JP11 zwi-
schen zwei Arten der Steuerlogik zu wahlen. In der Werkseinstellung steckt der Jumper in der
oberen Position (negative Logik, 0 V DC entspricht logisch 1). Wenn mit positiver Logik (24 V DC
entsprichtlogisch 1) gearbeitet werden soll, muss der Jumper in die untere Position gesetzt werden.

HINWEIS Schalten Sie die Versorgungsspannung ab, wenn Sie den Jumper umstecken. Das Umste-
cken des Jumpers bei eingeschalteter Versorgungsspannung kann zu Fehlern fuhren.

Digitale Eingangsschnittstelle DI-1

Das Signal wird Uber ein Relais oder einen Transistor mit Open Collector gegeben.

® Anschluss externer Geréate (positive Logik)

Interne Spannungsversorgung Externe Spannungsversorgung
sG 9 SG f

24V DC
> 200 mA
coMm 47k0 [_{ l coMm 47k0
} :
Tr
ca.5mA
SON, etc. ) { w SON, etc. )
[—( <t <t
A ca.5mA L&ﬂ
u (S o
VDD

Uces<1V Uces<1V
| ceo< 100 pA I cE0 < 100 pA

200-V-Servoverstarker

Externe Spannungsversorgung

SG

24V DC
> 200 mA
COM 4,7 kQ

<V L

I
1<t
ca.5 mA W

EYY

Uces<1V
I ceo< 100 pA

400-V-Servoverstarker

ACHTUNG:

A Beim Anschluss externer Geréte an die 400-V-Servoverstérker darf die interne Span-
nungsquelle bei positiver Logik nicht angeschlossen werden. Verwenden Sie eine
externe Spannungsquelle.

Verbinden Sie die Klemme SG nicht mit der Klemme COM, da dies zur Zerstérung des
Servoverstérkers fiihren kann.
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@® Anschluss externer Geréate (negative Logik)

Interne Spannungsversorgung Externe Spannungsversorgung
24V D
VDD c
24V DC
com 47 kO 2 200 mA com 47 kO

ca.5 mA ca.5 mA
SON, etc. — SON, etc. ]
T N
RS R
T ™ Tr -
SG SG
Uces<1V Uces<1V
I cE0< 100 pA I ceo <100 pA
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Digitale Ausgangsschnittstelle DO-1

Uber diese Schnittstelle kann zum Beispiel eine Kontrollleuchte, ein Relais oder ein Optokopp-
ler angesteuert werden. Sehen Sie bei einer induktiven Last eine Diode (D) und bei einer Leuch-
te einen Einschaltstromwiderstand (R) vor (zulassiger Strom: 40 mA, Einschaltstromspitze:

100 mA).

® Induktive Last (negative Logik)

Interne Spannungsversorgung

24Vch_:r%

Externe Spannungsversorgung

VDD

ALM, etc

ALM, etc

= <27V DC

v

® Induktive Last (positive Logik)
Externe Spannungsversorgung
VDD
CcoM
SG

i} T [S]D JT <27VDC
ALM, etc
400-V-Servoverstarker
ACHTUNG:
A ® Beim Anschluss externer Geréte an die 400-V-Servoverstarker darf die interne

Spannungsquelle bei positiver Logik nicht angeschlossen werden. Verwenden
Sie eine externe Spannungsquelle.
Verbinden Sie die Klemme VDD nicht mit der Klemme SG, da dies zur Zerstérung
des Servoverstérkers fiihren kann.

® Achten Sie beim Anschluss einer induktiven Last auf die richtige Polaritét der
Freilaufdiode D. Eine falsche Polung der Diode kann zur Zerstérung des Servover-
stérkers flihren.

MELSERVO J2-Super
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@® Anschluss einer Kontrollleuchte (negative Logik)

Interne Spannungsversorgung Externe Spannungsversorgung

24V DC
VDD

— <27VDC
ALM, etc ALM, etc

SG

® Anschluss einer Kontrollleuchte (positive Logik)

Externe Spannungsversorgung

VDD

coMm

SG

i 2l T <27VDC
ALM, etc 8

400-V-Servoverstarker

ACHTUNG:

Beim Anschluss externer Geréte an die 400-V-Servoverstérker darf die interne Span-
nungsquelle bei positiver Logik nicht angeschlossen werden. Verwenden Sie eine
externe Spannungsquelle.

Verbinden Sie die Klemme VDD nicht mit der Klemme SG, da dies zur Zerstérung des
Servoverstérkers fiihren kann.
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Schnittstelle fiir Eingang der Impulskette DI-2

® Open-Collector-Ansteuerung in negativer Logik
(maximale Eingangsfrequenz: 200 x 103 Impulse/s)

Interne Spannungsversorgung Externe Spannungsversorgung
VDD VDD
24V DC
OPC OPC
— }
1,2 kQ 1,2 kQ
PG, NG PG, NG
Y Y
ca.20 mA 270Q| | A AVAN o700| | & vy
ga. 20 mA
PP.NP ——
T

PP, NP ——
'—< ’—<
120 120 Q
SG H SG

v v
Uces<1V

Uces<1V
I ce0< 100 uA )

| cE0< 100 pA SD

Eingangsimpulse

tc || tHL tLH=tHL < 0,2 us
tc>2upus
0,9 — tF >3 pus
0,1 I
tc tLH
tF

L

@ Differentialeingédnge (max. Eingangsfrequenz: 500 x 102 Impulse/s)

Servoverstarker

max. Frequenz der
Eingangsimpulse:
500 x 10% Impulse/s

T | PG(NG) 1000

O

| PP(NP)

W

SD
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Emulierter Encoderausgang DO-2

® Open Collector
max. Ausgangsstrom 35 mA

Servoverstarker

. 5-24VDC
Servoverstarker

,,,,,,, 30
opP ) ~—

Optokoppler

® Differentialausgange

Servoverstarker

(7
(LB, L2) o
LAR
(LBR, LZR)

LG

AM26L.S32 o. A.

@1509

SD

Servoverstarker
LAl
(LB, L2) o~ 1,2kQ
LAR X AEE
(LBR, LZR)

schneller
Optokoppler

Zeitverhalten der Ausgangssignale

LAR —
LB —

LBR —
/2

Lz

&

Die Flanke des LZ/LZR-Pulses

kann um +3/8 T variieren.

LZR

>400us

OoP

On

I
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® Analogeingang

Eingangswiderstand Servoverstérker
10-12 kQ
1 kO +15V DC
_______ l—\l P15R
%} ——0
[}
1
1
1 11 | VG, etc.
2kQ [ | ——Q
i 10 kQ
D
11 LG
TR
"""" [ lsD

® Analogausgang

Servoverstarker

Ausgang +10 V/ 1 mA

MO1 10 kQ
(MO2)| |—'\:

1
1
I
I
I
I
I
I
I
1

LG

SD
e

——-—-—————-=
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Anzeige und Betrieb

5

5.1

Anzeige und Betrieb

Flussdiagramm der Anzeige

Die Einstellung der Parameter sowie Diagnose- und Statusanzeige erfolgen lber das Anzeige-
feld an der Frontseite des Servoverstérkers (5-stellige 7-Segment-LED). Uber die Tasten
MODE, UP und DOWN kann die Anzeige gewechselt werden. Zur Anzeige und zum Setzen der
Zusatzparameter missen Sie vorher Parameter 19 (Parameter-Schreibschutz) einstellen.

Tastenbetatigung

Statusanzeige

Mode

Grundparameter

|
Zusatzparameter 1 H Zusatzparameter 2 )

Umdrehung, hoch [100 Imp.]

[

Absolut-Zahler
[Umdrehungen]

d ~

[

Verhdltnis der Tragheits-
momente [Anzahl]

P

Busspannung [V]

ok £ 7 7 :
c
r - ] - - N ] [nl 2
£ | [Fd-of] A --] [P &0 P20 g
Riickmeldeimpulse Betriebsbereitschaft Aktueller Alarm Auswahl I Funkti 2 Parameter 50 ©
[Impulse] Auswahl opt. Bremswiderstand 2
9]
- | [—--- | [Ao_--] T P21 P51 i
Servomotor-Drehzahl Anzeige des externen Letzter Alarm Funktionswahl 1 Funktionswahl 3 Funktionswahl 6 @
[U/min.] E/A-Signals 1 1 |
= 1 1 1 upP
]
|& | |d0'0ﬁ| |H/ "| 1 1 1
Schleppfehler Erzwungenes Zweitletzter Alarm ! ! !
[Impulse] Ausgangssignal I I I
E | [FE5T 1] A2 -] : : : ©
) ) ) Down
Sollwertimpulse Testbetrieb Drittletzter Alarm o
[Impulse] Jog-Vorschub : : : u <
- >
[~ | [FEST 2] A3 - -] [P 18| [P 45| P83 5
Befehlsimpulsfrequenz Testbetrieb Viertletzter Alarm Auswahl Statusanzeige Parametrierung Parameter 83 g
[Impulse/s x 1000] Positionierung Eingangssignale 7 S
- - ~ 12
[F | EEE] A4 - -] EE] EEE] P84 &
Spg. d. analogen Drehzahl- Testbetrieb Fiinftletzer Alarm Schreibschutz Z“ﬂme‘”e‘”"gl Parameter 84
sollwerts/-grenze [mV] Betrieb ohne Servomotor usgangssignale
1l | FESTHY AS - -]
Spg. d. analogen Drehmoment- Testbetrieb Sechstletzter Alarm
sollwerts/-grenze [mV] Maschinenanalyse
] [l
L | -A0 | £ --]
Auslastung Sofware-Version Fehlernummer des
Bremskreis [%] niederwertige Stellen Parameters
/ -00o “w |
o —og
Effektivwert Software-Version
Drehmoment [%] hoherwertige Stellen
B | CR]
! (=]
Spitzenwert Automatischer
Drehmoment [%] VC-Offset
L/ | He 8]
Momentanes Motorserie
Drehmoment [%]
FEE CERN]
Position innerhalb einer Motortyp
Umdrehung, niedr. [Imp.]
~ [l
(42 | [H4 G
Position innerhalb einer Encodertyp
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5.2 Parameter
Ubersicht der Grundparameter 0 bis 19
Betriebs- Werks- . . Benutzer-
I Szl | DTS art einstellung 2hlie einstellung
0 STY ® Augwahl Regelfunlftlon/AuswahI PST 0000
optionaler Bremswiderstand
1 OP1® | Funktionswahl 1 PST 0002
2 ATU Auto-Tuning PS 0105
3 CMX Elektronisches Getriebe (Zahler) | P 1
4 CDhV Elektronisches Getriebe (Nenner) | P 1
5 INP Schaltschwelle ,In Position“ P 100 Impulse
6 PG1 Verstérkungsfaktor Lageregelung | P 35 rad/s
Beschleunigungs-/Verzégerungs-
7 PST zeit P 3 ms
(Betriebsart: Lageregelung)
Festdrehzahl 1 S 100 U/min
8 SC1
Drehzahlbegrenzung 1 T 100 U/min
Festdrehzahl 2 S 500 U/min
9 SC2
Drehzahlbegrenzung 2 T 500 U/min
Festdrehzahl 3 S 1000 U/min
10 SC3
Drehzahlbegrenzung 3 T 1000 U/min
Beschleunigungszeit
11 STA (Betriebsart: Drehzahl-/Drehmo- | ST 0 ms
mentregelung)
Verzégerungszeit
12 STB (Betriebsart: Drehzahl-/Drehmo- | ST 0 ms
mentregelung)
13 sTC S-for'r.mge Beschleunigungs-/ ST 0 ms
Verzdégerungsrampe
14 TQC Drehmoment Sollwert-Filter T 0 ms
15 SNO® | Stationsnummer PST 0
16 BPS @ Baudrate, Loschen der Alarmliste |P ST 0000
17 MOD Funktionsauswahl Analogausgang|P ST 0100
18 DMD @ Auswahl Statusanzeige PST 0000
19 BLK ® Schreibschutz PST 0000

© Damit die Einstellung aktiv wird, erfordern diese Parameter nach der Einstellung ein Aus-

und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung.

@ pie Symbole in der Spalte ,Betriebsart” verweisen auf den Einsatz des Parameters in der
entsprechenden Regelfunktion
P: Lageregelung
S: Drehzahlregelung
T: Drehmomentregelung

MELSERVO J2-Super
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Ubersicht der Zusatzparameter 20 bis 49

N | par | Name an® | cinstefiung| EMNM | ginCreiiung

20 |OP2 Q@ | Funktionswahl 2 PST 0000

21 |0P3® | Funktionswahl 3 P 0000

22 | OP4Q | Funktionswahl 4 PST 0000

23 |FFC ~Feed forward“ Verstarkungsfaktor P 0 %

24 | ZSP Drehzahl ,,0“-Meldung PST 50 U/min

05 | veM Drehzahl bei max. Sollwert S ® U/min
Drehzahlbegrenzung T ® U/min

26 | TLC Drehmoment bei max. Sollwert T 100 %

27 |ENRQ | Auflésung Encodersimulation PST 4000 Impulse

28 | TL1 Drehmomentbegrenzung 1 PST 100 %

P Offset analoger Drehzahlsollwert S @ mV
Analoger Drehzahlbegrenzungsoffset T @ mV

30 | TLO Offset analoger Drehmomentsollwert T 0 mV
Offset analoge Drehmomentbegrenzung S 0 mV

31 | MO1 Offset Analogausgang 1 PST 0 mV

32 | MO2 Offset Analogausgang 2 PST 0 mV

33 | MBR Schaltverzégerung Haltebremse PST 100 ms

34 | GD2 Massentragheitsverhaltnis PST 70 x 0,1

35 | PG2 Verstarkungsfaktor Lageregelkreis 2 P 35 rad/s

36 | VG1 Verstarkungsfaktor Drehzahlregelkreis 1 PS 177 rad/s

37 | VG2 Verstéarkungsfaktor Drehzahlregelkreis 2 PS 817 rad/s

38 |VIC I-Verstarkungsfaktor Drehzahlregelkreis PS 48 ms

39 |VvDC D-Verstarkungsfaktor Drehzahlregelkreis PS 980

40 |— Reserviert — 0 —

41 |DIA® | Signalmaskierung (SON/LSP/LSN) PST 0000

42 |DI1 @ | Parametrierung Eingangssignale 1 PST 0003

43 |DI2® | Parametrierung Eingangssignale 2 (CN1B-Pin5) [P ST 0111

44 |DI3D | Parametrierung Eingangssignale 3 (CN1B-Pin14) [P ST 0222

45 | DI4 D | Parametrierung Eingangssignale 4 (CN1A-Pin8) |PST 0665

46 | DI5® | Parametrierung Eingangssignale 5 (CN1B-Pin7) |PST 0770

47 | DI6 @ | Parametrierung Eingangssignale 6 (CN1B-Pin8) |P ST 0883

48 | DI7® | Parametrierung Eingangssignale 7 (CN1B-Pin9) |P ST 0994

49 | DO1® | Parametrierung Ausgangssignale PST 0000

O,

Damit die Einstellung aktiv wird, erfordern diese Parameter nach der Einstellung ein Aus-
und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung.

Die Symbole in der Spalte ,Betriebsart” verweisen auf den Einsatz des Parameters in der
entsprechenden Regelfunktion:

P: Lageregelung

S: Drehzahlregelung

T: Drehmomentregelung

®
@

Nenndrehzahl des verwendeten Servomotors

Hangt vom Servoverstérker ab
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Ubersicht der Zusatzparameter 50 bis 84

Betriebs- | Werks- . . Benutzer-
e L art einstellung AR einstellung
50 — Reserviert — 0000 —
51 OP6 @ | Funktionswahl 6 PST 0000
52 — Reserviert — 0000 —
53 0P8 ® | Funktionswahl 8 PST 0000
54 OP9® | Funktionswahl 9 PST 0000
55 OPA® Funktionswahl A P 0000
56 sic Uberwachungszelt fur serielle PST 0 s
Kommunikation
57 — Reserviert — 10 —
58 NH1 1. Filter zur Unterdriickung von PST 0000
mechanischen Resonanzen
59 NH2 2. Filter zur Unterdriickung von PST 0000
mechanischen Resonanzen
60 LPF Tlefpa_ssfll'_(er zur Unterdriickung PST 0000
von Vibrationen
61 GD2B 2. Massentragheitsverhaltnis PS 70 x 0,1
62 PG2B Verhéltnis der Verstérl_(ungsfak- = 100 %
toren flr Lageregelkreis 2
Verhéaltnis der Verstarkungsfak- o
63 VG28 toren fur Drehzahlregelkreis 2 PS 100 A
Verhaltnis der I-Verstarkungs- o
64 vIicB faktoren des Drehzahlregelkreises PS 100 7o
65 cbrP @ Verstarkungsfaktorumschaltung PS 0000
66 cDs Schw_c_alle zur Umschaltung des PS 10 ®
Verstarkungsfaktors
67 cDT Zeit er Umschaltung des PS 1 ms
Verstéarkungsfaktors
68 — Reserviert — 0 —
69 CMX2 2. Faktor fur Impuls-Sollwert- P 1
vorgabe
70 CMX3 3. Faktor fir Impuls-Sollwertvor- p 1
gabe
71 CMX4 4. Faktor fur Impuls-Sollwert- = 1
vorgabe
Festdrehzahl 4 S 200 U/min
72 SC4
Drehzahlbegrenzung 4 T 200 U/min
Festdrehzahl 5 S 300 U/min
73 SC5
Drehzahlbegrenzung 5 T 300 U/min
Festdrehzahl 6 S 500 U/min
74 SC6
Drehzahlbegrenzung 6 T 500 U/min
Festdrehzahl 7 S 800 U/min
75 SC7
Drehzahlbegrenzung 7 T 800 U/min
76 TL2 Drehmomentbegrenzung 2 PST 100 %
77 —_ Reserviert — 100 —
78 — Reserviert — 10000 —
79 — Reserviert — 10 —
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Nr. Symbol | Name Z?r@iebs- gﬁ;'t(:; RS Einheit 3?";:';2'?;9
80 — Reserviert — 10 —
81 — Reserviert — 100 —
82 — Reserviert — 100 —
83 — Reserviert — 100 —
84 — Reserviert — 0 —

@ Damit die Einstellung aktiv wird, erfordern diese Parameter nach der Einstellung ein Aus-
und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung.

@ pie Symbole in der Spalte ,Betriebsart” verweisen auf den Einsatz des Parameters in der
entsprechenden Regelfunktion:
P: Lageregelung
S: Drehzahlregelung
T: Drehmomentregelung

® Die Einheit hdngt von der Einstellung in Parameter 65 ab.
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6 Alarm- und Warnmeldungen

6.1

Liste der Alarm- und Warnmeldungen

Tritt wahrend des Betriebs ein Fehler auf, wird eine entsprechende Alarm- oder Warnmeldung
ausgegeben. Setzen Sie Parameter 49 auf LJLI11, um den Alarmcode im Status EIN/AUS Uber
die digitalen Ausgénge auszugeben. Die Warnmeldungen AL.92 bis AL.EA verflgen Uber kei-
nen Code. Im normalen Betrieb (ohne Alarm) werden Uber die Signale CN1B-19, CN1A-18 und
CN1A-19 die Standard-Statussignale (z. B. Drehzahl) ausgegeben.

Alarm zuriicksetzen
Pin Pin Pin Vereor SET bei
Anzeige | CN1B- | CN1A- | CN1A- | Fehler bei gungs- aktueller RES-
18 18 19 spannung AIar[n- Signal
AUS — EIN anzeige schalten
betéitigen
AL10@ |0 1 0 Unterspannung v v v
AL.12 0 0 0 Speicherfehler 1 v — —
AL.13 0 0 0 Timerfehler (4 — —
AL.15 0 0 0 Speicherfehler 2 v — —
AL.16 1 1 0 Encoderfehler 1 v — —
AL.17 0 0 0 Platinenfehler 2 v — —_
AL.19 0 0 0 Speicherfehler 3 v — —
AL.1A 1 1 0 Falscher Servomotor v —_ —_
AL.20 1 1 0 Encoderfehler 2 v — —
AL.24 1 0 0 Erdschluss v — —
AL.25 1 1 0 Verlust der Absolutposition v — —
AL.30 0 0 1 Uberlast Bremseinheit v® v v®
2IAL3T |1 0 1 Zu hohe Drehzahl vO vO vO
SlaLse |1 0 0 Uberstrom vO vO vO
AL33 |0 0 1 Uberspannung v — —
AL.35 1 0 1 Zu hohe Eingangsfrequenz v 4 v
AL.37 0 0 0 Parameterfehler v — —
AL.45 0 1 1 Uberhitzung Leistungsteil 4 4 v
AL.46 0 1 1 Servomotor-Uberhitzung v 4 4
AL50 |0 1 1 Uberlast 1 vQ vO vQ
AL51 |0 1 1 Uberlast 2 vQ vO vQ
AL.52 1 0 1 Zu groBBe Abweichung (4 v 4
AL.8BA 0 0 0 ngnrr\;vzlﬁ?kl;r:%snzeit serielle v v v
AL.8E 0 0 Serielle Kommunikation 4 v 4
8888 0 Watchdog v — —
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Alarm zuriicksetzen
Pin Pin Pin ereon SET bei
Anzeige | CN1B- | CN1A- | CN1A- | Fehler bei gungs- aktueller RES-
18 18 19 Alarm- Signal
spannung -
AUS > EIN anzeige schalten
betétigen
AL.92 Kontakt zur Batterie
unterbrochen

AL.96 Fehlerhafte Nullpunktfahrt

AL.9F Batteriewarnung
< | ALEO Warnung:_ UberméBige
o regenerative Belastung
é AL.E1 _ Uberlastwarnung Der Alarm wird automatisch durch Entfer-
5 nen der Fehlerursache zuriickgesetzt.
= | AL.ES Fehlerhafter Absolutwert

Ubertragungsfehler

AL.E5 Absolutwert

AL.E6 Servo NOTAUS

AL.E9 Warnung: Leistungskreis AUS

AL.EA ABS ,Servo EIN“ Warnung

@ Beheben Sie die Fehlerursache und lassen Sie den Servoverstarker, den Servomotor und
die Bremseinheit fir mindestens 30 Minuten abkuhlen, bevor Sie den Alarm zuriicksetzen
und den Betrieb wieder aufnehmen.

Hinweise zur Tabelle

GEFAHR:

Bei Auftreten eines Alarms miissen Sie die Ursache beseitigen. Vergewissern Sie
sich, dass ein Neustart sicher erfolgen kann, setzen Sie den Alarm zuriick und star-
ten Sie den Betrieb wieder.

Zur Vermeidung von Fehlfunktionen muss bei einem Verlust der Absolutposition
(AL.25) eine erneute Einstellung des Referenzpunktes vorgenommen werden.

SchutzmaBnahmen bei Auftreten einer Alarmmeldung:

A\

ACHTUNG:

Wenn einer der folgenden Alarme auftritt, beheben Sie die Ursache, und lassen Sie
den Servoverstéarker, den Servomotor und die Bremseinheit fiir mindestens 30 Minu-
ten abkiihlen, bevor Sie den Betrieb wieder aufnehmen:

® Uberlastung Bremskreislauf AL.30
([ I._{berlast 1AL.50
® Uberlast 2 AL.51

Wird der Alarm durch Aus- und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung zuriic-
kgesetzt und der Betrieb einfach fortgefiihrt, kann es zu Schdaden am Servoverstéar-
ker, am Servomotor und am Bremswiderstand kommen.
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Alarm- und Warnmeldungen

./_\ GEFAHR:
Kurzzeitiger Spannungsabfall

Tritt fiir ldnger als 60 ms ein Spannungsabfall auf, wird der Spannungsabfallalarm
(AL.10) ausgegeben. Hélt der Spannungsabfall ldnger als weitere 20 ms an, wird der
Regelkreis ausgeschaltet. Wiirde in diesem Zustand die Spannung wieder ansteigen
und gleichzeitig ein Signal Servo EIN anliegen, wiirde der Servomotor unkontrolliert
wieder anlaufen. Um ein solches Verhalten zu vermeiden, miissen Sie eine Schaltung
vorsehen, die ein Signal ,,Servo EIN“ bei Auftreten eines Alarms sofort ausschaltet.

HINWEISE Tritt ein Alarm auf, wird das Alarmsignal (ALM) ausgeschaltet und im Anzeigefeld erscheint

der zugehdrige Alarmcode. Der Servomotor stoppt. Sie kdnnen die optionale Setup-Soft-
ware zur Fehlersuche einsetzen.

Lageregelung

Beim Auftreten eines Alarms wird die Referenzposition geléscht. Fihren Sie aus diesem
Grund nach dem Zurlicksetzen des Alarms eine Nullpunktfahrt durch.
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Abmessungen

7

7.1

7.1.1

7.1.2

Abmessungen

Abmessungen der 200-V-Servoverstarker

MR-J2S-10A und MR-J2S-20A

50 70 135
06 6 = *jI
—W O[S visuss F i
rg'grg S N{NNNNN 1
o o 0
- e e
val QIS © i S[OIS [l
LHJ_Q N e PE TE2
Einheit: mm
Geréatetyp Gewicht [kg]
MR-J2S-10A 07
MR-J2S-20A ’
MR-J2S-40A und MR-J2S-60A
70 70 135
o 2 S|

=0 __w-=o

— o=o _w-=o

[ozm)ro=zo P> =
168
156
[
& EIES]

SR L1 L2 L3
TE
. XXX
! uvw
X (X)(X X

PE

———

‘ Wﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ

L 1

TE2

Einheit: mm

Geréatetyp Gewicht [kg]
MR-J2S-40A | 1
MR-J2S-60A ’
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Abmessungen

7.1.3 MR-J2S-70A und MR-J2S-100A
70
06 j+22,,
o
AL
B - )
NG L1 L2 L3
E* XXX

Einheit: mm

Geratetyp Gewicht [kg]

MR-J2S-70A 5

MR-J2S-100A '
7.1.4 MR-J2S-200A und MR-J2S-350A

[ i N iy
1 1 1 1
A Bl A B
¢ C| Cf C
N 1
%‘ @ ) £
E E
0| N
C C
10|86
TE1 [ 7]
D QI — R 3—*17‘1 ]

PE

3-M4
Einheit: mm
Geratetyp Gewicht [kg]
MR-J2S-200A
2,0
MR-J2S-350A
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Abmessungen

7.1.5

7.1.6

MR-J2S-500A

1
2x06 0
o\ 6 118 |6

\

250
235

TET |

200

Einheit: mm

Geratetyp

Gewicht [kg]

MR-J2S-500A

4,9

MR-J2S-700A

2x06

350
335

TE1

(70) 200
138 62

o

T"HHH\
1

Einheit: mm

[ i

Geratetyp

Gewicht [kg]

MR-J2S-700A

7,2
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Abmessungen

7.2 Abmessungen der 400-V-Servoverstarker
7.2.1 MR-J2S-60A4 bis MR-J2S-200A4
26 % ‘
K
[
; ” 000000000000000 L
7 T
lLe Einheit: mm
Geratetyp Gewicht [kg]
MR-J2S-60A4 o1
MR-J2S-100A4 '
MR-J2S-200A4 2,2
7.2.2 MR-J2S-350A4 und MR-J2S-500A4
2x06 130 . (70) 200
o — 1A18 Q\ 5
TE1 | il ﬁ(
o| w b = '.’ TE1 fﬂi:
. JREIE]
! If
2~ O e - O e I I
e
Einheit: mm
Geratetyp Gewicht [kg]
MR-J2S-350A4 5
MR-J2S-500A4
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Abmessungen

7.2.3 MR-J2S-700A4
. (70) 200
2x06 10 :22 10 | = 2o
0 I » : 6
N | L e
— W F } JJI Ens
o i
|18 = ] ] “
o W @ﬁ ‘
3| & }IH
TE1
v @L ,,,,,, i L,,,,,,\r_ . I -
6
”u“ Einheit: mm
Geréatetyp Gewicht [kg]
MR-J2S-700A4 7,2
7.2.4 MR-J2S-11KA4 bis MR-J2S-22KA4
260 |
o 2-012 3.9,
— @ T T i P e
© | | © L
ffffffffffff R o = bopee
Lo o
© CN2__CHARGE_
——l [ |
o [’ - T
jj I I ~1 rf [
¥y ﬁ LdLded Iﬁ
o
115 -4
1 -L'H A ,\' 12
B Einheit: mm
Geréatetyp A B Gewicht [kg]
MR-J2S-11KA4 15
236 260
MR-J2S-15KA4 16
MR-J2S-22KA4 326 350 20
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