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Safety Information

For qualified staff only

This manual is only intended for use by properly trained and qualified electrical
technicians who are fully acquainted with automation technology safety stan-
dards. All work with the hardware described, including system design, installa-
tion, setup, maintenance, service and testing, may only be performed by
trained electrical technicians with approved qualifications who are fully
acquainted with the applicable automation technology safety standards and
regulations.

Proper use of equipment

The devices of the MELSERVO series are only intended for the specific applica-
tions explicitly described in this manual and the manuals listed below. Please
take care to observe all the installation and operating parameters specified in
the manuals. Only accessories and peripherals specifically approved by
MITSUBISHI ELECTRIC may be used. Any other use or application of the prod-
ucts is deemed to be improper.

Relevant safety regulations

All safety and accident prevention regulations relevant to your specific applica-
tion must be observed in the system design, installation, setup, maintenance,
servicing and testing of these products.

In this manual special warnings that are important for the proper and safe use
of the products are clearly identified as follows:

DANGER:

Personnel health and injury warnings.
Failure to observe the precautions described here can
result in serious health and injury hazards.

\ CAUTION:

. Equipment and property damage warnings.

(i ) Failure to observe the precautions described here can
result in serious d to the equi t or other
property.

Further Information

The following manual contains further information about the devices:
@ Instruction manual of the Servo Amplifier MR-E-A/MR-E-AG

This manual is available free of charge through the internet
(www.mitsubishi-automation.com).

If you have any questions concerning the programming and operation of the
equipment described in this manual, please contact your relevant sales office
or department.

Dimensions and power line connection

le— W —»| f—— D —»

Servo amplifier W [mm] | H[mm] | D[mm] | Weight [kg]
MR-E-10A/AG

MR-E20A/AC 50 168 135@ 0.7
MR-E-40A/AG 70 168 | 135@ 1.1
MR-E-70A/AG

MR.E-100A/AG 70 168 | 190® 17
MR-E-200A/AG 20 168 | 195@ 20

@ without connectors
Connectors for CNP1 and CNP2 have to be purchased separately.

Power terminals

Symbol Signal

L1, L2, L3 Main circuit power supply

PC,D Regenerative brake option/Brake unit
[VAVAY Servo motor output

PE Protective earth

Installation and Wiring

DANGER

@ Cut off all phases of the power source externally before starting the
installation or wiring work, thus avoiding electric shock or damages
to the product.

@ Before starting installation wait for at least 15 minutes after the
power supply has been switched off. The capacitor is charged with
dangerous high voltage for some time after power off.

@ Ground the servo amplifier and the servo motor securely.

CAUTION

@ Usetheservo amplifier in the environment within the general specifi-
cations described in the instruction manual of the servo amplifier.
Never use the product in areas with dust, oily smoke, conductive
dusts, corrosive or flammable gas, vibrations or impacts, or expose it
to high temperature, condensation, or wind and rain.

Ifthe productis usedinsuch aplace described above, electrical shock,
fire, malfunction, damage, or deterioration may be caused.

@ Whendrilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
not enter ventilation slits. Such an accident may cause fire, failure or
malfunction.

@ Do not touch the conductive parts of the product directly.

@ While power is on or for some time after power-off, do not touch the
servo amplifier, the servo motor or the regenerative brake option as
they are hot and you may get burnt.
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Servo system configuration example
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No. Name Description
The 5-digit, seven-segment
(1] Display LED shows the servo status

and alarm number

Operation section

e | ®©® ®© ®© @

MODE UP  DOWN  SET

Used to perform status display,
diagnostics, alarm and param-
eter setting operations
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Sicherheitshinweise

Nur fiir qualifizierte Elektrofachkréfte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlieBlich an anerkannt
ausgebildete Elektrofachkrafte, die mit den Sicherheitsstandards der Automa-
tisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbetriebnahme,
Wartung und Priifung der Gerate diirfen nur von einer anerkannt ausgebilde-
ten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungs-
technik vertraut ist, durchgefiihrt werden.

BestimmungsgemaéBer Gebrauch

Die Gerate der MELSERVO-Serie sind nur fiir die Einsatzbereiche vorgesehen,
die in der vorliegenden Installationsanleitung oder den unten aufgefiihrten
Handbtichern beschrieben sind. Achten Sie auf die Einhaltung aller in den
Handbiichern angegebenen Kenndaten. Es dirfen nur von MITSUBISHI
ELECTRIC vorgeschriebene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate verwendet
werden. Jede andere dariiber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt
als nicht bestimmungsgemaB.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der
Gerate mussen die fir den spezifischen Einsatzfall giltigen Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften beachtet werden.

Indieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fir den sachgerech-
ten und sicheren Umgang mit dem Gerat wichtig sind. Die einzelnen Hinweise
haben folgende Bedeutung:

Abmessungen und Leistungsanschluss

H
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Servoverstarker B[mm] | H[mm] | T[mm] | Gewicht [kg]
MR-E-10A/AG

MR-E20A/AC 50 168 135® 0,7
MR-E-40A/AG 70 168 135@ 1,1
MR-E-70A/AG

MR-E-100A/AG 70 168 | 1900 7
MR-E-200A/AG 90 168 195® 2,0

® ohne Stecker
Stecker fiir CNP1 und CNP2 sind nicht Bestandteil des Lieferumfangs und
missen separat bestellt werden.

Leistungsklemmen

Bezeichnung | Signal

L1,L2,L3 Spannungsversorgung

RC,D Optionaler Bremswiderstand/Bremseinheit
U, vV,w Servomotorausgang

PE Schutzleiter

Installation und Verdrahtung

GEFAHR

@ Schalten Sie vor der | ] die Versorg P g des

Servoverstirkers und andere externe Spannungen aus.

Weitere Informationen

Das folgende Handbuch enthalt weitere Informationen zu den Geréaten:
@® Bedienungsanleitung zum Servoverstarker MR-E-A/MR-E-AG

Das Handbuch steht lhnen im Internet kostenlos zur Verfligung
(www.mitsubishi-automation.de).

Sollten sich Fragen beziiglich Installation und Betrieb der in dieser Installations-
anleitung beschriebenen Gerdte ergeben, zogern Sie nicht, Ihr zustandiges Ver-
kaufsbiiro oder einen Ihrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

GEFAHR: @ Bevor Siemitder Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von
\ . " mindestens 15 Minuten ein, damit sich die Kondensatoren nach dem
\. Warnung vor einer Gefidhrdung des Anwenders Abschalten der Netzspannung auf einen ungefdhrlichen

[C ) Nichtbeachtung der b Vorsich B s, ¢t entladen ké
kann zu einer Gefahr fiir das Lebens oder die Gesundheit - . .
des Anwenders fiihren. @ Servoverstdirker und Servomotor sind sicher zu erden.

N
ACHTUNG: A ACHTUNG
\. Warnung vor einer Gefihrdung von Geriiten - -

I ) Nichtbeachtung der b Vorsicht H ® Betreiben Sie den Servoantrieb nur unter den
kann zu schweren Schéiden am Geriit oder anderen Sach- Umgebungsbedingungen, die in der Bedienungsanleitung des
werten fiihren. Servoverstdrkers aufgefiihrt sind. Der Servoantrieb darf keinem

Staub, Olnebel, keinen ditzenden oder entziindlichen Gasen, starken

Vibrationen oder Schlidgen, hohen Temperaturen und keiner
Kond ion oder Feuchtigkei g t werden. Sollte das Gerdt
trotzdem unter diesen igen Umgebungsbedingung
betrieben werden, so besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags,
von Feuer, von Beschddigungen oder einer erhéhten Alterung der
Geriite.

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdne oder
Drahtreste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstdrker
gelangen und so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

@ Beriihren Sie keine spannungsfiihrenden Teile des Servoverstdrkers,
wie z. B. die Anschlusskl: oder Steckverbindi

@ Beriihren Sie den Servoverstdrker, den Ser oderdenop
len Bremswiderstand nicht wéihrend oder kurz nach dem Betrieb im
spannungsfiihrenden Zustand. Die Bauteile erhitzen sich stark, es
b foh

h

Verbr .
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Beispielkonfiguration des Systems
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Nr. Bezeichnung Beschreibung

Flnfstellige 7-Segment-LED
zur Anzeige des Servostatus,

(1] Anzeigefeld
der Alarmcodes und Parameter

Bedientasten )
Zum Einstellen der Statusan-

(e) (e (o) | zeige, der Diagnosefunktion,
(2] & @ \D ®) der Alarmanzeige und der
MODE UP DOWN  SET | Parametereinstellung

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV N ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 // Fax: +49(0)2102-486112 ///
FACTORY AUTOMATION ~ www.mitsubishi-automation.com



2 MITSUBISHI ELECTRIC

Servo-
MR-E Super 2nificateurs

Guide d'installation pour les
servoamplificateurs MR-E-A/AG-QW003

Nearti : FRA, Version A, 05012009

Informations de sécurité

Groupe cible

Ce manuel est destiné uniquement a des électriciens qualifiés et ayant recus
une formation reconnue par I'état et qui se sont familiarisés avec les standards
de sécurité de la technique d'automatisation. Tout travail avec le matériel
décrit, y compris la planification, I'installation, la configuration, la maintenance,
I'entretien et les tests doit étre réalisé uniquement par des électriciens formés
et qui se sont familiarisés avec les standards et prescriptions de sécurité de la
technique d'automatisation applicable.

Utilisation correcte

Les appareils de la série MELSERVO répondent exclusivement aux applications
décrites dans ce manuel ou les manuels mentionnés ci-apreés. Veillez a respec-
ter toutes les caractéristiques indiquées dans ce manuel. Seuls les accessoires
et appareils périphériques recommandés par MITSUBISHI ELECTRIC doivent
étre utilisés. Tout autre emploi ou application des produits sera considéré
comme non conforme.

Prescriptions de sécurité importantes

Toutes les prescriptions de sécurité et de prévention d'accident importantes
pour votre application spécifique doivent étre respectées lors de la planifica-
tion, l'installation, la configuration, la maintenance, I'entretien et les tests de
ces produits.

Dans ce manuel, les avertissements spéciaux importants pour I'utilisation cor-
recte et stre des produits sont indentifiés clairement comme suit:

DANGER:
\. Averti ded ge corporel.
) Lenon-respect des précautions décrites ici peut entrainer
des dommages corporels et des risques de blessure.

Dimensions et raccordement de la puissance
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Servoamplificateur L[mm] | HImm] | P[mm] | Poids [kg]
MR-E-10A/AG

MR-E20A/AC 50 168 135® 0,7
MR-E-40A/AG 70 168 135@ 1,1
MR-E-70A/AG

MR-E-100A/AG 70 168 | 1900 7
MR-E-200A/AG 20 168 195® 2,0

@ sans connecteur
Les connecteurs pour CNP1 et CNP2 ne font pas partie des fournitures de
livraison et doivent étre commandés séparément.

Bornes de puissance

Désignation | Signal

L1,L2,L3 Alimentation

P CD Résistance de freinage optionnelle / unité de freinage
U v,w Sortie du servomoteur

PE Conducteur de protection

Installation et cablage

DANGER

@ Déconnectez la tension d’alimentation du servoamplificateur et les
autres tensions externes avant l'installation.

@ Avantdec er l'il ] untempsd' d’aumoins 15
minutes doit étre respecté afin que les condensateurs puissent se
décharger a une valeur de tension non dangereuse apreés la mise hors
circuit de la tension du secteur.

@ Les servoamplificateurs et servomoteurs doivent étre reliés a la terre
de fagon sire.

ATTENTION:
\. Averti: s d'end t du matériel et des
) biens. Le non-respect des précautions décrites ici peut
entrainer de graves endommagements du matériel ou
d'autres biens.

Autres informations

Le manuel suivant comprend des informations supplémentaires sur les appa-
reils:

@ Instructions de service pour les servoamplificateurs MR-E-A/MR-E-AG

Le manuel est disponible gratuitement sur internet
(www.mitsubishiautomation.de).

Sivous avez des questions concernant la programmation et le fonctionnement
du matériel décrit dans ce manuel, contactez votre bureau de vente respon-
sable ou votre distributeur.

ATTENTION

, tiei

@ Exploitez la servoc q sous les c envi-
ronnantes mentionnées dans les instructions de service du servoam-
plificateur. La servocommande ne doit étre exposée a aucune pous-
siére, embrun d'huile, gaz agressif ou inflammable, fortes vibrations
ou chocs, températures élevées et aucune condensation ou humidité.
L'utilisation de I'appareil sous ces conditions environnantes non
autorisées entraine un risque de choc électrique, d'incendie, d'en-
d ou un vieilli: prél € de I'appareil.

@ Faites attention lors du montage a ce qu’aucun copeau ou reste de
cdble ne parvienne par les fentes d’aération dans le servoamplifica-
teur, cela pourrait sinon entrainer un court-circuit.

@ Ne touchez aucun élément sous tension du servoamplificateur
comme par ex. les bornes de raccordement ou les fiches de raccorde-
ment.

@ Nepastoucherle servoamplificateur, le ser oulareési e
de freinage optionnelle lorsqu'il est sous tension ni peu de temps
apreéslamise hors circuit del'alimentation en courant. Lasurface peut
étre briilante et présente un risque de briilure.

Raccordement 3~ pour MR-E-10A/AG-MR-E-200A/AG
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Exemple de configuration du systéme

Tension d'alimentation
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de - CN1
issance
wO o D \nl' Interface E/S
=
CNZ Cable de I'encodeur
Contacteur
e Alimentation du
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Organes de commande
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N° Désignation

Description

Cinq afficheurs a 7 segments
pour l'affichage de I'état du
servoamplificateur, du code
d'alarme et parametre

(1] Zone d'affichage

Tableau de commande )
Pour le réglage de I'affichage

(o) (o ‘o) | d'état, fonction de diagnostic,
(2] & @ @ @ affichage d'alarme et paramé-
MODE UP DOWN  SET | trage
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Signal arrangement

Signalleitungen

Cables de signalisation

©)
®

1/0 devices
E/A-Operanden
Opérandes d'E/S

Communication/Kommunikation/Communication (R$232C)

)
®

Terminal signal layout
Klemmenbelegung

Affectation des bornes

MR-E-200A ‘

[onpi]  [one2]
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Symbol/Symbol/Symbole Pin/Pin/Broche onpi w >
RXD CN3-1
XD CN3-2 [onwet | [owez | [ PE |
CNP2
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Sii I/Si I/Si | ¢ ° v °
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Pin/Pin/ VRER VREAG .Inputl Output/ o wl o | o
Broche = EAG | Eingang/ | Ausgang/ o
ntrée ortie
o o | e | o onez b|© S Mo
L2| o
1 VIN VIN VIN VIN — —
onet g Combination with servo motor
OPC — — — — —
2 A c v (D)  Verwendbare Servomotoren
3 RES o = RS2 v — (F)  servomoteurs utilisables
4 SON SON SON SON v —
N:‘R-EE.AAG HF-KECIW1-S100 HF-SECJKW1-5100
5 CR ST2 ST2 RS1 v — MR-E-40A ‘ MR-E-40AG MR-E
LB
F— Al 10 13 —
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|25° 5 W 35| 25P |1 = 25P ] % 25P | % 10 INP SA SA — — v o wl o | o o 152
sG L s6 sG ve sG VLA 1 RD RD RD RD o v ° 200 — 200
= — = go: b © =
Mo
/ é/ / 12 zsp | zsp | zsp | zsp — v
T L2 e} (4] ® 0 (1]
® Position control mode/ Lageregelung/ Régulation de position 13 5G SG SG 5G — — CNP1 Ls| o
Internal speed control mode/ Interne Drehzahlregelung/
Régulation interne de la vitesse 14 LG LG LG LG — —
® Speed control mode/ Drehzahlregelung/ Régulation de la vitesse 15 LA LA LA LA o v ﬂg‘ D
Torque control mode/ Drehmomentregelung/ Régulation du couple
16 LAR LAR LAR LAR — v AT
Connector/ L& |
Anschluss/ Name/Bezeichnung/Désignation 17 LB LB LB LB — v "“ ]
Raccordement -E- -E-
18 LBR LBR LBR LBR — v mg : ngA M,:REE_l zg:g —
Encoder connector o 5 o o o p il il HF-KE HF-SE
CN2 @ Encoder-Anschluss Description/Beschreibung/Description
20 LZR LZR LZR LZR — v ___ I CNP1 | | CNP2 ‘ ‘ PE |
(F) | Raccordement de 'encodeur 1 op op op op v @B@ Connector for encoder
— 0000
Communication connector (R$-232C) and 2 PG o _ o v _ ‘ons ° ° © | (D | Anschluss des Encoders
analog monitor outputs &) \
C o V| o ® Raccordement de I'encodeur
- 23 PP — — — v —
Kommunikationsanschluss (R$-232C) und
CN3 @ analoge Monitorausgange 24 e » o wW| o | O Connector for brake
— — — — O
® Raccordement de communication (RS-232C) 25 NP _ _ _ v _ CNP2 Li| o @ No e @ Bremsanschluss
et sorties analogiques de surveillance Ll o ® Raccordement du frein
26 — — vC VLA v — i
CNP1 L] o Connector for power supply
@ Position control mode/ Lageregelung/ Régulation de position Spannungsversorgungsanschluss
@ Internal speed control mode/ Interne Drehzahlregelung/ © @ i 9 gung
Régulation interne de la vitesse ® Raccordement de la puissance
© Speed control mode/ Drehzahlregelung/ Régulation de la vitesse
@ Torque control mode/ Drehmomentregelung/ Régulation du couple Servo motor shaft
[4] @ Servomotorwelle

MR-E-200AG

Arbre du servomoteur




Dimensioni e collegamento elettrico Collegamento 3~ per MR-E-10A/AG-MR-E-200A/AG Configurazione d’esempio del sistema

"‘MITSUBISHI ELECTRIC S v om

o @ Tensione d'alimentazione
SeI'VO- H Servo-
ra . motore
MR-E Super miaste | =N |
- A . ]
—3 U2
p e mOtorI Interruttore
3~ ° v]s di potenza
5 w4 (NFB) "
Servoamplificatore .
7 o . 200-230V AC ° D[ 1 PC (opzionale)
Manuale d’installazione per il =W — D — % s
i ; e
servoamplificatore MR-E-A/AG-QW003 Servoamplificatore Y pyw— r————— AN L woeooooE| | .o
) ARRESTO D'EMERGENZA eme] £ VL o ona | @ [« 'I
Art-no.: ITA, Version A, 19082009 MR-E-10A/AG ] Relé di
50 168 | 1350 07 Servo ON o——soN] 2 S [l N1
MR-E-20A/AG ! wn| & potenza e =
. . (MO) 8 F .
Avvertenze di sicurezza MR-E-40A/AG 70 168 1350 11 VIN —@AL ot H ‘nl' Interfaccia I/O
=
ALM . . >
Solo per personale elettrico qualificato MR-E-70/VAG 70 168 | 190@ 17 se 5 @ ow ] g pniacncode
perp q MR-E-100A/AG ! @ Cavo encoder L) " " "
Il presente manuale d'installazione & destinato esclusivamente a personale @ Alimentatore esterno 24 V CC Errore Conduttore ollonez 2 yR Alimentazione elettrica
elettrico qualificato, che abbia familiarita con le norme di sicurezza delle ® . di protezione 3 ]| CNP2 servomotore
: ] - . s ) H senza spinotto =] 3 £
tecniche di automazione. La progettazione, l'installazione, la messa in | ttori per CNP1 e CNP2 d istati " " =l N < ‘%
funzione, la manutenzione e il controllo degli apparecchi possono essere connettori per e €vono essere acquistati separatamente. TP | ener ©
effettuatj splo da personale glettrigo qualificf’ito, che abbia familiarita con le Collegamento 1~ per MR-E-10A/AG-MR-E-70A/AG - *% I
norme di sicurezza delle tecniche di automazione. Morsetti di potenza ARRESTO
DEMERGEN ON OFF LN [
Impiego conforme alla destinazione d'uso Denominazione | Segnale
| servoamplificatori delle serie MELSERVO sono destinati solo ai campi di L1, L2, L3 Alimentazione elettrica H cNP
impiego descritti nel presente manuale d'installazione o nei manuali sotto
elencati. Rispettare tutti i dati caratteristici riportati nei manuali. Si possono P.C,D Resistenza/Gruppo freno opzionale
utilizzare solo gli apparecchi ausiliari e di espansione raccomandati da —OI
MITSUBISHI ELECTRIC. Qualsiasi altro tipo di utilizzo o applicazione & U, VvV, W Uscita servomotore 1~ — 5
considerato non conforme. 200-230V AC Resistenza
PE Conduttore di protezione g freno opzionale o
Norme rilevanti per la sicurezza 5 e
Nella progettazione, installazione, messa in funzione, manutenzione e . g @
collaudo delle apparecchiature si devono osservare le norme di sicurezza e Installazione e collegamento Y = Encoder
prevenzione valide per il caso d'utilizzo specifico. PARADA DE EMERGENCIA Emc| § Elementi di comando
Nel presente manuale d'installazione troverete indicazioni importanti per una PERICOLO Servo ON o o——]son| S I:
corretta e sicura gestione dell'apparecchio. Le singole indicazioni hanno il = | &
seguente significato: ® Prima dell'installazi disinserire la ione d'ali ione del VN >
servoamplificatore ed altre tensioni esterne. ALM @
\ PER'ICOLOV . . @® Prima di cominciare I'il llazi attendere all 15 minuti or J SG - . E B H H E <+—t— O
N II!dlCa un nschl(:’ pﬁr I utlllzza‘;ore. a affinchéicondensatoripossano scaricarsifino aunvalore ditensione ® :Iz’rz:n";‘:oree' esterno 24V CC
( ) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo non pericoloso dopo il disi il della i direte. Errore
mettere arischio la vita o I'incolumita dell'utilizzatore. . . MODE 60006 SET| < — 0
@ Servoamplificatore e servomotore devono essere messi a terra con
sicurezza.
\ ATTENZIONE — —
_ Equipment and property damage warnings. ATTENZIONE Rif. | Denominazione Descrizione
) Failure to observe the precautions described here can = LED a 7 segmenti a 5 cifre di
result in serious d ge to the equip t or other @ Mettere in funzi il servoazi to solo nelle condizioni - . segnalazione dello stato del
property. ambientali riportate nel manuale d’uso del servoamplificatore. Il (1] Campo di visualizzazione servoamplificatore e dei
servoamplificatore non deve essere esposto a polvere, nebbia d’olio, codici d’allarme
forti vibrazioni o urti, alte temperature, condensa od umidita. Se si
dovesse comunque utilizzare I'unita in queste condizioni ambientali Tasti di comando Per impostare l'indicazione
P A non consentite, c’éilrischio discossa elettrica, incendio, danni o diun di stato, la funzione di
lljlte"o" '“forTaz'om | . | ggiore invecchi delle apparecchiature. [>) & (o @ (o) | diagnosi, la segnalazione di
| . A, - it ) ) . ° S, 1€ A
seguente manuale riporta ulteriori informazioni sulle unita ® Fare all’atto del ggio che attraverso le fessure di MODE UP DOWN sgT | @llarmi e limpostazione
® Manuale d'uso del servoamplificatore MR-E-A/MR-E-AG ventilazione non penetrino nel servoamplificatore trucioli di parametri
foratura o resti di fili, che possono provocare un cortocircuito.
Il manuale é disponibile gratuitamente su Internet .. R . .
(www.mitsubishi-automation.it). @ Non tchare part:l in tsns:one del gervoampl{flcatore, quali ad
esempio i morsetti di colleg oic i.
In caso di domande relative all'installazione e al funzionamento degli @ Non toccare il servoamplificatore, il ser e o la resi:
apparecchi descritti nel presente manuale d'installazione, non esitare a freno opzi le durante il funzi o subito dopo quando
contattare I'ufficio vendite competente o uno dei partner commerciali. sono sotto i Icomp i siriscald for - Pericolo
di ustioni.

‘ MITSUBISHI  Mitsubishi Electric Europe B.V. // FA - European Business Group //
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2 MITSUBISHI ELECTRIC

MR-E Super ol

amplificadores
y motores

Manual de instalacion para el

servoamplificador MR-E-A/AG-QWO003

Nro. Art.: ESP, Versién A, 19082009

Indicaciones de seguridad

£ oci lec d

debid

Sélo para electricistas prc te cualificados

Estas instrucciones de instalacion estan dirigidas exclusivamente a electricistas
profesionales reconocidos que estén familiarizados con los estandares de
seguridad de la técnica de automatizacion. La proyeccion, la instalacion, la
puesta en servicio, el mantenimientoy el control de los dispositivos tienen que
ser llevados a cabo exclusivamente por electricistas profesionales reconocidos
que estén familiarizados con los estandares de seguridad de la técnica de
automatizacion.

Empleo reglamentario

Los aparatos de la serie MELSERVO han sido disefiados exclusivamente para los
campos de aplicacién que se describen en las presentes instrucciones de
instalacion o en los manuales mencionados mas abajo. Hay que respetar la
totalidad de los datos caracteristicos indicados en los manuales. Sélo se
permite el empleo de los dispositivos adicionales o de ampliacion
recomendados por MITSUBISHI ELECTRIC. Todo empleo o aplicacién distinto o
mas amplio del indicado se considerara como no reglamentario.

Normas relevantes para la seguridad

Al realizar trabajos de proyeccion, instalacion, puesta en servicio,
mantenimiento y control de los dispositivos, hay que observar las normas de
seguridad y de prevencién de accidentes vigentes para la aplicacion especifica.
En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importantes
para el manejo seguro y adecuado del dispositivo. A continuacion se recoge el
significado de cada una de las indicaciones:

A

PELIGRO

Advierte de un peligro para el usuario.

La no observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida
Adviertedeunpeligroparael dispositivo u otros aparatos.
La no observancia de las medidas de seguridad indicadas

ATENCION

Advierte de un peligro para el dispositivo u otros aparatos.
Lano observancia de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia graves daiios en el
dispositivo o en otros bienes materiales.

A

Otras informaciones

El siguiente manual contiene mas informacion acerca de los aparatos:
® Instrucciones de instalacion para los servoamplificadores
MR-E-A/MR-E-AG

El manual estd a su disposicion de forma gratuita en Internet (www.mitsub-
ishi-automation.es).

Sisele presentaran dudasacercade lainstalaciony laoperacion de los aparatos
descritos en estas instrucciones, no dude en ponerse en contacto con su oficina
de ventas o con su vendedor autorizado.

Dimensiones y conexion de potencia

H
— B —»| — T —»
Servoamplificador Limm] | A[mm] | P [mm] Peso [kg]
mg:g:ggﬁ/lﬁg 50 168 | 135@ 07
MR-E-40A/AG 70 168 1350 11
MR.E.100AAG 0 | tes | 1900 | 17
@ sin clavija

Los conectores para CNP1 y CNP2 no forman parte del volumen de
suministro y tienen que ser adquiridos por separado.

Bornes de potencia

Descripcion Senal

L1, L2, L3 Fuente de alimentacion

P, C,D Resistencia de frenado opcional/unidad de frenado
U Vv, w Salida del servomotor

PE Conductor de puesta a tierra

Instalacion y cableado

PELIGRO

@ Antes de empezar con la instalacion hay que desconectar la tension
de alimentacién del servoamplificador y otras posibles tensiones
externas.

@ Antesdec conlaii ion hay que esperar como minimo
15 minutos después de desconectar la tension de red con objeto de
que los condensadores tengan tiempo de descargarse a un valor de
tension no peligroso.

@ Tanto el servoamplificador como el servomotor tienen que tener una
toma de tierra segura.

ATENCION

@ Opere el servoaccionamiento sélo bajo las condiciones ambientales
que se especifican en las instrucciones del servoamplificador. El
servoacci nodebe exp sealpolvo, anieblade aceite, a
gases corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, asi
como tampoco a altas temperaturas, a condensacion o ahumedad. Si
el aparato se pone en funcionamiento bajo alguna de esas
condiciones les no permitidas, existe peligro de descarga
eléctrica, deincendio, de dafios o de un envejecimiento prematuro de
los aparatos.

@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del
servoamplificador a través de las ranuras de ventilacién virutas de
taladrado o restos de cables que podrian provocar después un
cortocircuito.

@ No toque el servoamplificador, el servi olar ia de
frenado opcional durante o poco desp del funci (]
da id ion. Los comp se cali muchoy

existe peligro de quemaduras.

Conexion 3~ para MR-E-10A/AG-MR-E-200A/AG

PARADA DE
EMERGENCIA  OM OFF
1 @
l l Servo-
motor
— U2
3~ —0 V|3
—6 w | 4
200-230V AC @1
g
g
BN g _E Encoder
PARADA DE EMERGENCIA EMG| S
Servo ON o>—son| £
w
VIN

@ Cable del encoder
@ Fuente de alimentacion externa
de 24V DC

Conexion 1~ para MR-E-10A/AG-MR-E-70A/AG

PARADADE o
EMERGENCIA

OFF

200-230 V AC

PARADA DE EMERGENCIA
Servo ON o o—|

@ Cable del encoder

motor
u |2
v |3
W | 4
@1
5]
S
5
S
= L
£ = Encoder
emg 5 O
SON E [H
w
VIN

@ Fuente de alimentacion externa
de 24V DC

Configuracion ejemplar del sistema

Tension de alimentacion

Interruptor
automatico
(NFB) Servoamplificador .
PC (optional)
SET]
MODE N3
N || @ [« 'I
Contactor N1
de potencia =
MO) o @ \B“ Interface /S
=)

CNZ Cable del encoder
Conductor | Fuente de alimentacién
de puestaa CNP2  servomotor
tierra
=

Resistencia de
frenado
opcional

Elementos de mando

HEBBH|| <t
MODE (© © © ©JSET| «——©

Caracteristica

Descripcion

LED de 7 segmentos de 5
posiciones para la visualiza-
cion del estado servo y de
los cédigos de alarma

(1] Panel de visualizacién

Teclas de seleccion

(o) o) e = | Realizar operaciones sobre
(2] ° o) (o ° |
& (d \> &) alarmas, parametros, etc
MODE UP DOWN  SET
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2 MITSUBISHI ELECTRIC

CepBounurtenv

MR-E Super ‘e

NHCcTpyKUumA no ycTaHOBKe
cepsoycunurteneins MR-E-A/AG-QW003

Kat.Ne.: RUS, Bepcua A, 19082009
YKa3zaHuAa no 6e3onacHoCcTu

TonbKo gna KBaﬂM¢MquOBaHHbIX cneyuanuncTos

[laHHOe PYKOBOACTBO MO YCTaHOBKE MpeflHa3HaYeHO TONbKO Ana
KBanMOULMPO BaHHbIX CNeLManicToB, MONy4YMBIINX COOTBETCTBYWLlEe
obpasoBaHMe M 3HAKLWMUX CTaHAApPTbl 6€30MacHOCTN B TeXHUKe
aBToMaTu3aLuu. MpoeKTMPOBaTh, yCTa HaBNVBaTb, BBOAWTD B SKCMyaTaLuio,
0o6CyKMBaTh 1 NPOBEPATb MPUGOPbI PaspeLlaeTca TOMbKO CNeLuanvcTy n
COOTBETCTBYIOLLEN KBaNMGUKaLny, 3HalollemMy CTaHaapTbl 6e3onacHoCcT B
TeXHUKe aBTOMaTU3aLnm.

WUcno

Mpunbopsbl ceprn MELSERVO npefHasHaueHbl TONbKO AnA Tex obnacrtein
NPYMEHEHNA, KOTOPble OMMUCaHbl B 3TON UHCTPYKLMUW NO yCTaHOBKE unn
HUXKEeYKasaHHbIX PyKoBoACTBax. ObpatlaiiTe BHUMaHUE Ha cobiioaeHe Bcex
XapaKTepuCTUK, COfepXalLmMxXcA B PyKOBOACTBaX. Paspeluaetca ncnonb3osatb
TONbKO AOMOJHUTENbHBIE UAN PacLUMPUTENbHbIE NPUOOPbI, PEKOMEHAYEMble
dupmoit MITSUBISHI ELECTRIC. Jlio6oe nHoe npuMeHeHVe nin Ncnosb3oBaHue,
BbIXOAALIME 33 PaMKN HA3BAHHOIO, CYUNTAETCA MCMOMb30BaHNEM He Mo
HasHaueHmIo.

no Ha3sH

npeAnMcava, oTHocAWMecA K 6esonacHocTn

Mpn NpoeKTUpOBaHWK, yCTaHOBKe, BBOAE B IKCMUyaTaLio, TeXHUYECKOM
06C/y>KMBaHMM 1 MPOBEPKe anmnapaTypbl JOMKHbI COBNI0OAATLCA NpeAncaHns
10 TeXHNKe 6€30MacHOCTY 1 OXpaHe TPY/Aa, OTHOCALMECA K creLudrnyeckomy
cyyalo MpUMeHeHNA.

B 3TOM pyKkoBOACTBe cofep)KaTcA yKasaHus, BaxKHble AnA MpasBuibHOro 1
6e3onacHoro obpawenus ¢ npubopom. OTaenbHbIE yKazaHUA UMeIT
cnepyiolee 3HaueHe:

Pasmepbl n cunoBoe nopkniovyeHne

H
[e— L —» f—— P —
CepBoycunutennb W [mm] | BImm] | T [mm] Bec [kr]
MS:E:;gZﬁg 50 168 | 1350 07
MR-E-40A/AG 70 168 135@ 1.1
MSZE:Z%/A/?SG 70 168 | 190@ 17

@ 6e3 pasbema
Wrekepbl Ana CNP1 1 CNP2 He BXoAAT 1 KomnnekT. Vx TpebyeTca 3aka3aTb
oTAenbHO.

Cunosble KnemMmmMbl

O603HaueHue | CurHan
L1, L2, L3 SnekTponuTaHue
P, C,D OnuUMOHanbHbIN TOPMO3HON PE3NCTOP / TOPMO3HON 6510K
U Vv,w Bbixopa cepBoaBuratens
PE 3alWmTHBI NPOBOA
Yer an nposoAKu
OMNACHO

@ [leped ycmaHoeKol 8bIK/Nl04UMe HANpAXeHUe NUMAHUA
cepeoycunumens u np
lMocne omknioYeHUA cemeso020 HANpPAXKeHUA, npexde Yem
npucmyname K Y, 0 He 6

pbl ycnenu pasp

Hy
A 0o 6e3onacHoli eenuyuHbl

OMNACHO:

lMpedynpexdernue 06 onacHocmu OnA noab3oeamens.
Heco6109. 3

y mep np P mu
Mojem c030ame yz2po3y 017 XU3HU usu 300p06bA

5
@ Cepsoyc ucep cnedy

none3oeamens. BHUMAHUE
@ Jkcniyamupyiime cepgonpugod 8 C
BHUMAHMUE: ?aseannmx & pyKkosodcmee no sKcniyar cepeoyc
o P P P MEUIo NbINU, MAc
' \. [TpedynpexodeHue 06 onacHocmu 0ns annapamypol. , @OKUX UJIU 80C 2a308, ci payuu unu
® \ Hec ) y X mep nped P mu yarapoe, 8bICOKOU P ayuu unu mu.
Mo)Xem npueecmu K cepbe3HbIM No8pexoeHUAM Kcnany pubopa & makux
unu uHo20 umywsecmea. ycnosusx nopoxoaem ondcHocme ydapa MOKOM, 60320paHus,
T P unu yckop c¢map pubop
® lpu cned 3a mem, 661 8 cepeoyc yepes
pop He cmpy m ceep
DononHutenbHas uHpopmauus uu Kyco4yKu npo8odos, mak KaKk OHU MO2ym 8bI36amb KOpomKoe
3ameiKaHue.
ﬂo:gggmg;lwym VHGOPMALMIO O NPUGOPax MOXHO HaiT\ B Criefylollem ® Hedomp iimece 90 dyuux d iicepaoyc
PyKOBOACTBE: . Hanpumep, KneMm unu passemos.
@ PyKoBOACTBO MO 3KCnyaTauuun cepsoycunutenein MR-E-A/MR-E-AG ® He domp M b 90 cepeoyc cepeod wnu
. P p mopa eo epems usu ckope nocsie
3T0 pyKOBOACTBO MOXHO 6ECMIaTHO CKauaTb C Hallero calita ux p nod P A cuneHo P A -
(www.mitsubishi-automation.ru). onacHocmeo oxoza.

Ecnu y Bac nmeloTcA BOMPOCHI MO MOHTaXy W 3KCryaTtauum nprnbopos,
onuncbiBaeMbiX B 3TOM “PyKOBOJCTBE MO YCTaHOBKe”, obpaTuTech B Balle
pervoHanbHoe TOProBoe NPeAcTaBUTENbCTBO UAN K PervoHanbHoMy
Toprosomy napTHepy Muuy6ucu.

MopknioueHue 3~ ana MR-E-10A/AG-MR-E-200A/AG

ABapuitHoe
BbIKNllOYeHMe

BbIKSI BKI1

Cepsopasu-

ratenb

—G
200..230B nep. 1.

N PP

CepBoycunurenn
o
Z
S
"

ABapuiiHoe BbiKioYeHne EMG
Cepso BKN o o— | SON|
VIN

SHKoaep

@ Kabenb sHkopepa
@ Brewnit 610K nuTaHms 24 B nocr. T.

CUrHaN HeMCNPaBHOCTN

MoaknioueHue 1~ gna MR-E-10A/AG-MR-E-70A/AG

AapuitHoe

soikniovere BRI

Cepsogsn
ratenb
NFB
1~ —6/ 2
— 3
200..230B nep. 1. 7
1
RS S
2
]
g
s
H
. g one = SHKonep
ABapuiiHOE BbIK/lOUeHNe EMG| 2
Cepso BK/ o o——son| & [H
5}
VIN

@ Kabenb SHKOAEpa
@ BHewHwit 610k nuTakyA 24 B noct. T.

CUrHan HeMCNpPaBHOCTN

Mpumep KoHpUrypaummn cucremoi

HanpsxeHue nuTaHua

cunoson
BbIK/llOYaTENb

(NFB)
CepBoycunutens KomnbroTeEp
(onumn)
O
HHEEA
MODE (@ © O OJSET|
T T CN3
N || @ [« 'Iﬂ‘
CUnoBoit CN1
KOHTaKTOp =
(MC) o H ‘BI' nHTepdenc
BBO/A-BbIBOAA
=)
CNZ Kabenb sHKoaepa
il aneKTponuTaHue
3aLUUTHDBIA CNP2 cepsopaBuraTens
nposos = |
=
CNP1
OMNUMOHANbHbIR
TOPMO3HOIN
pesucrop
3, 1Tbl yNnp
MODE \@ © © Q/SET| «——©
Ne 0O603HaueHune OnucaHne
MATU3HAYHDIV 7-CErMEHTHbIN
. -LED-aucnnen ans otobpaxe-
o Aucnneit HUA COCTOAHWA, KOfA OLUMGKI 1
napameTpoB
MynbT ynpasnexua .
[InA HacTPOWKM MHANKaTOpa
I = e /o | cocToaHua, dyHKumMm anarHoc-
(o o) ° D
(2] N <J Q ©) TVIKY, UHAUKALUN OLINGKM 1
MODE UP  DOWN SET | yCTaHOBKU NapamMeTpos
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(D Linee disegnale (D  oOperandil/O (D Disposizione morsetti MR-E-200A ‘ MR-E-200AG
(E) Lineas de sehales (E) oOperandosE/S (E)  Asignacién de bornes
CurHanbHble NpoBoaa YcTpoiicTBa BBOAa-BbiBOAA PasBopka Knemm o) ol [owet ] [onez |
. . v 333 y
Comunicazione/Comunicacién/Kommynnkaymonubiin (R$232C) MR-E-10A MR-E-10AG — w v
Simbolo/Simbolo/Cumson Pin/Pin/KoHTaKT MR-E-20A MR-E-20AG o S w
3o | om
RXD CN3-1 RS
TXD CN3-2 [onet | [owez | [ PE | -
CNP2
. P o o
Attacco/Conexién/Pazbem CN1 (S
[} o V| o
Segnali/Sefales/Curnan .
Pin/Pin/ Ingresso/ | Uscita/ D| o w| o | O
MR-E-A MR-E-AG Entrada/ | Salida/
HONTaKY BXO, BbIXO, L [e} ©
o o ) o b & onp2 U @ Mo
L2| ©
1 VIN VIN VIN VIN — —
oNPt o (1D servomotori utilizzabili
OPC — — — — —
2 _— - p (E)  servomotores empleables
3 RES <1 <1 RS v — MpumeHnmMbie cepBoABUraTeNny
[ 4 SON SON SON | SON v —
LA MR-E-CJA
HF-KECJW1-S100 HF-SECIKW1-S100
=] 5 w | s | s | R v — MR-E-40A | MR-E-20AG MR-ECIAG
LB 10 13
TR - = 6 LSP LsP LSP — v — -
f—— CR |——{LBR =872 = {LBR ST2 LBR RS1{—LBR
o I el Y e I el R i e e [T ] 7 LN | LN | N | — v — EZINEZINES 2 2 -
8 Jisn|-2izr L8 fisn 21 izr 8 fisn| 2 iR e 2R ﬁ 40 43 _
[Ever 5 % 77| 5% [z] [FMe % 22| | | |29 | 2] 8 EMG EMG EMG EMG v — — o ul o
0 fam- 2 pe 10 famf 2 10 fam 2 10 armf 2| E 70 73 52
we e b || {3 e Nz || ][ ] % §T§> 9 AM | AM | AM | AM - v I el ol vlo & . .
TRDTNG TRD 25 12| qp | 25 [72] g [ 25] —
sy R poey il ) e R l P il N 2P o7 ﬁ 10 INP SA SA — — v ° wl o ) — 152
sl | 200
EIRN i i I o] [ 11 RD RD RD RD — v PE| Ll oo o — 202
/ 4/ / / — oNp2 ® N
12 7P zsP zsP zsP — v 1
T L2| o o 3 2) o
@ Controllo di posizione/ Control de posicion/ 13 5G SG SG SG _ _ — CNP1 Ls| o l l J
PerynupoBaHue nonoxeHns e
@ Controllo velocita interno/ Control de velocidad interna/ 14 LG LG LG LG — — %J
BHyTpeHHee perynupoBaHue ckopocTun ,_IELE
® Controllo di velocita/ Control de velocidad/ I LA LA LA LA — v — D
PerynupoBaHue ckopoctu _ o
@ Controllo di coppia/ Control de par/ 16 LAR LAR LAR LAR v ! &1\
PerynupoBaHue KpyTsllero MoMmeHTa 17 B B LB B o v L=l
Attacco/ MR-E-70A MR-E-70AG —
i6 8 LBR | BR | LBR | LBR - v MR-E-100A MR-E-100AG
Conexi6n/ Nome/Nombre/O603HaueHue -E- -E- HF-KE HF-SE
Pasvem 19 Lz Lz Lz Lz — v
@ Connessione encoder 20 LZR LZR LZR LZR _ v I NPT | | oNea ‘ ‘ o | Descrizione/Descripcion/Onuncanmne
BEEE @ Collegamento dell’encoder
CN2 @ Conexion del encoder 21 opP oP opP opP — v 0000/ —
T o Ul o (1) @ Conexion del encoder
MopkntoueHne sHKoAepa 22 PG — — — v — e . o D
g = C| o V| o MopknioueHue 3HKoaepa
Collegamento comunicazione (RS-232C) e 23 PP — — — v — o Connector for brake
@ uscite monitor analogico ﬂ; © w| o © D)
24 NG — — — v — 0 o ® Conexién del freno
CN3 @ Conexion de comunicacion (RS-232C) @ CNP2 L] © S No
y salidas analdgicas de monitorizacion 25 NP — — — v — PE 5‘ Ll o MoaknioyeHue TopmMosa
= =
KoMMyHMKaLmoHHbii uHTepdeic (RS-232C) 26 — — Ve VLA v - @“ CNP1 Ll o @ Connector for power supply
N aHanorosble BbIXOAbl ANA MOHUTOPUHra © 2 .
@ Controllo di posizione/ Control de posicion/ Ll 3] @ Conexion de potencia
PerynMpOBaHme nonoXxeHna
@ Controllo velocita interno/ Control de velocidad interna/ M ja MonknioueHme anekTponMTaHMA
BHyTpeHHee perynnpoBaHiie ckopoctn (D Servo motor shaft
@ Controllo di velocita/ Control de velocidad/
PerynuposaHue ckopocTu [+ ® Eje del motor
@ Controllo di coppia/ Control de velocidad/
PerynuposaHue KpyTsALlero MomeHTa Ban cepsopuratens




S MITSUBISHI ELECTRIC
Servo
MR-E Super

Siirlicii ve
Motorlar

Servo Siiriicii MR-E-A/AG-QW003

Kurulum Kilavuzu

Uriin Kodu. TR, Strim A, 10082010
Giivenlik Bilgileri

Yalnizca uzman personelin kullanimi i¢indir

Bu el kitabl, sadece otomasyon tekniginin glvenlik standartlar hakkinda bilgi
sahibi ve gerekli egitimi almis, bu konuda uzman personel igin hazirlanmistir.
Sistem tasarimi, kurulumu, yapilandiriimasi, bakimi, onarimi ve testi de dahil
burada anlatilan cihazlarla gerceklestirilecek her tirli ¢alisma, sadece
otomasyon tekniginin giivenlik standartlari hakkinda bilgi sahibi ve gerekli
egitimi almis, bu konuda uzman personel tarafindan yapilmalidir.

Amaca uygun kullanim

MELSERVO serisi cihazlar sadece bu el kitabinda ve asagida listelenen el
kitaplarinda belirtilen kullanim alanlari icin 6ngérilmistir. El kitabinda
anlatilan tim kurulum ve calistirma sartlarina uymaya dikkat ediniz. Yalnizca
MITSUBISHI ELECTRIC tarafindan 6zel olarak 6nerilen aksesuarlar ve ek cihazlar
kullanilabilir. Bunun disindaki her tirli kullanim, amacina uygun olmayan
kullanim olarak kabul edilir.

Giivenlik agisindan 6nemli talimatlar

Bu tirtinlerle ilgili sistem tasarimi, kurulum, yapilandirma, bakim, onarim ve test
islemleri sirasinda uygulamaniza 6zgu tim guvenlik ve kaza 6nleme
direktiflerine uymaniz gereklidir.

Bu kilavuzda Urtinlerin dogru ve gtivenli kullanimina iliskin 6zel uyarilar agik bir
sekilde asagidaki gibi belirtilmistir:

TEHLIKE:
\. Kull 1saglik ve yaral uyarilari.
( \) Bu isaretle birlikte verilen giivenlik énleminin
alinmamasi kullanicinin 6liim yada sagligina ciddi zarar
verebilecek tehlikeli durumlara neden olabilir.

Boyutlar ve gii¢ hatti baglantilar

f—— D —»

Servo siiriicii

E[mm] | B[mm] | D[mm] | Agirhik [kg]

MR-E-10A/AG
MR-E-20A/AG

50 168 135@ 0,7

MR-E-40A/AG 70 168

135@ 1,1

MR-E-70A/AG
MR-E-100A/AG

70 168 190 ® 17

MR-E-200A/AG 90 168

195 2,0

@ konnektorler olmadan
CNP1 ve CNP2 icin konnektorler ayrica satin alinir.

Gli¢ klemensleri

Ad Sinyal

L1,L2,L3

Ana devre beslemesi

PC,D

Opsiyonel rejeneratif Gnite/Fren Unitesi

U Vv,w

Servo motor ¢ikisi

PE

Toprak

Tesisat ve Kablo Baglantilari

TEHLIKE

Tesisat veya kablo bagl calismalarina bagl dan énce tiim
fazlara ait harici gii¢ beslemelerini keserek elektrik carpmasini veya

{riiniin zarar gérmesini engelleyin.

Tesisata baslamadan gii¢ kaynagini kapattiktan sonra en az
15 dakika bekleyin. Kond or gii¢c kapatildiktan sonra bir siire
daha tehlikeli yiiksek gerilimle yiiklii durumdadir.

UYARI:

Ekipman ve diger maddi hasar uyarilari.

Bu isaretle birlikte verilen giivenlik 6nleminin
alinmamasi cihazin zarar gérmesine veya baska
hasarlara neden olabilir.

Diger Bilgiler
Asagidaki kilavuzlarda cihaz icin daha fazla bilgi edinebilirsiniz:
@® Servo Siirlicii MR-E-A/MR-E-AG kullanim kilavuzu

Bu kilavuz ticretsiz olarak internet tizerinden indirilebilir
(www.mitsubishi-automation.com).

Bu kilavuzda anlatilan cihazin programlanmasi ya da calistirilmasi ile ilgili
sorulariniz lutfen ilgili satis ofisi veya bolumd ile temasa gegin.

li bir sekilde servo siiriicii ve servo motoru topraklayin.

UYARI

Servo siiriicii kullanim kilavuzunda belirtilen genel 6zelliklere sahip
bir ortamda kullanin. Uriinii asla tozun, yag bulutunun, iletken
tozlarin, asindiriciveya yanici gazlarin, titresimlerin veya darbelerin
bulundugu yerlerde kull yinveyayiiksek sicakliga, yogusmaya,
riizgara veya yagmura maruz birakmayin. Uriiniin yukarida
bahsedilen bir ortamda kullanili elektrik ¢arp y
arizaya, hasara veya iiriiniin bozuk ¢alismasina neden olabilir.

Vida delikleri delerken veya kablo baglantilari sirasinda, delme
islemi ve kablo kirintilari havalandirma araliklarina girmemelidir.
Baylesibirdurumyangina, arizayaveyayanls calismayayol acabilir.

Uriiniin iletken k

1na dogrudan dok yin.

Besleme acikken veya besleme kesildikten belirli bir siire 6nce servo
siiriiciiye, servo motora veya rejeneratif fren opsiyonuna
dokunmayin. Sicaklik nedeni ile derinizde yanik olugabilir.

MR-E-10A/AG-MR-E-200A/AG 3 faz baglanti

Acil stop ACIK

KAPALI
1

3faz,

200-230V AC

Acil stop
Servo ON

@ Enkoder kablosu
@ Harici glig kaynagi 24 V DC

MR-E-10A/AG-MR-E-70A/AG 1 faz baglanti

Acil stop ACIK KAPALI
1

1 faz,

200-230V AC

| afw|n

Enkoder

Servo stirlict
|

Acil stop EMG|
Servo ON O——SON
VIN

@ Enkoder kablosu
@ Harici giig kaynagi 24 V DC

Servo sistem baglanti 6rnegi

Guig kaynagi

Kompakt
salter (NFB)
Servo stricl B
PC (opsiyonel)
MODE N3
oNs T 'I
Manyetik Nt
kontaktor [=)]
(MC) CN1 D ‘nl' G/C arabirimi
=)
CNZ Enkoder kablosu
Koruyucu ollcnez pd Servo motor igin
toprak (PE) w CNP2  pesleme baglantisi
I °
I
opsiyonu
Calistirma
MODE ([© © © ©JSET| «—{—©
No. Ad Aciklama
5 haneli, yedi segment LED
(1] Ekran servo durumunu ve alarm

kodunu gosterir.

Calistirma kismi

e | ®© ® @
MODE UP DOWN  SET

Durum ekrani goriintiileme,
ariza tespit, alarm ve
parametre ayar islemlerini
gerceklestirmek icin kullanilir.

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany //Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com



Sinyal diizeni

®© Pozisyon kontrol modu
@ Dahili hiz kontrol modu
® Hiz kontrol modu

@ Tork kontrol modu

Konnektor Ad
CN2 Enkoder konnektori

Haberlesme konnektorii (RS-232C)
CN3 ve analog gikislar

G/C cihazlan Terminal baglantisi
Haberlesme (RS232C)
Simge Pin MR-E-10A MR-E-10AG MR-E-200A ‘ MR-E-200AG
RXD CN3-1 MR-E-20A MR-E-20AG
TXD CN3-2
EEIREZIREE [enet | [onez ]
u
Konnektor CN1 o Ul o
@ \%
Sinyal C| o V| o CNP1 w
Pin MR-E-A MR-E-AG Girisg Cikis o W| o |0
O
(1] (2] (3] o ONP2 L1 o @ o
1 VIN VIN VIN VIN — — Ll o
oPC o . o o . ovet g
2
— — TLA TC v —
3 RES ST1 ST1 RS2 v —
4 SON SON SON SON v —
5 CR ST2 ST2 RS1 v — e . .
MR-E-40A ‘ MR-E-40AG Servo siiriicii ve servo motor komblnasyonu
6 LSP LsP LSP — v —
7 LSN LSN LSN — v —
i | CNP1 | | CNP2 ‘ ‘ PE | MRECH HF-KECW1-S100 HF-SECIKW1-5100
8 EMG | EMG | EMG | EMG v - . MR-E-LIAG
9 AM | AM | AM | AM - v E ° uj o @ 10 L5 -
= 20 23 —
10 INP SA sA - - v Cl e Vi e
40 43 —
i RD RD RD RD - v ° Wi e °
PE | = L ° @ O 70 73 52
12 7P 7P ZsP 7P — v ~ CNP2 No 100 — 102
13 SG G SG SG — _ L2| o — -
CNP1
— Ls| o 200
14 LG LG LG LG — — _ 202
15 LA LA LA LA — v %4
—J o o 0 o o o e o
16 LAR LAR LAR LAR — v J l l v l l
17 LB LB LB LB — v
ey
Ot =
18 LBR LBR LBR LBR - v MR-E-70A MR-E-70AG |
1o 1z \z .z z — v MR-E-100A MR-E-100AG r&j
L=
R I A A S FEEEE Lower | Lowez | [ pe | = i i
ar [ @00 Q| HF-KE HF-SE
22 PG — — — v — e o o @
23 PP — _ _ v _ cl o v| o Aciklama
Enkoder konnektorti
24 NG — — — v — ° w| o - L
L o @ | Fren konnektori
— — — i 1 o
» NP v T ONP2 @ Mo @ | Besleme konnektorii
26 _ _ Ve VLA v _ g‘ : L) © @ | Servo motor mili
‘ CNP1 L
@ Pozisyon kontrol modu I% 3| ©

@ Dahili hiz kontrol modu
@® Hiz kontrol modu
@ Tork kontrol modu

]
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S MITSUBISHI ELECTRIC
MR-E Super

Podrecznik instalacji wzmacniaczy serwo
MR-E-A/AG-QW003

Nr kat.: POL, Wersja A, 19082009

Wzmacniacze i
silniki serwo

Informacje zwigzane z bezpieczernistwem

Tylko dla wykwalifikowanego personelu

Niniejszy podrecznik przeznaczony jest do uzytku wytacznie przez
odpowiednio wykwalifikowanych technikéw elektrykéw, ktérzy doskonale
znaja wszystkie standardy bezpieczenstwa i regulacje, wtasciwe dla
technologii zwigzanej z automatyzacjg. Cata praca z opisanym sprzetem,
wiacznie z projektem systemu, instalacja, konfiguracja, konserwacja, serwisem
i testowaniem wyposazenia, moze by¢ wykonywana wytgcznie przez
wyszkolonych technikéw elektrykéw z potwierdzonymi kwalifikacjami, ktorzy
doskonale znaja wszystkie standardy bezpieczenstwa i regulacje, whasciwe dla
technologii zwigzanej z automatyzacja.

Poprawne wykorzystywanie sprzetu

Urzadzenia z serii MELSERVO przeznaczone sg do aplikacji opisanych wyraznie
w tym podreczniku i w podrecznikach wymienionych ponizej. Prosimy o uwazne
przestrzeganie wszystkich wymienionych w tych podrecznikach parametrow
instalacyjnych i eksploatacyjnych. Moga by¢ uzywane tylko akcesoria i sprzet
peryferyjny, specjalnie zatwierdzone przez MITSUBISHI ELECTRIC. Kazde inne
wykorzystanie lub zastosowanie tych produktéw, uznawane jest za niewtasciwe.

Stosowne regulacje bezpieczenstwa

Przy projektowaniu systemu, instalacji, konfiguracji, obstudze, serwisowaniu
i testowaniu tych produktéw musza by¢ przestrzegane wszystkie regulacje
bezpieczenstwa zapobiegajace wypadkom i wtasciwe dla okreslonych
zastosowan.

Specjalne ostrzezenia, istotne przy wtasciwym i bezpiecznym
wykorzystywaniu produktéw, s w niniejszej instrukcji wyraznie wyrdznione
W nastepujacy sposob:

NIEBEZPIECZENSTWO:

Ostrzezenia zwiqzane ze zdrowiem i obrazeniami
pracownikéw.
Nieprzestrzeganie srodkéw ostroznosci opisanych

Wymiary i podtaczenie linii zasilajacej

H
— W —»| [—— D —>»

Wzmacniacz serwo S[mm] | W[mm] | G[mm] | Waga [kg]
MR-E-10A/AG

MR-E-20A7AC 50 168 | 135® 0,7
MR-E-40A/AG 70 168 135@ 1,1
MR-E-70A/AG

MR.E-100A/AG 70 168 | 190@ 17
MR-E-200A/AG 2 168 | 195@ 2,0

@ bez ztacz

Ztacza do CNP1 i CNP2 nie s czescia wyposazenia i nalezy
je oddzielnie zakupic.

Zaciski mocy

Nazwa Sygnat
L1,L2,L3 Zasilanie obwodu gtéwnego
Mozliwos¢ hamowania z odzyskiem energii/
FCD Jednostka hamujaca
U Vv,w Wyjscie silnika serwo
PE Uziemienie ochronne

Instalacja i okablowanie

NIEBEZPIECZENSTWO

A

® Przedrozpoczeciemi lub ia, nalezy roztqczyé
nazewnqtrz wszystkie fazy zasilajqgce, aby nie dopuscic do porazenia
elektrycznego lub zniszczenia produktu.

@ Po wylqczeniu napiecia zasilania nalezy odczekac przynajmniej
15 minut, zanim rozpoczniemy wykonywanie instalacji. Przez jakis
czas po wylqczeniu napiecia zasilania kond jest natad y

w niniejszej instrukcji, moze doprowadzic do p znych
obrazen i utraty zdrowia.

UWAGA:

Ostrzezeni iq 2z uszkodzeniem sprzetu i mienia.
Nieprzestrzeganie srodkéw ostroznosci opisanych
w niniejszej instrukcji, moze spowodowac powazne
uszkodzenie sprzetu lub innej wlasnosci.

nym wysokim napieciem.

@ Wzmacniaczisilnik serwo nalezy pewnie i bezpiecznie uziemic.

UWAGA

® Wzmacniaczy serwo nalezy uzywa¢w warunkach otoczenia zawartych
w ogdlnych danych technicznych, opisanych w podreczniku

Dodatkowa informacja

Dodatkowe informacje na temat tych urzadzen, zawarte sa w nastepujgcym
podreczniku:

® Podrecznik instruktazowy do wzmacniacza serwo MR-E-A/MR-E-AG

Podrecznik ten dostepny jest bezpfatnie poprzez Internet
(www.mitsubishi-automation.pl).

Jesli pojawig sie jakiekolwiek pytania zwigzane z programowaniem i dziataniem
sprzetu opisanego w tym podreczniku, prosimy o skontaktowanie sie
z wihasciwym biurem handlowym lub oddziatem.

instr ym do wzmacniacza serwo. Nie wolno uzywac produktu

w obszarach zapylonych, oparach oleju, pytach przewodzqcych,

zrqcych lub palnych gazach, naraza¢ na wibracje lub uderzenia,

wystawiac na dziatanie wysokiej temperatury, pary skroplonej lub

wiatru i deszczu. Jesli produkt uzywany jest w takich miejscach, jak

opisane wyzej, moze to spowodowac porazenie elektryczne, pozar,
i idh dziatanie kod. ie wlasciwosci.

P ie lub pog

@ Podczas wiercenia otworéw pod wkrety lub okablowania, wiéry lub
obcinane koricowki przewodéw nie powinny dosta¢ sie do srodka
szczelinami wentylacyjnymi. Taki przypadek moze spowodowacé
pozar, uszkodzenie lub wadliwe dziatanie.

@ Przewodzqcych czesci produktu nie nalezy bezposrednio dotykac.
@ Przy wiqczonym napieciu zasilania lub przez jakis po jego

wytqczeniu, nie nalezy dotyka¢ wzmacniaczaserwo, silnikaserwo lub
dodatk j jed ki h jgcej, poni z sq gorqce i mozna ulec

) J
poparzeniu.

3-fazowe dla MR-E-10A/AG-MR-E-200A/AG

Wymuszone
zatrzymanie

Wyt

NFB

—3
3f, °
azy

200-230V AC

Wymuszone zatrzymanie
Serwo-Zat.

@ Kabel enkodera
Zewnetrzne napiecie

1faza dla MR-E-10A/AG-MR-E-70A/AG

Wymuszone
zatrzymanie

~[o[m

S|o|=
Z|1Z|0]!
Wzmacniacz serwo

= Enkoder

T T

Wyt

Zat.

Defekt

1faza

200-230V AC

Wymuszone zatrzymanie
Serwo-Zat

@ Kabel enkodera
Zewnetrzne napiecie

EmG
o ~o——]son
VIN

Wzmacniacz serwo

= Encoder

T8 T

Defekt

Przyktad konfiguracji systemu serwo

Zasilanie

Odtacznik
(NFB)
Wzmacniacz serwo N
PC (opcja)
O
HHEEA
MODE (@ © O OJSET|
T 0 CN3
oN3 || @) |« Tm 'I
Stycznik [l - CN1
(MC) -
oN1 H ‘nl' Interfejs we/wy
=
CNZ Kabel enkodera
Uziemienie ollcnz | Doprowadzenie
ochronne CNP2 zasilania do silnika
e |
ey
Mozliwoé¢
hamowania

Elementy sterujace

HEBBH|| <t
MODE (© © © QJSET|«——©

Pozycja

Nr. Opis

5-cyfrowy, 7-segmentow:
wyswietlacz LED, pokazuje sta-

(1] Wyswietlacz
tus serwo i numer alarmu

Czeséc sterujaca

OEECENONNG

2] (
MODE UP  DOWN  SET

Uzywana do wykonywania
statusu wyswietlacza,
diagnostyki, dziatan
zwigzanych z ustawianiem
parametréw i alarmow

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV N ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION — www.mitsubishi-automation.com



2 MITSUBISHI ELECTRIC

MR-E Super Enoomc

Telepitési utmutato az
MR-E-A/AG-QWO003 szervoerositokhoz

Cikkszam: HUN, A verzié, 19082009
Biztonsagi 6vintézkedések

Kizardlag szakképzett villamos szakemberek szamara

Jelen telepitési utmutato az elektromos és automatizalasi technika biztonsagi
el6irasait ismerd, megfelelé képzettséggel rendelkezé villamossagi és
automatizalasi szakemberek szamara irédott. A késziilék rendszerbe illesztését,
telepitését, izembe helyezését, karbantartasat és ellendérzését csakis
megfelelé képzettséggel rendelkezd, az automatizéldsi technika biztonsagi
el6irasait ismerd villamos szakember végezheti.

Rendeltetésszerii hasznalat

A MELSERVO sorozat késziilékei csak a jelen telepitési itmutatoban vagy az
alabb felsorolt kézikdonyvekben szereplé alkalmazasi teruleteken
hasznalhatok. Ugyeljen a kézikényvekben megadott telepitési és iizemel

Méretek és tapellatas

le— B —>» f— T —»

Szervoerdsito Sz[mm] | Ma[mm] | Mé [mm] | Tomeg [kg]
MR-E-10A/AG

MR.E20A/AG 50 168 135® 07
MR-E-40A/AG 70 168 135@ 1,1
MR-E-70A/AG

MR-E-100A/AG 70 168 1900 17
MR-E-200A/AG 90 168 195® 2,0

@ csatlakozé nélkiil

A CNP1 és CNP2 csatlakozodugaszok nem részei a szallitasi terjedelemnek,

azokat kiilon kell megrendelni.

A tapellatas kapcsai

paraméterek betartasara. A készulékekhez kizarélag a MITSUBISHI ELECTRIC
altal jovahagyott potalkatrészek és bévitmények hasznédlhatok. Minden mas
hasznalat és alkalmazas nem rendeltetésszer(inek mindsiil.

Biztonsagi el6irasok

A késziilékek rendszerbe illesztését, telepitését, Gzembe helyezését,
karbantartasat és ellendrzését az adott alkalmazasra érvényes biztonsagi és
baleset-megel6zési eléirasok betartasaval kell elvégezni.

A telepitési utmutatd a készllék szakszer( és biztonsagos hasznalata
szempontjabdl fontos figyelmeztetéseket tartalmaz. Ezek jelentése a kvetkezo:

VESZELY:

/\ \. Afelhaszndlét fenyegeto veszelyre flgyelmeztet.
(i ) Benem tartdsa j il6 életére
és egészségére.

Megnevezés | Jel

L1,L2,L3 Tapellatas

PC,D Opcionalis fékezéellenallas/fékegység
U Vv,w Szervomotor kimenet

PE Védaofoldelés

Telepités és huzalozas

y VESZELY
@ A telepitési kdlatok kezdése elétt kapcsolja ki a
szervoerdsité tdpelldtdsdt, tovdbbd kapcsoljon ki minden kiilsé

tdpforrdst.

@ A telepités megkezdése elétt vdrjon legaldbb 15 percet, hogy a
kondenzdtorok fesziiltsége a hdlézati tdpelldtds lekapcsoldsa utdn

\ VIGYAZAT:
\. Akésziiléket fenyegetd veszélyre figyelmeztet.
) Be nem tartdsa a késziilék vagy mds anyagi javak
stlyos kdrosoddsdt okozhatja.

Tovabbi informaciok

A kovetkezé kézikonyvben tovabbi informaciok talalhatok a készulékkel
kapcsolatban:

® Kezelési Gtmutatd az MR-E-A/MR-E-AG szervoer6sitékhoz

A kézikdnyv ingyenesen letolthetd internetes honlapunkrdl
(www.mitsubishi-automation.hu).

Amennylben kerdese volna a Jelen teleplte5| Utmutatéban ismertetett
késziilékek telepit | és Uizen I’ kapcsolatban, kérjlik, forduljon az
6nhoz legkdzelebbi kereskedelmi kirendeltségiinkhéz vagy
viszonteladonkhoz.

Iyt értékre c

)

@® Gondoskodjon a szervoerdsité és a szervomotor zavarsziiré
megfelel6 foldelésérél.

VN VIGYAZAT

@ A szervoerdsitét kizdrolag a ké: yvében leirt
kézétt iizemeltesse. Ne tegye ki a szervoerds 6’tpomak, olajkodnek,
korroziv vagy gytlékony gdzoknak, erés rezgésnek illetve
uteseknek magas homersekletnek pdralecsapoddsnak, vagy

k. A késziiléket ilyen kériilmények kozott iizemeltetve
fennadll az dramiités, a tiiz, a kdrosodds, valamint a késziilék
gyorsabb 6regedésének veszélye.

[} Telep:tese kozben ugyeljen arra, hogy a firdsi forgdcs, vagy
ab keresztiil a szervoerésitébe
hullva ne okozzanak zdrlatot.

[} Ne enntse meg a szervoerdsito amm alaﬂ' Ievo alkatrészeit, pl. a
ait és a d

@ Ne érintse meg a szervoerésitét, a szervomotort és az opciondlis
fékezéellendlldst roviddel a keszulekek lizemét kovetéen. Az
alkatrészek iizem kézben fel, d igy ill az égési
sériilések veszélye.

3~ az MR-E-10A/AG-MR-E-200A/AG késziilékhez

VESZKI KI BE
1
Szervo-
motor
—20 u 2
3~ 8 v |3
—3 w4
200-230V AC o
2
S
-
, 3 = Enkéd
VESZKI emg| = N2 o nroder
Szervo BE o o—son| & H
VIN
VIN
@
e 7
SG
@ Enkoder kabel
@ Kiils 24 V DC tapegység E— Hiba

1~ az MR-E-10A/AG-MR-E-70A/AG késziilékhez
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Példa a rendszer felépitésére

Tapellatas
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N2 Enkeder kabel
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Kezel6elemek

HEBBH|| <t
MODE (© © © QJSET|«——©

Szam | Tétel

Leiras

5 karakteres, 7 szegmenses LED
aszervo dllapotanak kijelzéséhez,
valamint a riasztasi kodok és
paraméterek megjelenitéséhez

Q | Kielzs

Kezel6gombok
Az allapot-kijelzo, a

o) (o) (o) | diagnosztikai funkcidk,
(2] @ (3/ & (&) | ariasztas- kijelz6 és a
MODE UP DOWN  SET | paraméterek bedllitdsdhoz
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2 MITSUBISHI ELECTRIC

MR-E Super sl

zesilovace a
motory

Navod na instalaci servo zesilovaéu

MR-E-A/AG-QWO003

Vyr. &.: CZ, verze A, 19022009
Bezpecnostni pokyny

Pouze pro kvalifikovany odborny personal z oboru elektro

Tento navod na instalaci je uréen vyhradné autorizovanym odbornym
pracovnikiim z oboru elektro, ktefi jsou seznameni s bezpe¢nostnimi standardy
automatizacni techniky. Projekci, instalaci, uvedeni do provozu, idrzbu a kontrolu
zafizeni mohou provéadét pouze autorizovani odborni pracovnici z oboru elektro,
ktefi jsou seznameni s bezpecnostnimi standardy automatiza¢ni techniky.

Pouziti k uréenému ucelu

Zafizeni série MELSERVO jsou planovany pro oblasti pouZiti, které jsou popsany
v tomto navodu na instalaci nebo v nize uvedenych manuélech. Dbejte na
dodrzovani viech dajti uvedenych v pfislusnych manualech. Pouzivana mohou
byt pouze pfidavna a rozsitujici zafizeni predepsana MITSUBISHI ELECTRIC. Jiné
nez predepsané pouZziti je povazovano za pouZiti k neschvalenému ucelu.

Bezpecnostni predpisy

Pfi projektovani, instalaci, uvedeni do provozu, idrzbé a kontrole zafizeni je
tieba dodrzovat platné bezpecnostni predpisy dle daného specifického
pipadu pouZiti.

V tomto navodu na instalaci se nachazeji pokyny, které jsou dulezité pro
bezpecné zachazeni se zafizenim. Jednotlivé pokyny maji nasledujici vyznam:

A

NEBEZPECI:

Varovdni pfed ohroZenim uzivatele.

Nedodrzeni téchto uvedenych preventivnich
bezpecnostnich opatfeni mize byt pFicinou ohroZeni
zZivota nebo zdravi uzivatele.

POZOR:

Varovdni pred moznym poskozenim zafizeni.
Nedodrzeni téchto uvedenych preventivnich
bezpecnostnich opatfeni mize byt pFicinou zdvazného
poskozeni zarizeni a jinych vécnych skod.

Rozméry a vykonové pripojeni

H

— L —>| — P —>
R?.zm.éry'a vykonové | ¢ [mm] |[V[mm]| H[mm] |Hmotnost [kg]
pFipojeni
MR-E-10A/AG
MR-E-20A/AG 50 168 | 1350 07
MR-E-40A/AG 70 168 | 1350 11
MR-E-70A/AG
MR-E-100A/AG 70 168 | 1900 7

® bez konektorti
Konektory pro CNP1a CNP2 nejsou soucasti dodavky a musi byt objednany
samostatne.

Vykonové svorky

Oznaceni Signal

L1,L2,L3 Napéjeni

R CD Volitelny brzdny odpor/jednotka
[VAVA'Y Vystup servomotoru

PE Ochranny vodic

Instalace a zapojeni

NEBEZPECI

@ Pred il laci odpoj i servo cea i externi
napéti.

@ Nez zacnete provddét il i, vyckejte ilné 15 minut po
vypnuti sitového napéti, dokud se nevybiji kondenzdtory na

bezpeénou hodnotu napéti.
@ Servo zesilovace a servomotor musi byt bezpecné uzemnény.

Paj

POZOR

h

Dalsi informace

Dalsi informace k zafizenim najdete v nasledujicim manualu:
® Navod k obsluze servo zesilovace MR-E-A/MR-E-AG

Manudl je zdarma ke stazeni na internetu
(www.mitsubishi-automation-cz.com).

Pokud budete mit jakékoli dotazy ohledné instalace a provozu zafizeni, popsanych
v tomto navodu na instalaci, nevéhejte se obratit na pfislusné zastoupeni nebo
prodejniho partnera.

@ Pr Ijte servop pouze za okolnich podminek denych v
ndvodu k servo zesil ce. Servopohon nesmi byt vystaven
plisobeni prachu, olejové mlhy, Ziravych nebo zdpalnych plynii,
silnych vibraci nebo ndrazi, vysokych teplot a kondenzace nebo
vihkosti. Pokud by bylo zarizeni za téchto nedovolenych podminek
pr ino, hrozi nebezpeci elektrického zkratu, poZdru, posko-
zeni nebo zrychleného stdrnuti zarizeni.

@ Dbejte pfi montdzi na to, aby do servo zesilovace vétracimi otvory
nepronikly Zddné spony nebo zbytky drdtii, které by mohli zpisobit
zkrat.

@ Nedotykejte se Zddnych soucdsti pod napétim, jako jsou nap¥. pFipo-
Jjovaci svorky nebo konektory.

@ Nedotykejte se servo zesilovace, servo motoru p¥ip. brzdnych odpori
pod napétim béhem provozu nebo krdtce po jeho ukonéeni. Tyto
komponenty se silné zah¥ivaji a hrozi mozné popdleni.

Pfipojeni 3~ pro MR-E-10A/AG-MR-E-200A/AG

Nouzové
vypnuti

VYP

ZAP

3~ 5

—F
200-230V CA

Nouzové vypnuti
Servo-ZAP 0 o—r]

O Kabel encoderu

Rozméry a vykonové pfipojeni
o
Z
S

motor
ule2
v 3
w4
@1

= Encoder

mpnca i

@ Externi sitovy zdroj 24 V DC

Chyba

Pfipojeni 1~ pro MR-E-10A/AG-MR-E-70A/AG

Nouzové
vypnuti

VYP

200-230V CA

Nouzové vypnuti
Servo-ZAP 0 o—|

@ Kabel encoderu

Rozméry a vykonové pfipojeni

Encoder

@ Externi sitovy zdroj 24 V DC

Pfiklad konfigurace systému

Napajeci napéti

Vykonovy
E’Nygg)wc Rozméry a vykonové
pripojent PC (volitelng)
HHEEA
MODE (@ © O OJSET|
T T CN3
N || @ [« 'I
Vykonovy - CN1
stykac (M) CN1 H ‘nl' Rozhrani /O
=
CNZ Kabel encoderu
. CNP2 Napajeni
OC‘;‘_’?"’W °n servo motoru
vodic I‘Q
Hp
1
Volitelny
brzdny odpor
Ovladaci prvky
MODE [© © O QJSET| «—{—©
C. Oznacéeni Popis
5-mistny sedmisegmentovy
(1] Displej LED displej pro zobrazeni stavu
serva, kodu alarmu a parametr(
Ovléadaci tlacitka
B Pro nastaveni zobrazeni stavu,
2] (\-) @ @ @» funkce diagnostiky, alarmu a
MODE UP DOWN sET |Parametrd
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Rozmieszczenie sygnatow Urzadzenia we/wy Rozmieszczenie zaciskow sygnatow MR-E-200A ‘ MR-E-200AG
® Jelcsatlakozék elrendezése ® Csatlakozok I/0 kiosztasa ® Kapocskiosztas
@©2 signalnivedeni @C2 /0 operandy @©2 Rozmisténivyvodi ol [ower] [owez] [Pe ]
I I I QO O[=|
Komunikacja/Kommunikacié/Komunika¢ni (RS232C E
al ! { ) MR-E-10A MR-E-10AG v /
Symbol/Szimbélum/Symbol Styk/Ti/Pin MR-E-20A MR-E-20AG et w ey
RXD CN3-1
XD CN3-2 [onet | [owez | [ PE |
CNP2 e
. ° ° 2
Zlgcze/Csatlakoz6/Konektor CN1 @
P— CcC| o V| o
Styk/ Syanaliiel/Signal Wejécie/ | Wyjécie/ . wl o o
Ti/ MR-E-A MR-E-AG Bemenet/ | Kimenet/ o
Pi Vst Vysti
in Y ) ) o 'stup ystup CNP2 L1 o @ No
L2| ©o
1 VIN VIN VIN VIN — —
orc oNPt o Laczenie z silnikami serwo
2 ® Alkalmazhat6 szervomotorok
— — TLA TC (4 —
3 RES ST ST RS2 v _ @ Pouzitelné servomotory
[ | 4 SON SON SON SON v —
A MR-ELJA
HF-KECIW1-S100 HF-SECJKW1-5100
7] 5 CR ST2 ST2 RS1 v — MR-E-40A ‘ MR-E-40AG MR-E-CJAG
LB
N 6 LsP LSP LsP — v — 10 13 -
8 {cr [0 er [ 6 |st2] 19 [ gr sT2 LBR Rrs1|-1% 18R
i e e e R | i el n R | S el ][] 7 LSN LSN LSN _ v _ [owei] [owez] [ e | 20 23 —
8 Jisn|-2izr L8 fisn 21 izr 8 fisn| 2 iR e 21 12r [ 40 43 o
|EMCI 5| P 22| 5 | %= [EMCT5 | %P 22| [EMCI75 7] OF 22| 8 EMG EMG EMG EMG v — U
0 Jam| -2 | pe 0 Jam| 2 10 famf 22 10 armf 2| E o o 70 73 52
ke EN e N S NED XTA% 9 ALM | ALM | ALM | ALM — v S 100 102
(12 ] qp [ 25 | no (12 ] o 25¥ 12| qp | 25 12 Rni> C o Vv o _
1ZPra ™ ] || | 12P ] \[= P \[® ZP5 [ ° INP SA SA — — v ° wl o |0 — 152
s6 L sG sG ve [se| |wa 1 RD RD RD RD _ v pe ° 200 — 202
— — / = vz L © S
12 ZSP ZSP ZSP ZSP — v — Mo
L2| © (4] o 0 o
@ Tryb sterowania pozycja/ Pozicié-szabalyozas/ Rizeni polohy 3 56 56 56 56 — — — CNP1 Ls| o
Wewnetrzny trylbv regulacji predkoscia/ Bels6 fordulatszam-szabalyozés/ 14 LG LG LG LG _ _ |
Interni fizeni otacek . l
® Tryb regulacji predkosci/ Fordulat§za'mfszlaba'lyloza:5// Rl'zlenl'ota'éek 15 LA LA LA LA _ v ’ ey i
@ Tryb regulacji momentu/ Nyomaték-szabalyozas/ Rizeni momentu
16 LAR LAR LAR LAR — v i
Ziacze/ YN
Csatlakozé/ | Nazwa/Meg és/Oznaeni 17 LB LB LB LB - v v
Konektor -E- -E-
18 (BR | LBR | LBR | LBR — v "M": : :g:A MMRREE1 zg:g ]
7k Kkod -E- -E- HF-KE HF-SE
acze enrodera 19 Lz 1z Lz Lz — v
CN2 ® Enkéder csatlakozd 2 LZR 7R LZR LZR _ v | i | | s ‘ [ - | Opis/Leiras/Popis
@ Pfipojeni encoderu BIEEEE] Ztacze do enkodera
21 opP opP opP OoP — v 0000
Ztacze komunikacji RS-232C i wyjécia » oG v T o ) © | (D | Enkoder csatlakozs
analogowych sygnatéw monitorujacych — — — — &) -
= o P e - ° v| o @ Pfipojka pro encoder
Kommunikacids csatlakozo (RS-232C) és — — — — [
CN3 ® analég monitor-kimenetek 2 NG v o Q o W| o | O Ziacze hamulca
— — — — — Fék csatlakozo
@D | Kemunikatni piipojka (RS-232C) a analogove ows Li| © < ° 0 | (B | Fekcsatlakozo
vystupy pro monitor 25 NP — - - v - Mo €D | pripojka pro brzdu
, L.| o
26 — — Ve VLA v — % | onp1 Ll Ztacze zasilania
3 e es .
@ Tryb sterowania pozycja/ Pozicié-szabélyozas/ Rizeni polohy (3] ® Tapellatas csatlakozo
Wewnetrzny tryb regulacji predkoscia/ Belsé fordulatszam-szabalyozas/ e P Lo
e Intemieh'zen}? ort);iéekg yipre @ Y @ Pripojka pro napajeci napéti
@ Tryb regulacji predkosci/ Fordulatszam-szabalyozas/ Rizeni otacek Wat silnika serwo
@ Tryb regulacji momentu/ Nyomaték-szabalyozas/ Rizeni momentu
0 (( : ) | Szervomotor tengely
@ Hidel servo motoru




